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 مقدمه

 ,.Shenzhen Hpmont Technology Coکه توسط vector controlسری HD30تشکر از خرید شما بابت درایو 

Ltd. .تولید شده است 

 و نصب آنها را توضیح می دهد HD30این کتابچه راهنمای کاربر نحوه استفاده از اینورترهای سری 

محصول، لطفا این دفترچه راهنمای کاربر را به  قبل از استفاده.  سیم کشی، تنظیم پارامتر، عیب یابی و نگهداری روزانه و غیره

 .دقت مطالعه کنید

 توجه:

 .کنید حفظ آینده در استفاده برای را راهنما این 

 ما لطفاً شرکت ای منطقه کننده توزیعبا دارید، نیاز کاربر راهنمای دفترچه به دیگر دلایل یا شدن گم آسیب، دلیل به اگر 

 .بگیرید تماس ما فنی شرکت با مستقیماً بگیریدیا تماس

 .بگیرید تماس ما فنی شرکت با لطفا شدید، مواجه مشکل با استفاده حین در همچنان اگر 

 نممک راهنما این محتویات راهنما، کتاب این دقت و راحتی بهبود منظور به و مشخصات، تغییر یا محصول ارتقاء دلیل به 

 .شود اصلاح است

 razmavar@arianasansor.com :ایمیل آدرس 

 

  



 اتصال با تجهیزلت جانبی

  



 HD30راه اندازی سریع درایو 
 توجه:

 . کنید تنظیم اولیه استفاده برای توانید می که اند شده تنظیم ای گونه به( کارخانه تنظیمات) پارامترها از برخی

 پارامتر های نامی موتور را به درستی وارد کنید.-1

وتور مپارامترهای موتور به پلاک برای تنظیم روشن کنید، از صفحه کلید برای تنظیم پارامترهای زیر استفاده کنید، درایو را

 مراجعه کنید.

 کد عملکرد کد  عملکرد

 F08.00 1توان نامی موتور F08.03 1فرکانس نامی موتور 

 F08.01 1ولتاژنامی موتور F08.04 1سرعت نامی موتور

 F08.02 1جریان نامی موتور  

 

  .کنید تنظیم کلید صفحه از استفاده با را اجرا فرکانس و کنید کنترل را توقف/شروع -2 

 درایو را روشن کنید با استفاده از صفحه کلید پارامتر های موتور را تنظیم کنید)فرکانس اجرا و زمان شتاب گیری و ترمز(-الف

 کد عملکرد تنظیمات توضیحات

 F00.10 انتخاب نحوه فرکانس دهی 0تنظیمات کارخانه تنظیم توسط صفحه کلید

 F00.11 نحوه دستور اجرا دهی انتخاب 0تنظیمات کارخانه دکلی صفحه توسط تنظیم

بق با نطفرکانس اجرا را م

 نیاز واقعی تنظیم کنید

تنظیم دیجیتال فرکانس  

 شروع

F00.13 

رامطابق با نیاز Accزمان 

 واقعی تنظیم کنید

 Acc1 F03.01زمان 

 نیاز با رامطابقDec زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Dec1 F03.02زمان 

 

می توان فرکانس را افزایش یا کاهش     دکمه ی   اینورتر استارت می خورد و           با فشار دادن دکمه -ب

و دکمه ی            داد توان اینورتر را متوقف کرد.ی م

 .کنید تنظیم کلید صفحه طریق از را اجرا فرکانس و کنید کنترل ترمینال طریق از را توقف/شروع     -3

 ها کشی است سیم معکوس اجرا حال در حرکت سیگنال ورودی DI2 و جلو به رو سیگنال ورودی DI1 ترمینال-الف

 زیر می باشند. شکل به

 



.  

 . کنید تنظیم زیر جدولی  ها کشی سیم با مطابق را عملکردی پارامترهای شدن، روشن از پس-ب

 کد عملکرد تنظیمات توضیحات

 F00.10 دهی فرکانس نحوه انتخاب 0تنظیمات کارخانه تنظیم توسط صفحه کلید

 اجرا حال در فرمان منبع

 ترمینال

 F00.11  اجرا دستور نحوه انتخاب 1

 اجرا، حال در فرکانس

 تنظیم نیاز واقعی مطابق

 کنید

 فرکانس دیجیتال تنظیم -

 شروع

F00.13 

 نیاز با رامطابقAcc زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Acc1 F03.01زمان -

 نیاز با رامطابقDec زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Dec1 F03.02زمان -

 اجرا حال در عملکرد

 ورودی ترمینال) راستگرد

 (جلو سیگنال

 DI1 F15.00عملکرد  2کارخانه تنظیمات

چپ  اجرا حال در عملکرد

 ترمینال) Reveseگرد

 (معکوس سیگنال ورودی

 DI2 F15.01عملکرد 3کارخانه تنظیمات

 

 است، خاموش K1 وقتی. کند می حرکت جلو سمت به موتور است، بسته کشی سیم نمودار در K1 که هنگامی -ج

 است، خاموش K2 وقتی .کند می کار معکوس صورت به موتور است، بسته K2 وقتی .کند نمی کار موتور

 .شود می متوقف موتور شوند، قطع یا بسته زمان همان K1، K2 کند نمی کار موتور

یا دکمه ی           F00.13تنظیمی را با تغییر پارامتر می توانید فرکانس  توسط صفحه کلید تغییر دهید.

 کنترل روشن خاموش شدن توسط ترمینال ها و تنظیم فرکانس توسط ورودی آنالوگ-4

  شکل به ها کشی است سیم معکوس اجرا حال در سیگنال ورودی DI2 و جلو به رو سیگنال ورودی DI1 ترمینال-الف

 می باشدزیر 



  کنید تنظیم زیر جدول مطابق ها کشی سیم با مطابق را عملکردی پارامترهای شدن، روشن از پس -ب

 

 

 کد عملکرد تنظیمات توضیحات

 F00.10 دهی فرکانس نحوه انتخاب 3 تنظیمات آنالوگ

 اجرا حال در فرمان منبع

 ترمینال

 اجرا دستور نحوه انتخاب 1

 دهی

F00.11 

 نیاز با رامطابقAcc زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Acc1 F03.01زمان -

 نیاز با رامطابقDcc زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Dec1 F03.02زمان -

 جلو به اجرا حال در عملکرد

 سیگنال ورودی ترمینال)

 (جلو

 DI1 F15.00 عملکرد 2تنظیمات کارخانه

 اجرا حال در عملکرد

Revese ترمینال( 

 (معکوس سیگنال ورودی

 DI2 F15.01 عملکرد 3کارخانه تنظیمات

 منبع فرکانس تنظیمی

 ورودی آنالوگ توسط

 AI F16.01عملکرد 2کارخانه تنظیمات

 
 .کنید تنظیم AI1 آنالوگ ورودی تنظیم با را اجرا حال در فرکانس -ج

 کار موتور است، خاموش K1 وقتی. است حرکت حال در جلو به موتور است، بسته کشی سیم نمودار در K1 که هنگامی -د

 ،K1 کند نمی کار موتور است خاموش K2 وقتی. کند می کار معکوس صورت به موتور است، بسته K2 که هنگامی کند نمی

K2 شود می متوقف موتور شوند، می قطع یا بسته زمان هم. 

 کنید تنظیمشبکه  ارتباط طریق از را اجرا فرکانس و کنید کنترل ترمینال ها طریق از را توقف/شروع -5
 



 زیر شکل به ها کشی سیم است معکوس اجرا حال در سیگنال ورودی DI2 و جلو به رو سیگنال ورودی DI1 ترمینال-الف

 .باشد می

 
 .کنید تنظیم زیر جدول مطابق کشی، سیم با مطابق را عملکردی پارامترهای شدن، روشن از پس -ب

 کد عملکرد تنظیمات توضیحات

منبع فرکانس ارتباط 

 SCIشبکه

 F00.10 دهی فرکانس نحوه انتخاب 2

 اجرا حال در فرمان منبع

 ترمینال

 اجرا دستور نحوه انتخاب 1

 دهی

F00.11 

 نیاز با رامطابقAcc زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Acc1 F03.01زمان -

 نیاز با رامطابقDec زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Dec1 F03.02زمان -

 جلو به اجرا حال در عملکرد

 سیگنال ورودی ترمینال)

 (جلو

 DI1 F15.00 عملکرد 2کارخانه تنظیمات

 اجرا حال در عملکرد

Revese (ترمینال 

 (معکوس سیگنال ورودی

 DI2 F15.01 عملکرد 3کارخانه تنظیمات

 DO1 F15.18عملکرد 2کارخانه تنظیمات اینورتر در حال اجرا

 F17.00 فرمت اطلاعات 0کارخانه تنظیمات  2RTU-8-1فرمت

9600bps نرخ انتقال 3کارخانه تنظیمات F17.01 

 F17.02 آدرس  2کارخانه تنظیمات 

 

در جهت معکوس کار می کند اگر هر دو همزمان بسته شوند موتور  K2موتور به جلو حرکت می کندوبا بستن K1با بستن -ج

 متوقف می شود.

Modify the running frequency via SCI communication function code -د



 

 کنید تنظیمشبکه  ارتباط طریق از را اجرا فرکانس و توقف/شروع -6
 .باشد می زیر شکل به ارتباطی های کشی سیم -الف

 

     

 

 

 

 

 .کنید تنظیم زیر جدول مطابق ها کشی سیم با مطابق را عملکردی پارامترهای شدن، روشن از پس -ب

 کد عملکرد تنظیمات توضیحات

 منبع فرکانس در حال اجرا

 شبکه

 F00.10 دهی فرکانس نحوه انتخاب 2

 اجرا حال در فرمان منبع

 شبکه

 اجرا دستور نحوه انتخاب 2

 دهی

F00.11 

 نیاز با رامطابقAcc زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Acc1 F03.01زمان -

 نیاز با رامطابقDcc زمان

 کنید تنظیم واقعی

 Dcc1 F03.02زمان -

 F17.00 اطلاعات فرمت 0تنظیمات کارخانه 2RTU-8-1فرمت

9600bps انتقال نرخ 3کارخانه تنظیمات F17.01 

- 

 

 F17.02 آدرس 2کارخانه تنظیمات

  



 تنظیم پارامتر های موتور به صورت اتوماتیک-7

 .است انجام قابل کلید صفحه حالت در فقط موتور پارامتر خودکار تنظیم-الف

 سیم کشی صحیح -ب

 .کنید تنظیم راتوسط صفحه کلید(F08.00-F08.04اینورتر را روشن کنید و پارامتر های )-ج

 .است شده داده نشان صورت به کنترل مختلف های حالت برای موجود خودکار تنظیم های روش-د 

 مد کنترلی روش تنظیم خودکار

 افزایش گشتاور به صورت اتوماتیک

 تنظیم خودکار چرخشی

 افزایش گشتاور دستی

تنظیم خودکار ایستاوچرخشی 

 ومقاومت استاتور

 V/fمد

 vectorمد  استفاده از تنظیم چرخشی 

 

 تیون ایستا

به منظور شروع  RUNدکمه ی  دهید فشار را توقف پارامتر نمایش حالت           دکلی راتنظیم کنیدF08.06=1 پارامتر

 بازیابی می شوند.بعد از تنظیم به صورت خودکار  F08.07-F08.09پارامتر های  .تنظیم خودکار را فشار دهید

 کد  عملکرد کد عملکرد

 F08.07 1مقاومت استاتورموتور F08.09 1اندوکتانس نشتی موتور

 F08.08 1مقاومت استاتورموتور  

 

 تیون چرخشی

 کنید جدا بار از را موتور ابتدا خودکار، تنظیم چرخاندن از قبل

سپس به دهید، فشار را          لیدک توقف، پارامتر نمایش حالت به رفتن برای را تنظیم کنیدF08.06=2سپس پارامتر 

 را فشار دهید. RUNمنظور تنظیم خودکار دکمه ی 

          کلید بلافاصله باید بار این ،کشیده شود حد از بیش جریان حتی یا شوک است ممکن موتور، چرخش فرآیند در

 .کنید تنظیم را F09.15، F09.16 و. DecوAcc زمان هایپارامتر تنظیم تا دهید فشار را

بازیابی F08.04,F08.07-F08.16بعد از تنظیم خودکار پارامتر های  احتمالی های شوک کاهش برای( شوک ضریب)

 خودکار می شوند



 کد عملکرد کد عملکرد

موتور  1ضریب اشباع هسته

1 

F08.12  1موتور سرعت نامی F08.04 

 موتور 2هسته اشباع ضریب

1 

F08.13  1مقاومت استاتور موتور F08.07 

 موتور 3هسته اشباع ضریب

1 

F08.14 1 موتور استاتور مقاومت F08.08 

 موتور4 هسته اشباع ضریب

1 

F08.15  1اندوکتانس نشتی موتور F08.09 

 موتور 5هسته اشباع ضریب

1 

F08.16 1 مقاومت متقابل موتور F08.10 

جریان تحریک بدون بار   

 1موتور 

F08.11 

 

 اندازه گیری مقاومت استاتور

را به منظور بازگشت به صفحه پارامتر های  PRG)فقط مقاومت استاتور را اندازه گیری می کند( دکمه ی F08.06=3پارامتر

 را برای تنظیم خودکار فشار دهید.RUNحالت اینورتر فشار دهید سپس دکمه ی 

 .شود می رفرش خودکار طور به F08.07 خودکار، تنظیم تکمیل از پس 

 کد عملکرد کد عملکرد

 F08.07 1مقاومت استاتورموتور  

 

 فهرست

 :اطلاعات ایمنی واحتیاط ها1فصل

 :اطلاعات مربوط به محصول2فصل

 :نصب مکانیکی3فصل

 :نصب الکتریکی وسیم کشی ها4فصل

 :دستورالعمل های اجرا5فصل

 :معرفی توابع6فصل

 نگهداری و تعمیر و یابی عیب :7فصل

 :آپشن ها8فصل

 



 احتیاطی اقدامات و ایمنی اطلاعات 1 فصل

 تعاریف ایمنی-1.1

 

 خطر حاوی اطلاعاتی است که عدم رعایت آن منجر به بحران می شود. خطر:

 

 

 جلوگیری از آسیب محصولات و یا تجهیزات می باشد. هشدار حاوی اطلاعاتی جهت هشدار:

 

 

 حاوی اطلاعاتی جهت اطمینان از عملکرد صحیح یک محصول نوشته )نت(:

 

 توضیحات ونکات در مورد موتور وبار -1.1

 استاندارد فرکانس عملکرد مقایسه-

 بنابراین است خاص هارمونیک باموج PWM موج آنها خروجی و بوده ولتاژ نوع از فرکانس اینورتر HD30 سری اینورترهای

 خواهد بود استاندارد فرکانسآن در عملکرد از بالاتر کمی موتور لرزش و صدا دما،

 

  پایین سرعت با کار در ثابت گشتاور-

 هرتب خروجی گشتاور آورد، می در حرکت به طولانی مدت برای پایین سرعت با را استاندارد موتور یک اینورتر که هنگامی

 انسفرک موتور باید کنیم می پیشنهاد شما به صورت این در. است موثر کمتر موتور کننده خنک زیرا شود می بدتر بندی

 .کنید انتخاب را متغیر

  موتور بار اضافه از حفاظت آستانه -



 باید صورت این غیر در.کند اجرا را موتور حرارتی حفاظت موثر طور به تواند می اینورتر تطبیقی، موتور انتخاب هنگام

 کند. تنظیم موتور اعتماد قابل و ایمن عملکرد از اطمینان برای را حفاظتی اقدامات سایر یا موتور حفاظتی پارامترهای

 

 موتور نامی فرکانس از بالاتر عملکرد -

ونیاز است که به ویبره موتور توجه شود ورنج سرعت  .یابد می افزایش نویز رود، فراتر خود نامی فرکانس عملکرد از موتور اگر

 عملکرد تجهیزات مکانیکی بررسی شود

 

 مکانیکی های دستگاه کاری روغن -

 و هدند جعبه مانند مکانیکی های دستگاه ای دوره روغنکاری و  نگهداری و تعمیر باید کم، سرعت با کار طولانی زمان مدت در

 بررسی شود. قبلی  با مقدار تعیین شده درایو نتایج مطابقت از اطمینان برای غیره و گیربکس موتور

 

 بار مکانیکی رزونانس نقطه -

 مکانیکی رزونانس نقطهدر موتور یا دستگاه بارکار   از جلوگیری برایF05.17 - F05.19  اینورتر پرش فرکانس تنظیم با

 

  کنید بررسی را موتور بودن عایق -

 ایبرباید  موتور کنید بررسی را موتور بودن عایق باید مدت، طولانی نگهداری از پس یا موتور از استفاده بار اولین برای

 . بررسی شود موتور نبودن عایق دلیل به اینورتر به رساندن آسیب از جلوگیری

 . باشد هما 5 از بالاتر باید عایق مقاومت و کنید استفاده تست برای ولت 500 متر اهم مگا یک از لطفاً توجه:

 

  اینورتر برگشتی به  انرژی -

 نظر رد ارترمز واحد مناسب پارامترهای تنظیم باید شما. دهد می رخ اغلب منفی گشتاور مشابه، موارد و بار افزایش مناسبت به

 . باشد ولتاژ اضافه یا اضافه جریان خطای مستعد اینورتر که صورتی در بگیرید

 الزامات محافظ جریان نشتی-

 نشتی ریانج محافظ لطفاً. کند می عبوراین جریان  زمین طریق از که کند می تولید بالایی نشتی جریان دستگاه که آنجایی از

 کنید نصب تغذیه منبع طرف یک در را RCD,B نوع

 

 زمین نشتی جریان برای هشدار-



یه از وصل بودن ارت قسمت منبع تغذباید  اتصال از قبل باید کاربران بنابراین کند، می تولید یانبوه نشتی جریان دستگاه

 .باشد داشته مطابقت IEC محلی نسب استاندارد با باید زمین اتصالن باشندئمطم

 HD30اطلاعات در مورد -1.1

 خروجی سمت در وریستور یا خازننصب نکردن -

 محافظت برای وریستورعملکردضریب توان یااتصال   بهبود برای خازن اتصال است، PWM موج اینورتر خروجی که آنجایی از

 . است ممنوع اکیدا.تجهیزات دیدن آسیب یا اینورتر خطای از اجتناب منظوردر ترمینال های خروجی به  صاعقه برابر در

 

 اینورتر خروجی به متصل مدار کلیدهای و کنتاکتورها -

 در را کتورکنتا یا مدار کلیدهای ایناز عملکرد حتماً است، موتور و اینورتر بین کنتاکتور یا مدار کننده قطع اتصال به نیاز اگر

 .شود جلوگیری آسیبی گونه هر از تا مطمین شوید ندارد خروجی اینورتر که زمانی

 

 ولتاژ کاری-

 رایب مناسب ولتاژ تنظیم دستگاه از نیاز،لطفا صورت در. است ممنوع شده مشخص ولتاژ محدوده از فراتر اینورتر از استفاده

 .کنید استفاده ولتاژ تغییر

 

 خازن انرژی ذخیره -

 هتغذی منبع لطفا ، بنابراین. کند می حفظ را کشنده برق مدتی برای HD30 خازن شود، می قطع AC تغذیه منبع که هنگامی

AC زیر اه ترمینال(-) و)+(  بین ولتاژ و است خاموش داخلی شارژ نشانگر که کنید تأیید.کنید قطع دقیقه 10 از بیش برای را 

 می باشد. ولت 36

 برخی شود مواجه شکست با است ممکن تخلیه حال، این با. شود تخلیه تا سازد می قادر را خازن داخلی مدار کلی، طور به

 .کنند مشورت ما ایمنطقه کنندهتوزیع یا Hpmont با باید کاربران ،وجود دارد موارد این در استثناها

 

 دهید تغییر فاز تک ورودی به را فاز سه ورودی -

 .دهند تغییر فاز تک ورودی به را آن نباید کاربران فاز، سه ورودی اینورتر برای

باعث نها نه تواین کار  کنید غیرفعال را ورودی فاز تلفات از حفاظت باید هستید، فاز تک تغذیه منبع از استفاده به مجبور اگر

جریان خواهد شد بلکه عمر خازن الکترولیتی و همچنین باعث کاهش عملکرد اینور تر می شود باس و ریپل DCافزایش ولتاژ

 درصد نامی کاهش یابد. 60در اینصورت مقدار نامی اینورتر باید به 

 



 گرفتگی برق برابر در حفاظت -

 برابر در خود از محافظت قابلیت است مشخص و است حد از بیش جریان برابر در حفاظت مدار دارای اینورتر داخلی طراحی

 دارد. صاعقه

 

 بندی درجه و ارتفاع -

 هوای دلیل به سینک هیت راندمان زیرا درجه بندی شود باید HD30 است، بیشتر متر 1000 از ارتفاع که مناطقی در

 ارتفاع برای یعنی. یابد می کاهش %1 ارتفاع افزایش متر 100 هر ازای به خروجی جریان نامی قدار .یابد می کاهش ضعیف

 بندی ارتفاع درجه و نامی جریان منحنی 1-1 شکلدر. است HD30 نامی جریان برای ٪20 یافته کاهش نرخ متر، 3000

 .است شده

 

 

 

 

 

 

  



  محصول اطلاعات 2 فصل

 مدل -1.1

 

 پلاک  -1.1

 

 



 مقادیر نامی-1.1

 .کنید مراجعه  وزن و ابعاد 3.4 بخش به اندازه اطلاعات برای

  



 



 داده های تکنیکی-1.2

 

 

 

 

  

  



 



 

 



 اینورتر های بخش -1.2

  

  مکانیکی اندازی راه و نصب 3 فصل

 موارد احتیاط -1.1

 
 نکنید نصب است خراب یا ناقص HD30 اگر •

دن ، از آسیب دی کنیدآن استفاده  کنترل لطفاً اندازه و وزن کنترلر را مشاهده کنید تا ابزارهای مناسب را برای •

 .خودداری کنیدبر اثر سقوط یک کنترلر  لبه های تیز و یا

 .باشد دور اشتعال قابل و منفجره مواد از HD30 که شوید مطمئن •

 شارژ نشانگر ندهید، انجام را کشی سیم است، نشده قطع دقیقه 01 از بیش برای تغذیه منبع که زمانی تا •

 .است ولت 63 زیر اصلی مدار های پایانه( -) و)+(  بین ولتاژ و باشد خاموش HD30داخلی

 

 

 

 



  

 
 .کنید حمل نیز را اینورتر پایین محفظه بلکه کنید، حمل را کاور و کلید صفحه باید تنها نه •

 .حرکت ندهید اینورتر داخلدر را یفلز نصب، هنگام •

 

 الزامات محل نصب-1.1

 :است زیر شرایط دارای نصب محل که کنید حاصل اطمینان

 در محل تابش مستقیم نور خورشید، رطوبت، قطرات آب نصب نکنید. •

 در محل گاز و مایع قابل اشتعال، انفجاری، خورنده نصب نکنید. •

 در محل گرد و غبار روغنی، فیبر و پودر فلز نصب نکنید. •

 به صورت عمودی روی مواد مقاوم در برابر آتش با تکیه گاه قوی نصب شود. •

 شود حفظدرجه سانتیگراد + 40 - 10- بین محیط دمای تا کنید حاصل اطمینان HD30 برای کافی کننده خنک فضای از •

  متر بر ثانیه است نصب کنید 3.5در جایی که ارتعاش  •

 باشد و در مکانی غیر متراکم باشد. RH %55در جایی نصب کنید که رطوبت کمتر از  •

 )آلودگی گرد و غبار خشک و غیر رسانا( است. 2و سطح آلودگی  HD30 IP20.سطح حفاظت 

 توجه:

توان داریم  درجه سانتیگراد شود به ازای هر دو درجه سانتیگراد افزایش دما دو درصد کاهش40اگر دمای کاری بیشتر از -1

 درجه سانتیگراد می باشد.50ماکزیمم مقداری که می تواند افزایش پیدا کند 



 آن در نصب صورت در را اجرا حال در عملکرد تواند می این. کنید حفظ سانتیگراد درجه 40+ تا 10- بین را محیط دمای-2

 نصب شود. خوب کننده خنک یا تهویه های دستگاه با یمکاندر.خشدبب بهبود

 الزامات فضا ونحوه نصب-1.1

 را معمولی حرارت اتلاف اجازه زیر فضای همیشه و عمودی صورت به را اینورتر خوب، کننده خنک راندمان به دستیابی برای

 کنید نصبداشته باشد 

 است شده داده نشان 3-1 جدول در فاصله و فضا

  

 مراجعه 3-2 برای اندازه فضای نصب به جدولشود، نصب انحرافی های پارتیشن با باید وسط ، اینورتر یک از بیشبرای نصب 

 کنید.

  



  ابعاد و وزن  -1.2

 .است شده داده نشان 4-3 جدول و 3-3 جدول مطابق  30ابعاد و وزن اچ دی  .

 مراجعه کنید 3.2برای مدل مربوط به اندازه نصب، لطفاً به بخش

  



 

  

 

 



  نصب و در آوردن صفحه کلید -1.2

 .بشنوید "کلیک" صدای تا دهید فشار را کلید صفحه ،2-3 شکل جهت مطابق

 .شود می ضعیف تماس باعث وگرنه نکنید نصب دیگر جهات از را کلید صفحه

 

 

 

  دارد وجود 3-3 شکل در مرحله دو

 .کنید خارج را کلید صفحه2 جهت با مطابق دوم،. دهید فشار 1 جهت مطابق را کلید صفحه قلاب ابتدا

 خارج کردن روکش پلاستیکی -1.3

 نشان 4-3 شکل مانند خارج کردن کاور مرحله. هستند شدن جدا قابل HD30 سری اینورتر پایینی روکش و بالایی روکش

 .است شده داده

 .بردارید را کلید صفحه لطفاً بالایی، پوشش برداشتن از قبل

 



 

 

 فرآیند خارج کردن پوشش پلاستیکی روی برد:

پوشش پایینی را خارج کنید.مانند  را در دو طرف خارج کنید و قلاب ها-1

 aشکل

 خارج کنید.  bپیچ های پوشش بالایی را مانند شکل-2

 خارج کنید.cپوشش آن را مانند شکل  و قلاب ها را در دو طرف خارج کنید-3

 

 

 

 

 



 نصب و راه اندازی برق 4فصل 

 کشی سیم احتیاطی اقدامات -2.1

 
 دهد انجام را کشی سیم کار تواند می شرایط واجد برق مهندس فقط •

 .دهید انجام را کشی سیم کار توانید می باشد خاموش کاملاً تغذیه منبع کلید که زمانی فقط •

 زبا کشی سیم عملیات انجام برای را اینورتر درپوش توانید نمی ،از قطع برق نگذرد دقیقه 01 که زمانی تا •

 را زمانی که اینورتر روشن می باشد انجام ندهید. کشی سیم. کنید

 شارژ نشانگر ندهید، انجام را کشی سیم است، نشده قطع دقیقه 01 از بیش برای تغذیه منبع که زمانی تا •

 .است ولت 63 زیر اصلی مدار های پایانه( -) و)+(  بین ولتاژ و باشد خاموش HD30داخلی

 عملیات نباشد،ولت  63(زیر -و ))+(  پایه بین ولتاژ و نشده  خاموش اینورتر داخلی شارژ نشانگر که زمانی تا •

 .ندهید انجام را کشی سیم

 .کنید بررسی دقت به را کشی سیم ایمنی، مدار یا اضطراری اتصال از قبل •

 از نشتی جریانبرای  مجزا ارت سیم دو از باید. باشد مطمئن ارتینگ دارای باید اینورترها PE زمین ترمینال •

 .کند زمین استفاده به اینورتر

 .کند استفاده B نوع حالت از باید( ELCB/RCD) زمین نشت از حفاظت های دستگاه از استفاده هنگام •

 و محفظه به اتصال نباید اصلی مدار های پایانه. نزنید دست آن سیم های پایانه به دارد، برق اینورتر که هنگامی •

 داشته باشند. کوتاه اتصال یا

 

 
 تست مقاومت دی الکتریک را روی اینورتر انجام ندهید •

 .دهید انجام کشی سیم شکل مطابق را ترمز واحد یا ترمز مقاومت کشی سیم • 

 .اند شده ثابت محکم ها پایانه که شوید مطمئن •

 .نکنید وصل اینورتر U، V، W خروجی های پایانه به را AC تغذیه کابل •

 .نکنید وصل خروجی مدار به را فاز تغییر های خازن •

 .است شده قطع تعویض کلیدهای یا موتور تعویض از قبل اینورتر خروجی که شوید مطمئن •

 .باشند داشته کوتاه اتصال نباید اینورتر DC باس های پایانه •

 



 انتخاب لوازم جانبی -2.1

 خروجی و ورودی کشی سیم مشخصات -2.1.1

 کننده قطع) MCCBتوسط کلید .شود نصب کوتاه اتصال و بار اضافه برابر در مناسب حفاظت با باید AC HD30 منبع

  (مدار

 .است شده داده نشان 2-4 جدول صورت به ها کابل و کنتاکتور ،MCCB شده توصیه مشخصات آن معادل دستگاه یا

 .است شده داده نشان1-4 جدول در که همانطور باشد، IEC61800-5-1 4.3.5.4 الزامات با مطابق باید زمین سیم اندازه

 

  



 



 برق ترمینال گیره -2.1.1

 . کنید انتخاب قطر خارجیحداکثر و پیچ اندازه ترمینال، اندازه به توجه با را برق ترمینالسر سیم 

 بگیرید نظر در مثال عنوان به را گرد ترمینال .کنید مراجعه 3-4 جدول به

 

 کشی سیم و اصلی مدار های پایانه -2.1

 

 شوند بسته عایق نوارهای با باید برق های کابل خالی های قسمت •

 

 

 .است برابر HD30 نامی ورودی ولتاژ با AC تغذیه منبع ولتاژ که شوید مطمئن •

 

 

 



 موتور و ترمینال پایانه -2.1.1

 

  



 



 برق ترمینال کشی سیم -2.1.1

اگر اینطور نباشد  .کند حرکت جلو به است، فعال فوروارد فرمان که زمانی اینورتر که شوید مطمئن آزمایشی، عملیات طول در

 .تنظیم کنید برای تغییر جهت موتور را F00.17 پارامتر تنظیم یا دهید تغییر را(U، V، W) خروجی پایانه دو هر

 .است شده داده نشان 5-4 جدول صورت به موتور اتصال و تغذیه منبع

  .کنید مراجعه 4.2 بخش به زمین، کابل و موتور کابل برق، کابل ،MCCB کنتاکتور، انتخاب برای

 .کنید مراجعه 8.5 بخش به ترمز واحد و مقاومت برای مراجعه کنید. 4.1  انتخاب لوازم جانبی جانبی بخش

 .کنید مراجعه راکتور انتخاب 8.6 بخش به DC راکتورهای و AC راکتورهای برای

 

  



 

  



 



کنترل برد -2.2   

 

 .نکنید لمس را آن HD30 شدن روشن از پس. است شده جدا قدرت مدار با اساساً کنترل مدار  •

 

 

 عایق اضافی عدد یک باید است، متصل برق دار لمس قابل پورت با خارجی های دستگاه به کنترل مدار اگر •

 .استفاده شود خارجی های دستگاه ولتاژ بندی طبقه تغییر عدم از اطمینان برای جداسازی

 انتخاب را RS485/232 جداکننده مبدل کنید، متصل شخصی رایانه به را کنترل مدار ارتباطی ترمینال اگر •

 .کند می برآورده را ایمنی الزامات که.کنید

 شدت به کار این برای کنترل های پایانه سایر. کنید وصل ولت AC 220 ولتاژ سیگنال به فقط را رله ترمینال •

 هستند ممنوع

 ارتباطی ترمینال-2.2.1

 .نکنید استفاده همزمان RJ45 و ارتباطی ترمینال از

 



 جامپر-4.4.2

 

   

   



   کنترل بورد ترمینال -4.4.3

   



Table 4-8 Control board terminal description  

 ترمینال ها  توضیحات

 خروجی جریان. حداکثر ولت، 10+ تغذیه منبع آنالوگ ورودی از استفاده

 است شده ایزوله COM به .GND است آمپر میلی 100

منبع 

 ولت10تغذیه+
 GNDو10+

 (اهم کیلو 34: ورودی امپدانس) ولت AI1: 0 - 10 ورودی ولتاژ

 کیلو اهم(34: ورودی امپدانس)  AI2: -10V - 10V ورودی ولتاژ

 اهم( 500: ورودی امپدانس) آمپر میلی AI2: 0 - 20 ورودی جریان

AI2، AI3 کند انتخاب را جریان/ولتاژ تواند می 

 

 AI1,AI2 ورودی آنالوگ 

 آمپر میلی 20 - 0/  ولت 10 - 0: جریان سیگنال/  خروجی ولتاژ

 ریزی برنامه قابل خروجی

 AO1,AO2 خروجی آنالوگ

 GND زمین

 VDC 30 - 0: ورودی ولتاژ

DI6 اشدب انتخاب قابل فرکانس حداکثر و بالا فرکانس ورودی برای تواند می. 

 

 DI1-DI6 ورودی دیجیتال

 خروجی جریان حداکثر تغذیه، منبع عنوان به ولت 24+ دیجیتال ورودی

 است آمپر میلی 200

COM به CME است شده ایزوله 

منبع تغذیه 

 دیجیتال

P24,COM 

SEL و P24 هستند متصل فرض پیش طور به 

SEL و P24 درایو برای خارجی برق از استفاده هنگام را DI کنید قطع 

ترمینال فرمان 

 ورودی دیجیتال

SEL 

 ریزی برنامه قابل اپتوکوپلر جداسازی

 .حداکثر ،30VDC - 0: خروجی ولتاژ ،DO1، DO2 باز کلکتور خروجی •

 آمپر میلی 50 خروجی جریان

• DO2 کیلوهرتز 50فرکانس حداکثر بالا، فرکانس خروجی برای تواند می 

 باشد انتخاب قابل

CME  بهCOM  ایزوله شده است، به طور پیش فرض به مدت کوتاهی به

COM متصل است 

CME و COM کنید جدا کنند، می ایزوله را خروجی که هنگامی را 

 DO1,CME خروجی دیجیتال

 DO2,COM خروجی دیجیتال

 R1A/R1B/R1C رله خروجی 30VDC/1A یا 250VAC/3A: نرخ ارتباطریزی، برنامه قابل خروجی

 

 . کنید محدود آمپر 3 در را جریان شود، متصل AC ولت 220 ولتاژ سیگنال به رله ترمینال است قرار اگر توجه:

 سیم بندی ترمینال های کنترل-2.2.2

 شود محدود متر 50 باید کنترل کابل طول کنترل، سیگنال تضعیف و تداخل کاهش برای

  باشد فاصله متر 0.3 از بیش باید موتور کابل و کنترل کابل بین



 .باشد محافظ خورده پیچ جفت باید آنالوگ سیگنال کابل. باشد محافظ کابل باید کنترل کابل

 

 دیجیتال ورودی اتصال

 خارجی برق یا( دارند کوتاه اتصال کارخانه در P24 و SEL) ولت 24 داخلی تغذیه منبع از استفاده

 . است شده داده نشان 4-4 شکل در آنها اتصالات ،(بردارید را P24 و SEL بین کانکتور) تغذیه منبع

 

Source / Drain 

 کنید حذف. )است شده داده نشان 5-4 شکل در Source / Drain اتصال خارجی، تغذیه منبع از استفاده با

 (P24 و SEL بین رابط

 



 است رایج خارجی کننده کنترل آن در که است NPN / PNP اتصال ولت، 24 داخلی تغذیه منبع از استفاده با

و  بردارید را P24 و SEL بین جامپر ،PNP اتصال برای. است شده داده نشان 6-4 شکل در که همانطور امیتر، خروجی

 P24و  SELشته شده است و جامپر بین بردا COMو  SELجامپر بین  NPNمی باشد، در  COMو  SELجامپر بین 

  قرار می گیرد.

 

 : AI) آنالوگ) ورودی اتصال

 .است ولت 10 - 0 محدوده و است ولتاژ ورودی AI1 است شده داده نشان 7-4 شکل در که همانطور

 

 توجه:

 شود محدود متر 50در باید کنترل کابل طول کنترل، سیگنال تضعیف و تداخل کاهش برای. 1

 . شود زمین اعتماد قابل طور به باید سسپ و

 .دیکن اضافه را فریت هسته و فیلتر خازن باید آنالوگ ورودی سیگنالدر جدی، تداخل موارد در. 2

 .است شده داده نشان 7-4 شکل در که همانطور

AI2 10+ - 10- محدوده و شود می انتخاب ولتاژ ورودی عنوان بهV داخلی ولت 10+ انتخاب هنگام. است HD30، 

 .کنید مراجعه 8-4 شکل به ،10V-+/ خارجی منبع انتخاب با. کنید مراجعه 7-4 شکل به

AI2 20 - 0 محدوده و شود می انتخاب جریان ورودی عنوان بهmA ،کنید مراجعه 8-4 شکل به است. 

 



 ((DO دیجیتال خروجی اتصال

DO1 است باز خروجی .DO1 کند استفاده خارجی برق یا اینورتر ولت 24 داخلی تغذیه منبع از تواند می. 

 .است شده داده نشان 5-4 شکل در اتصال

 

DO2 کنید مراجعه 5-4 شکل به است، باز خروجی. 

DO2 است پالس فرکانس خروجی .DO2 کند استفاده خارجی برق یا اینورتر ولت 24 داخلی تغذیه منبع از تواند می 

 .است شده داده نشان 10-4 شکل در اتصال

 

 کنید برآورده را EMC نصب الزامات-2.2

 الکترومغناطیسی تداخل. کند برآورده را الزامات دو باید اینورتر ،GB/T12668.3 بین المللی استانداردهای طبق-4.5.1

EMI الکترومغناطیسی ضد تداخل و 

 المللی بین استانداردهای

IEC/61800-3  درایو سیستم VVVF مشخصات: 3 قسمت EMC ملی بااستانداردهای( آزمایش های روش و 

GB/T12668.3. 

HD30 الزامات با مطابق IEC/61800-3 هب دستیابی برای زیر توضیحات مطابقرا  اینورتر لطفا. شود می تولید و طراحی 

 .کنید نصب(EMC) خوب الکترومغناطیسی سازگاری

 ابینتک همان در سنسورها و کنترل تجهیزات اینورتر، درایو، سیستم یک در • .کنید تقسیم مختلف مناطق به را نصب فضای

 برای کابینت درهمچنین  و شود سرکوب EMI فیلتر با اصلی اتصال نقاط در باید الکترومغناطیسی نویز شوند می نصب

 می شود نصب ورودی راکتور .EMC الزامات برآوردن



 یستمس طراحی فاز در باید که نویز گیرنده و است نویز منبع جداسازی تداخل، کاهش برای اقدام ترین پرهزینه اما موثرترین •

 تواند یم نویز گیرنده. باشد کنتاکتور و ترمز واحد اینورتر، تواند می نویز منبع سیستم، در .شود گرفته نظر در مکانیکی

 غیره و سنسور و مثل انکودر باشد، اتوماسیون تجهیزات

 .دنشو می تقسیم EMC مختلف انواع به آن الکتریکی های ویژگی به توجه با سیستم های مکانیکی

 .است شده داده نشان 11-4 شکل در شده توصیه نصب های موقعیت

 Area A تجهیزات کنترل و سنسور ها,:ترانسفورمر های کنترل منبع تغذیه 

Area B : است نیاز مورد صحیح ایمنی ها، کابل کنترل و سیگنال های رابط 

 Area C: راکتور مانند نویز منابع ACکنترل، 

 فیلتر:  Area Dکنتاکتور و ترمز واحد کننده،

EMI آن کابل اتصال و خروجی 

 Area Eمنبع تغذیه : 

Area F :  وکابل هایشموتور 

 ،الکترومغناطیسی جداسازی اثر به دستیابی برای •

 شوند ایزوله فضا در باید مناطق همه

 سانتی 12 باید نواحی بین فاصله. حداقل •

 بین جداسازی برای زمین های میله از و باشد متر

 از ها کابل مختلف، مناطق کنیددر استفاده آنها

 .دگیرن قرار مختلف های لوله در باید مختلف مناطق

 .شوند نصب مختلف نواحی بین های رابط در باید EMI فیلترهای لزوم صورت در •

 باید سیگنال کابل و( (RS485 مانند باسمد کابل • .باشند محافظ

 الزامات سیم بندی-2.2.1

 12-4 شکل در ،کنند عبور به صورت عمود بر هم موتور هایکابل یا تغذیه منبع هایکابل از باید سیگنال هایکابل

 .کنید توزیع مختلف لوله خطوط در را کنترل های کابل و موتور های کابل تغذیه، منبع های کابل.است شده داده نشان

 



 وریت مسی، توری: مثال عنوان به. شود استفاده بالا فرکانس کم امپدانس با محافظ کابل از باید  : شیلد دار محافظ کابل

 .آهنی توری یا آلومینیومی

-4 لشک در که همانطور باید محافظ فلزی شبکه و کنند استفاده محافظ های کابل از باید کنترل های کابل معمول، طور به

 .شود می متصل اینورتر فلزی محفظه به کابل های گیره توسط است شده داده نشان 13

 

 اتصالات موتور -2.2.1

 جریان شود می باعث که باشد، داشت خواهد بالاتری فرکانس نشتی جریان باشد تر طولانی موتور و کنترلر بین کابل چه هر

 .بگذارد تأثیر جانبی های دستگاه بر است ممکن این. یابد افزایش نیز اینورتر خروجی

 5-4 جدول مطابق را حامل وفرکانس AC خروجی راکتور شود می توصیه است، متر 100 از بیش کابل طول که هنگامی

 .کنید تنظیم

 

 .کنید مراجعه 22 صفحه در 2-4 جدول به باید کننده کنترل های کابل (CSA) مقطع سطح

 .یابد کاهش باید کنندهکنترلتوان  باشد، بزرگ خیلی هاآن CSA یا باشند طولانی حد از بیش موتور هایکابل اگر

 سیم جریان باید کاهش یابد . مقطع سطح از سطح هر افزایش ازای درصدبه5  اندازه به

 اتصال زمین-4.5.4

 وتاهک امکان حد باشدتا صورت همین به باید زمین اتصال شوندکابل وصل زمین به درستی به باید PE زمین اتصال های پایانه

 زمین مقاومت .باشد بزرگ امکان حد تا باید زمین سطح و( باشد نزدیک کننده کنترل به امکان حد تا باید زمین نقطه) باشد

 .باشد 10Ω از کمتر باید

 به دیگران با را زمین اتصال قطب تواند می A ) .) HD30 نگذارید اشتراک به دیگر های دستگاه با را زمین اتصال سیم

 می دست به را اثر بهترین کنند، استفاده اختصاصی زمین های قطب از ها دستگاه سایر و HD30 اگر (C بگذارد اشتراک

 .است شده داده نشان 14-4 شکل در (B) .آورد

 



 حلقه است شده داده نشان 15-4 شکل در که همانطور را زمین سیم که باشید مراقب کنترلر، یک از بیش از استفاده هنگام

 .نکنید

 

 EMIفیلتر  -2.2.2

 هستند  خارجی EMI به حساس که تجهیزاتی یا کنند ایجاد قوی EMI است ممکن که تجهیزاتی در باید EMI فیلتر

 دارد وجود کمتری فرکانس آن طریق از که است طرفه دو گذر پایین فیلتر یک EMI، شود استفاده

  EMI فیلتر عملکرد

 در کنندحساسیت برآورده را رسانا هدایت و انتشار توانند می تنها نه تجهیزات که کند می تضمین EMI فیلتر .1

 . کند سرکوب را تجهیزات تابش تواند می همچنین اما EMC استاندارد

تولید شده توسط کابل قدرت از  EMIهمچنین و برق کابل به تجهیزات توسط شده تولید EMI ورود از تواند می .2

 کند جلوگیری ورود به تجهیزات

 

  EMI فیلتر از استفاده در رایج اشتباهات

  است طولانی خیلی اینورتر و EMI فیلتر بین برق کابل .1

 قرار ورودی برق منبع نزدیک باید کابینت داخل فیلتر طول. گیرد قرار ورودی برق منبع نزدیک باید کابینت داخل فیلتر

 باشند کوتاه امکان حد تا باید ها قدرت کابل طول. گیرد

 ببندید خیلی را EMI فیلتر خروجی و ورودی های کابل  .2

 سفرکان نویز است ممکن صورت این غیر در باشد داشته فاصله هم از امکان حد تا باید فیلتر خروجی و ورودی های کابل

 .شد خواهد اثر بی فیلتر ترتیب، بدین. بزند دور را فیلتر و شود جفت ها کابل بین بالا

 EMIاتصال به زمین بد از فیلتر  .3

 از ،بهتر زمین اتصال به دستیابی منظور به. شود متصل گر کنترل فلزی بدنه به خوبی به باید EMI فیلتر محفظه

 تصالا کیس، به فیلتر اتصال برای کابل ازیک استفاده صورت در کنید استفاده محفظه روی مخصوص زمینی ترمینال

 بای اثر براینبنا است، بالا نیز کابل امپدانس باشد، بالا فرکانس که هنگامی .است فایده بی بالا فرکانس تداخل برای زمین

 .دارد وجود کمی پس

 مین،ز با خوب تماس برای کنید حاصل اطمینان پاکسازی از .شود نصب تجهیزات محفظه روی باید فیلتر:  نصب صحیح

 .کنید پاک محفظه و فیلتر محفظه بین را عایق رنگ

 

 رادیویی فرکانس تداخل و تشعشع انتقال، برای متقابل اقدامات -2.2.3

EMI اینورتر 

 کابینت یک در معمولا اینورتر. است ناپذیر اجتناب EMI تداخلاتاز برخی که است معنی این به اینورتر عملکرد تئوری



 اگر. هستند EMI اصلی منبع ها کابل .شود می نصب دارد کمی تأثیر فلزی کابینت از خارج ابزارهای بر معمولاً که فلزی

 .کرد سرکوب را EMI توان موثرمی طور به کنید، وصل راهنما این مطابق را ها کابل

 و ابلک چیدمان مختلف، نواحی بین جداسازی به باشند، شده نصب کابینت یک در کنترلی تجهیزات سایر و اینورتر اگر

 .کنید توجه محافظ

 شده انجام تداخل کاهش

 عبور اب توان می را تداخل این، بر علاوه .کنید اضافه نویز فیلتر یک خروجی، سمت در شده انجام تداخل از جلوگیری برای

 طور به توان می را شده انجام تداخل و .داد کاهش موثر طور به شده زمین فلز یک طریق از خروجی های کابل تمام دادن

 .است متر 0.3 بالای سیگنال های کابل و خروجی های کابل بین فاصله که داد کاهش چشمگیری

 RF تداخل کاهش

 و ورودی سمت در دو هر است نصب قابل نویز فیلتر .کنند می ایجاد رادیویی فرکانس تداخل اینورتر و I/O های کابل

 .دهید کاهش را RF تداخل تا کنید محافظت آهنی ظروف با را آنها و خروجی،

 16-4 باشدشکل کوتاه امکان حد تا باید موتور و اینورتر بین کشیسیم فاصله

 
 راکتور-2.2.4

 AC ورودی راکتور

 را ورودی سمت های هارمونیک چشمگیری طور به ورودی؛ توان ضریب افزایش برای:  AC ورودی راکتور نصب از هدف

 از یناش تواند می که ورودی جریان تعادل کنیدعدم جلوگیری آن از و داده کاهش مشترک کوپلینگ بالای ولتاژ نقطه در

 .باشد تغذیه منبع فاز به فاز تعادل عدم

 DC راکتور

 و بخشد بهبود را کلی راندمان دهد، افزایش را ورودی توان ضریب تواند می DC راکتور یک نصب

 کند می حذف عملکرد بر را بالایی های هارمونیک تأثیر ای ملاحظه قابل طور به کننده، کنترل حرارتی پایداری

 .اینورتر از تابشی و شده هدایت الکترومغناطیسی انتشار کاهش و اینورتر

 AC خروجی راکتور

 کنترلر شدن خاموش و.شود می جریان نشتی باعث باشد متر 100 از بیش موتور و اینورتر بین کابل طول که زمانی

 بگیرد نظر در را AC خروجی راکتور یک نصب باید کاربر که شود می پیشنهاد

 

 

 

 



 عملیات دستورالعمل 5 فصل

 

 .نکنید لمس را آن HD30 شدن روشن از پس. است شده ایزوله قدرت مدار با اساساً کنترل مدار  •

 

 

 .ندهید تغییر تصادفی طور به را HD30 پارامتر تنظیمات •

 ایمنی و دهید انجام را تنظیمات تمام کنید، کامل کامل طور به را کنترل آزمایش و زدایی اشکال تمام لطفاً •

 .HD30 اجرا دستور از قبل دهیدارزیابی انجام را کامل

 .نکنید لمس بالا دمای دلیل به را انرژی کاهش مربوط به ترمز مقاومت •

 

 عملکرد شرح-5.1
 :توجه

. بخوانید را بخش این لطفا.شوید مواجه HD30 توضیحات وضعیت و اجرا کنترل، با بارها است ممکن بعدی های قسمت در

 .کنید استفاده آنها از و کنید درک درستی به را بحث مورد عملکرد تا کند می کمک شما به این

 فرمان دادن حالت-5.1.1

 F00.11 تابع طریق توانداز می که کند می دریافت را( غیره وjog  توقف، اجرا، شروع،) فرمان HD30: فیزیکی کانال

 شود. انتخاب DI ترمینال هایو

 مد کاری توضیحات

روی صفحه کلید میتوان دستورات استارت و استوپ وحالت run,stop,jog بادستورات

 را فعال کرد (jog )اصطلاحا پیاده روی

 صفحه کلید

 ترمینال کنترل کنید استفاده عملیات کنترل توقف و اینورتر اندازی راه برای کنترل ترمینال از

 ارتباط شبکه  کنید متوقف را اجرا حال در کنترل ،SCI ارتباطی درایو اندازی راه طریق از

 

 



 اینورتر فرکانس تنظیم منبع-5.1.2

محاسبه F19.00) و کانال تنظیم کمکی)(F00.10)توسط کانال تنظیم اصلی  (F19.01)با HD30فرکانس تنظیم نهایی 

 شود.می 

 .دهمان فرکانس اصلی می باش است،فرکانس یکسان( آنالوگ جز به) اصلی تنظیم کانال با کمکی تنظیم کانال که هنگامی

 (F00.10)فرکانس تنظیم اصلی (F19.00)فرکانس تنظیم کمکی نحوه تنظیم

 / کمکی فرکانس کانال بدون: 0 

 مقدار F19.13صفحه کلید تنظیم :1  صفحه کلید

 .کنید تنظیم را اولیه

مقدار ,F00.13تنظیم صفحه کلید0:

 اولیه را تنظیم کنید.

 اولیه مقدار ,F19.03:تنظیم ترمینالUP/DN 2ترمینال

 .کنید تنظیم را

 اولیه مقدار ,F00.13تنظیم ترمینال1:

 .کنید تنظیم را

 

 (F00.10تنظیم فرکانس اصلی) ((F19.00کمکی تنظیم فرکانس 

 تنظیم روی شبکه2: 0مقدار اولیه ,تنظیم روی شبکه3: 

 0مقدار اولیه 

 تنظیم روی آنالوگ 3: تنظیم روی آنالوگ4: 

F15.05 ترمینال مربوط بهDI6 راروی
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 تنظیم روی ترمینال پالس 4: تنظیم روی ترمینال پالس5:

 / PIDتنظیم روی خروجی6: 

 AI1-AI4تنظیم روی : AI1-AI4 6-9تنظیم روی 7-10: 

روی پتانسیومتر صفحه  تنظیم11: 

 کلید

تنظیم روی پتانسیومتر صفحه  10:

 کلید

 وضعیت اینورتر-5.1.3

 وضعیت اینورتر توضیحات

 کند می کار و ندارد خروجی اینورتر U / V / W ترمینال اینورتر، شدن روشن از پس

  میزند چشمک پانل نشانگر شود، متوقف یا باشد نشده وارد عملیاتی فرمان هیچ اگر

 توقف وضعیت

 خروجی به شروع U / V / W اینورتر ترمینال کرد، دریافت را run دستور اینورتر اینکه از پس

 .است روشن پانل عملکرد وضعیت نشانگر و.کند میدادن 

 run یا اجرا وضعیت

 پارامترهای سپس و کند می دریافت را اجرا فرمان F08.06 / F13.17 = 1 ، HD30 یا2 تنظیم

 دوار اینورتر شود، کامل خودکار تنظیم فرآیند اگر خودکار تنظیم وضعیت.کند می وارد را موتور

 شود می توقف حالت

 خودکار تنظیم

 موتور های پارامتر

 روشن وضعیت زند می چشمک LED است، روشن پانل نشانگر حالت، این در

 سیستم

 



 اینورتر کار حالت -5.1.4

 runمد اجرا یا توضیحات

شروع به کار می jogرا فشاردهیداینورتر در سرعت jogزمانیکه کلید  ,صفحه کلید در مد کنترلی

دریافت می  25-20)با)توابعDIاز ورودی ترمینال ,jogدستور  کند.در مد کنترلی ترمینال

پارامتر (F00.15,F03.15,F03.16,F05.21شود.اجرا می jogشودومطابق با فرکانس مربوط به 

 .تنظیم دارند(هایی هستند که نیاز به 

jog 

( باشد.اینورتر مد اجرایی (F04.00 = 1کند که  زمانی شروع به کار میPIDتنظیم فرآیند 

 (F04.)گروه انتخاب خواهد کرد رامطابق باتنظیمات آن و مقدار فیدبک تنظیم شده PIDفرآیند

 شماره عملکرد کرد غیرفعال DI ترمینال توسط توان می را PID فرآیند حالت

 .استبه مد های دیگر حالت تغییر برای( 3(3

 PIDفرآیند تنظیم 

 ای مرحله چند سرعت عملکرد برای  (F06.00 - F06.14) 15 - 1 ای مرحله چند فرکانس

 (.16 - 13 عملکرد DI( ترمینال منطقی ترکیب طریق از.است شده انتخاب

 چند سرعته

 ساده حالت در اینورترباشدکه  F06.15=1هکزمانی است معتبر PLC تابع سادهعملکرد  انتخاب

PLC به) کرد خواهد کار شده تعیین پیش از عملیاتی پارامترهای با مطابق اینورتر.کرد خواهد کار 

 (.کنید مراجعه F06 گروه پارامتر

 (.30 شماره عملکرد) کرد متوقف DI ترمینال توسط توان می را PLC ساده عملیات حالت •

PLCساده 

F07.00 = 1, the inverter will run in accordance with the pre-set operating 

parameters (see F07 Group parameter 
Wobble 

operation 
  اجرایی های دستورالعمل -5.2

 صفحه کلید -5.2.1

HD30 کلید صفحه با استاندارد LED است شده داده نشان 5-1 جدول در که می شود نصب . 

 کلید توضیحات

  از توابع خروج یا ورود کلید

  دهید فشار را jog کلید HD30 حرکت عملگر برای کلید، صفحه در

  کند حرکت HD30 عملگر متصل به تا دهید فشار را کلید این کلید، صفحه کنترل در

:aتا دهید فشار را کلید این کلید، صفحه در HD30 شود متوقف 

B: شود ریست خطا تا دهید فشار را کلید این تشخیص، خطای در. 
 

  عملکرد اجرا شود. Mتا با زدن کلید  کنید تنظیم F00.12 با را خاصی عملکرد

  دهید افزایش را پارامتر یا مقدار

  دهید کاهش را پارامتر یا مقدار

:aکنید انتخاب را بیت شیفت و نمایش پارامتر 

:b اجرا حین در هاپارامتر نمایش/  حلقه در توقف 
 

:a شوید پایین منوی وارد 

:b کنید تأیید را ها داده ذخیره 

 



 . است شده داده نشان 2-5 جدول صورت به و است واحد نشانگر 5 و وضعیت نشانگر 5 شامل کلید صفحه

 علامت نام چراغ روشن چراغ چشمک زن چراغ خاموش

اجرا شود HD30اگر  

 استراستگرد حرکت 

 در HD30 حاضر درحال

 است اجرا حال

 راستگردوضعیت 
 

 شود اجراHD30 اگر 

 استچپگرد حرکت

 به HD30 حاضر درحال

 می اجرا چپگرد صورت

 شود

 چپ گردوضعیت 

 

HD30مشکلی ندارد  HD30 وضعیعت هشدار است معیوب 
 

HD30 در مد کنترلی

 صفحه کلید است.

HD30کنترلی مد در 

 .است شبکه

 در HD30 کنترل حالت

 است ترمینال

کنترل از دور وضعیت 

  یا صفحه کلید

رمز عبوری وجود 

 ندارد

 قفل عبور رمزوضعیت  استفعال  HD30 قفل 

 است شده
 

پارامتر فعلی نشان  

داده شده فرکانس 

 خروجی است

عدد نشان داده شده بر 

حسب پارامتر هرتز می 

 باشد

 فرکانس واحد
 

عدد نشان داده شده   

 میباشدبرحسب آمپر 

 واحد جریان
 

 شده داده نشان عدد  

 میباشدولت  برحسب

 واحد ولتاژ
 

 نشان فعلی پارامتر 

سرعت  شده داده

 چرخشی است

 چرخشی سرعت واحد درو موتور را نشان می دهد
 

 شده داده نشان عدد  

 باشد درصدمی برحسب

 واحد بر حسب درصد
 

  است شده داده نشان5-3 جدول در آنها معانی که است LED نمایشگر پنج دارای HD30 کلید صفحه



  

 وضعیت نمایش-2.1.1

  اجرا/توقف حالتدر پارامتر نمایش وضعیت

 همانطور که  به را آن پارامترهای و اجرا یا توقف وضعیت کلید صفحه است، اجرا/توقف وضعیت در HD30 که هنگامی

 می دهد. نشان 5-1 شکل در

          دادن فشار با(  F18.02 - F18.07 یا (F18.08 - F18.13یپارامترها سایر . شوند می داده نمایش

 

 تابع پارامتر ویرایش وضعیت

 و اصلاح پارامتر شرح بهرابرای رفتن به بخش ویرایش پارامتر ها فشار دهید)PRGدکمه  آلارمدر وضعیت توقف یا اجرا ویا 

F01.00 5-2 شکل در است شده داده نشان که همانطور کنید نگاه 5.2.3بخش به عبور رمز کردن باز و  



 

 خطا هشدار وضعیت

 دهد، می نمایش را خطا کد زدن چشمک و خطا هشدار وضعیت کلید صفحه دهد، تشخیص را خطا سیگنال اینورتر اگر

 .است شده داده نشان 5-3 شکل درهمانطورکه 

       کلید دادن فشار با توان می را اینورتر کنید وارد را F20.21 - F20.37 توانید می خطا تاریخچه بررسی برای

 کرد ریست شبکه ریست یاپورت کنترل ترمینال طریق از ریست دستورات ارسال توسط یا ،

 

 ویژه نمایش وضعیت

 تنظیم اولیه، مقدار کردن روشن است پارامتر دانلود و آپلود عبور، رمز قفل و تنظیم وضعیت شامل ویژه نمایش وضعیت

 .است شده داده نشان 5-4 شکل در که همانطور کارخانه، تنظیمات بازیابی و کلید صفحه خودکار کنترل پارامتر، خودکار



 

 کلید صفحه عملکرد های مثال -2.1.1

 سطحی چهار منوی تغییر عملیات

 کند می استفاده عملیات سایر یا پارامتر تنظیم برای سطحی چهار منوی تنظیمات از کلید صفحه

 :داد نمایش سطحی 4 منوی در توان می را پیکربندی حالت

 حالت تنظیم  (دوم سطح) گروه تنظیمسوم سطح) function تنظیمچهارم سطح) پارامتر تنظیم

 (اول سطح)

 .است شده داده نشان5-4  جدول در کلیدها توضیحات و 5-5 شکل در عملیات فرآیند

.  

 

 کلید اول سطح منوی دوم سطح منوی سوم سطح منوی چهارم سطح منوی

مقدار فعلی را ذخیره 

ح سطنکن و برگرد به 

 سوم

 دوم سطح به بازگشت

 منو

 اول سطح به بازگشت

 منو

نمایش بازگشت ,خطا

خطا بر طرف ,به خطا

نمایش وضعیت ,شد

 اجرا یا توقف

 

مقدار فعلی را ذخیره 

کن و برگرد به سطح 

 سوم

وارد سطح چهارم منو 

 شوید

وارد سطح سوم منو 

 شوید

دوم منو  وارد سطح

 شوید
 



 اصلاح شماره گروه 

مطابق با بیت انتخاب 

شده یک واحد 

 افزایش می یابد

اصلاح شماره داخلی از 

.مطابق با گروه توابع

بیت انتخاب شده یک 

 واحد افزایش می یابد

گروه  شماره اصلاح

ک واحد افزایش می ی

یابد با هر بار فشار 

 دادن

گروه عملکردی را 

 یدانتخاب کن

-F-uاساس چرخه بر

y 

 

 اصلاح مقدارگروه

یک واحد کاهش 

مطابق با بیت انتخاب 

 شده

شماره داخلی از 

شماره گروه رااصلاح 

کنید.مطابق با بیت 

انتخاب شده یک 

 واحد کاهش می یابد

 اصلاح شماره گروه 

زمانی که فشار می 

دهید یک واحد 

 کاهش می یابد

گروه عملکردی را 

 انتخاب کنید

-y اساس بر چرخه

U-F-d 

 

سوییچ بین بیت های 

یکان و دهگان 

وصدگان وهزارگان و 

 ده هزارگان

سوییچ بین بیت های 

 یکان و دهگان

 نامعتبر نامعتبر
 

 

 پارامتر تنظیم

 .کنید مراجعه 6-5شکل به هرتز، 012.00 به هرتز 000.00 از F02.14 تنظیم مقدار تغییر برای: مثال عنوان به

 

 .تنیس تغییر قابل پارامتر این که دهد می نشان باشد،ن بی رنگ نمایش در پارامتر اگر چهارم، سطح منوی تنظیم هنگام

 :است زیر شرح به احتمالی دلایل

 .داد تغییر را ها را پارامتر توان می شود، می متوقف کنترلر که زمانی تنها •

 .کند ویرایش معتبر عبور رمز دلیل به راها  پارامتر دیتوان می کنید وارد را صحیح عبور رمزدر صورتی که  فقط •



 توقف وضعیت در نمایشگر پارامترهای تغییر

 .دهد نمایش حلقه در را ( (F18.08 - F18.13 توقف در حال پارامتر شش تواند می کلید صفحه

 .دهد می نشان توقف وضعیت در را تعویض فرآیند 7-5 شکل ، بگیرید نظر مثال در یک عنوان به را فرض پیش پارامتر

 

 بازکردن رمز عبور

function=غیر صفرF01.00  دکمه ی قرار دهید PRG  به منظور خروج از وضعیت توقف واجرا فشار دهیدیا بافشار را

 از صفحه کلید روشن خواهد شد.  LOCKدقیقه معتبر خواهد بود.نشانگر 5مدت  بعد ازندادن صفحه کلیدرمز عبور 

 .گیرد می کاربر عبور رمز عنوان به را 4 که است 5-8 شکل مطابق کاربر عبور رمز کردن باز عملیات

 

  کنید پاک را کاربر عبور رمز

می  نمایشرا  F01.01 کلید صفحه شد، باز موفقیت با قفل وقتی کنید باز را قفل 5-8 شکل طبق دارد، وجود عبور رمز اگر

 . کنید پاک 5-10شکل مطابق را کاربر عبور رمز ,دهد

 

 



  پارامتر کپی

 : شوند می کپی بورد به پنل کنترل از پارامترها

 کند می پرش کلید صفحه شد، تمام آپلود وقتی. دهد می نمایش را "UPLd" کلید صفحه است،F01.03 = 1/2 وقتی

 (بر روی صفحه کلید بورد.)کپی از روی  F01.00 نمایش برای

 

 رسید، پایان به دانلود وقتی. دهد می نمایش را "dnLd" کلید صفحه است،F01.02 = 5/6 یا F01.02 = 2/3 وقتی

 از روی صفحه کلید بر روی بورد()کپی . رفت خواهد F01.03 نمایش به کلید صفحه

  

 

 

 توجه :

 EEPROM سازی ذخیره پارامترهای که است معنی این به داد نشان را dFAiL پارامترها، دانلود هنگام اگر.1

 .ندارد مطابقت HD30 عملکرد پارامترهای با کلید صفحه

 .کنید دانلود سپس و کرده آپلود کلید صفحه EEPROM در را صحیح عملکرد کد تنظیم مقدار ابتدا

 EEPROM دهنده این است که نشان که زند می چشمک E0022 نمایش برای کلید صفحه پارامترها، کردن کپی هنگام.2

 است. 7.1 دربخش یابی عیب. رود می بعدی تابع کد به بعد ثانیه 10 دارد ایراد کلید صفحه

 اولیه شدن روشن-2.1

 .کنید یکش راهنما سیم این توسط شده ارائه مشخصات طبق را اینورتر لطفا. دارد دقیق بررسی به نیاز برق شدن روشن از قبل

 5-13شکل مطابق کلید شودصفحه می روشن اینورتر ,کنید روشن را مدار کلید تغذیه، منبع ولتاژ و کشی سیم بررسی از پس

 .شود می داده نمایش

 

 



 گروه ها مقدمه 6 فصل

  ها می پردازد functionمعرفی عملکرد به فصل این

 : نمایش پارامترهای

d00وضعیت نمایش پارامترهای  

 : عمومی عملکرد پارامترهای

 F00پارامتر های پایه : 

:F01پارامتر های حفاظتی 

:F02پارامتر های توقف واجرا 

:F03پارامتر های شتاب گیری و ترمز گیریAcc,Dcc) ) 

F04:کنترل فرآیند PID 

F05پارامتر های منحنی مرجع خارجی: 

F06:PLCساده و چند سرعته 

F07:پارامتر های عملیات لرزش(wobbel) 

F08: 1پارامتر های موتور 

F09: پارامتر های کنترلv/f 

F10:پارامتر هایspeed loop vector control1موتور 

F11: پارامترvector control current loop1موتور 

F13:2پارامتر های موتور 

F15:پارامتر های ترمینال ورودی وخروجی دیجیتال 

F16: وخروجی آنالوگ ورودی ترمینال های پارامتر 

F17:پارامتر های ارتباط شبکه 

F18:پارامترها مربوط به نمایش کنترل 

F19 پارامتر های عملکرد:boost 

F20پارامتر های حفاظتی از خطا: 

F21پارامتر های کنترل گشتاور: 

F23 پارامتر های کنترل:PWM 



 : پارامترهای نمایشdگروه  3.1

 بررسی d گروه تابع کد بررسی با را وضعیت پارامترهای مستقیماً توانند می کاربران. است وضعیت نمایش پارامترهای d گروه

 کنند.

6.1.1-  : d00 وضعیت نمایش پارامترهای 

مقداراز پیش تنظیم [رنج تنظیم

 ]شده

 کد توضیحات پارامتر

 d00.00 شماره سری اینورتر مقدار تنظیمی خود اینورتر

 d00.01 ورژن نرم افزاری برد کنترلی اینورتر تنظیمی خود مقدار

 d00.03 کنترلی برد افزاری خاص نرم ورژن اینورتر تنظیمی خود مقدار

 d00.05 کلید صفحه افزاری نرم نسخه اینورتر تنظیمی خود مقدار

 d00.06  سفارشی شماره سری اینورتر تنظیمی خود مقدار

 d00.07 مد کنترلی موتور اینورتر تنظیمی خود مقدار

 آن کنترل حالت و فعلی موتور

 فعلی محرک موتور یکان: نمایش

 1موتور 0:

 2موتور1: 

 دهگان: حالت کنترلی

 سنسور سرعتبدون v/fکنترل0:

 بدون سنسور سرعتvectorکنترل 2:

 d00.08 جریان نامی اینورتر اینورتر تنظیمی خود مقدار

 وضعیت اینورتر اینورتر خود تنظیمی مقدار

 

d00.10 

 وضعیت نمایش اینورتر خود مقدار تنظیمی

 مطابق اینورتر

 زیر: جدول

 استال ولتاژ اضافه

 دارد0:

 ندارد 1:

 جریان محدودیت

 دارد0:

 ندارد1:

 هزار گان بدون استفاده بدون استفاده

پارامتر تنظیم 

 خودکار

بدون تنظیم  0:

 خودکار

 تنظیم خودکار 1:

مقدار محدود  بدون استفاده

 کردن سرعت

بدون  0:

 محدودیت

 با محدودیت 1:

 :مد کنترلی11بیت

 کنترل سرعت 0:

 کنترل گشتاور 1:

 صدگان

 : شتاب گیری/ترمز/ثابت0وبیت1بیت

 ثابت00:

 ثابت11:

 شتاب گیری01:

 ترمز10:

 DCترمز  بدون استفاده

 DCوضعیت بدون ترمز 0:

 DCبا ترمز 1: 

 

 دهگان

:خطای 0بیت

 اینورتر

 بدون خطا 0:

 خطا 1:

 :اجرا/ توقف 1بیت

 توقف0:

 اجرا1:

رو به 

 جلو/معکوس

 رو به جلو0:

 معکوس 1:

 سرعت دویدن صفر

 سرعت دویدن غیر صفر 0:

 سرعت دویدن صفر 1:

 یکان

 

 

 d00.11 اصلی تنظیم فرکانس منبع اینورتر خود تنظیمی مقدار



  AI1-AI4:9-6         : صفحه کلید0

 : پتانسیو متر صفحه کلید                         10 : ترمینال ها1

 PID 11: : شبکه ارتباطی2

 : چند سرعتی12          : آنالوگ3

 PLC: 13 : ترمینال پالس4

 d00.12 (هرتز) اصلی تنظیم فرکانس اینورتر تنظیمی خود مقدار

 Hz)) d00.13تنظیم کمکی فرکانس اینورتر تنظیمی خود مقدار

 d00.14 (هرتز) فرکانس تنظیم اینورتر تنظیمی خود مقدار

 (Acc. / Dec (Hz) از پس مرجع فرکانس اینورتر تنظیمی خود مقدار

 شتاب گیری و ترمز

d00.15 

 ترمز و گیری شتاب تغییر برای مرجع فرکانس نمایش

 d00.16 (هرتز) خروجی فرکانس اینورتر خود تنظیمی مقدار

 rpm d00.17)سرعت تنظیم شده) اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.18 (rpmسرعت اجرایی) اینورتر خود تنظیمی مقدار

 V d00.20)ولتاژ خروجی) اینورتر خود تنظیمی مقدار

 A d00.21)جریان خروجی) اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.22 شده)%( داده گشتاور اینورتر خود تنظیمی مقدار

 نامی گشتاور درصدی از شده، داده پیش گشتاور از نمایش

 d00.23 )%(گشتاور خروجی اینورتر خود تنظیمی مقدار

 KW d00.24)توان خروجی) اینورتر خود تنظیمی مقدار

 دهد می نمایش را فعلی واقعی خروجی قدرت

 DC (V) d00.25 باس ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.26 )%( کلید صفحه پتانسیومتر ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

 کلید صفحه پتانسیومتر ورودی ولتاژ نمایش

 AI1  )%( d00.27 ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

 AI1 ورودی ولتاژ نمایش

 d00.28 ( )%(دفع از )پس AI1 ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

  .شود می حذف فیلتر و آنالوگ منحنی بایاس، بهره، توسط که AI1 ورودی ولتاژ نمایش

 (%) AI2 ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

 .اعمال فیلتر از پس AI2 ورودی جریان/ولتاژ .نمایش AI2 ورودی ولتاژ نمایش

 است-10و10بین شود می انتخاب ورودی ولتاژ AI2 که هنگامی •

 است میلی آمپر 20تا  0بین شود می انتخاب جریان ورودی AI2 وقتی•

d00.29 

 ( )%(دفع از )پس AI2 ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

 بایاس و بهره عملیات از پس ورودی جریان/ولتاژ نمایش

 d00.29 ببینید با را همسو رابطه •

d00.30 

 )%(  AI3 ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

 فیلتر از بعد AI3 ورودی جریان/ولتاژ نمایش

 .است AI3 HD30-EIO با مطابق AI3 کنید، انتخاب را HD30-EIO داخلی کارت •

 است-10و10بینشود می انتخاب ولتاژ ورودی AI3 وقتی •

 است میلی آمپر 20تا0بینشود می  انتخاب جریان ورودی AI3 وقتی •

 است HD30-PIO کارت 1 کانال به مربوط AI3 کنید، انتخاب را HD30-PIO داخلی کارت •

 است ولت 24تا  0شودبین  می انتخاب 1 کانال عنوان به ورودی ولتاژ وقتی •

 است آمپر1تا 0شودبین  می انتخاب 1 کانال عنوان به فعلی ورودی که هنگامی •

d00.31 

 ( )%(دفع از )پس AI3 ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

 .آفست و افزایش از پس AI3 ورودی جریان/ولتاژ نمایش

 d00.31 ببینید با را همسو رابطه •

d00.32 

 AI4  )%( d00.33 ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار



 فیلتر از بعد AI4 ورودی جریان/ولتاژ نمایش

 .است AI4 HD30-EIO با مطابق AI4 کنید، انتخاب را HD30-EIO داخلی کارت •

 است ولت-10و10کند بین  می انتخاب را ولتاژ ورودی AI4 وقتی •

 است میلی آمپر 20تا0کند بین  می انتخاب را ورودی جریان AI4 وقتی •

 .است HD30-PIO کارت 2 کانال به مربوط AI4 کنید، انتخاب را HD30-PIO داخلی کارت •

 است ولت 24تا0شودبین  می انتخاب 2 کانال عنوان به ورودی ولتاژ وقتی •

 استآمپر1تا  0است بین شده انتخاب 2 کانال عنوان به فعلی ورودی که هنگامی •

 ( )%(دفع از )پس AI4 ورودی ولتاژ اینورتر خود تنظیمی مقدار

 شود می تنظیم AI4 ورودی جریان/  ولتاژ از پس که دهد می نشان را بهره

 .است شده داده نشان d00.33 در مکاتبات •

d00.34 

 

 DI6 (Hz) d00.35 ترمینال پالس ورودی فرکانس اینورتر خود تنظیمی مقدار

 ()%  AO1 خروجی اینورتر خود تنظیمی مقدار

 است ولت10تا  0کند بین  می انتخاب را خروجی ولتاژ AO1 وقتی

 کند می انتخاب را آمپر میلی 20 - 0 جریان ورودی AO1 وقتی

 کند می انتخاب را آمپر میلی 20 - 4 جریان ورودی AO1 که هنگامی

 .کنید مراجعه F16.22، F16.23 به آمپر میلی 20 - 4 جریان خروجی پارامتر تنظیم •

d00.36 

 )%(  AO2 خروجی اینورتر خود تنظیمی مقدار

 .کنید مراجعه d00.36 به است، AO1 همان مطابق

d00.37 

 d00.38 (Hz) بالا سرعت با خروجی پالس فرکانس اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.39 (℃) سینک هیت دمای اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.40 خط سرعت تنظیم اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.41 مرجع خط سرعت اینورتر خود تنظیمی مقدار

 PIDمرجع فرآیند  اینورتر خود تنظیمی مقدار

 (.ولت 10.00) کامل مقیاس درصد به نسبت PID مرجع فرآیند نمایش

d00.44 

 )%( پردازش PID بازخورد اینورتر خود تنظیمی مقدار

 (.ولت 10.00) کامل مقیاس درصد به نسبت PID بازخورد فرآیند نمایش

d00.45 

 PID  )%( d00.46 فرآیند تحمل اینورتر خود تنظیمی مقدار

 )%( PID انتگرالی آیتم اینورتر خود تنظیمی مقدار

 (.ولت 10.00) کامل مقیاس درصد به نسبت  PID انتگرال فرآیند آیتم نمایش

d00.47 

 )%( PID خروجی فرآیند اینورتر خود تنظیمی مقدار

 (.ولت 10.00) کامل مقیاس در فرآیند PID خروجی نمایش

d00.48 

 d00.49 خارجی شمارش مقدار اینورتر خود تنظیمی مقدار

 ورودی ترمینال وضعیت اینورتر خود تنظیمی مقدار

 است  متفاوتی فیزیکی مخفف تابع پارامتر این( دودویی) بیت هر ورودی ترمینال وضعیت نمایش

 جدا است comترمینال از  0: •

 متصل است.com ترمینال به  1:• 

 د.نشو می فعال HD30-EIO  RLY2 - RLY4 , از استفاده هنگام توجه: فقط

Bit0 Bit1 Bit2 Bit3 Bit4 Bit5 Bit6 Bit7 Bit8 Bit9 Bit10 Bit11 

DI1 DI2 DI3 DI4 DI5 DI6 DI7 DI8 DI9 - - - 
 

d00.50 

 زیر آمده. خروجی.هربیت از این پارامتر عملکردی با مخفف فیزیکی متفاوت در جدول ترمینال وضعیت اینورتر خود تنظیمی مقدار

 ترمینال خروجی غیر فعال است.0:  •

 ترمینال خروجی فعال است. 1: •

 د.نشو می فعال HD30-EIO  , RLY2 - RLY4  از استفاده هنگام فقط: توجه

Bit0 Bit1 Bit2 Bit3 Bit4 Bit5 Bit6 Bit7 

DO1 DO2 RLY1 RLY2 RLY3 RLY4 - - 
 

d00.51 

 ارتباط شبکه مدباسوضعیت  اینورتر خود تنظیمی مقدار

 MODBUS ارتباط وضعیت نمایش

 : عادی 0

d00.52 



 

تنظیمات 

 کارخانه
 پارامتر عملکرد پارامتر تنظیمات

 F00گروه پارامتر های اولیه 

0,1 [0] 

 کنترل حالت انتخاب

 سرعت کنترل : 0

 گشتاور کنترل 1:

 باشد شده انتخاب vector PGکنترل برای موتور کنترل حالت که است معتبر زمانی فقط گشتاور کنترل •

F13.00 = 2 )  F00.01 /) 

 مراجعه F21 گروه گشتاور کنترل پارامتر و ،  F15 DI( 56,57)گره ترمینال عملکرد توضیحات به •

 موجود است گشتاور کنترل جزئیات برای توضیحات.کنید

Control mode 

selection 
 

F00.00 

0 - 2 [0] 

 0 موتور کنترل حالت انتخاب  

 ثابت فرکانس/ولتاژ نسبت کنترل .PG بدون V/f کنترل :0

کاربرد خاصی دارد برای مواقعی که یک اینورتر کنترل می کند بیش از یک موتور را برای دستیابی به  •

 عملکرد مناسب

 .کنید تنظیم درستی به را F13 گروه یا F09 گروه V/f کنترل پارامتر لطفاً ،V/f کنترل انتخاب هنگام •

 مناسب کارایی به برای دستیابی

Motor 1 

control mode 

selection 
 

F00.01 

1,0 [1] 

 اینورتر نوع تنظیم

 .عمومی و سنگین موتور کنترل برای ،G : نوع0

 فن و پمپ ,درایو کنترل برای ،P : نوع 1

Inverter type 

setting 
 

F00.02 

1,0 [1] 

 موتور انتخاب

 0موتور 0:

 2موتور 1:

 پارامترهای بدون حتی توانندمی توقف، حالت در. کند تعیین پیش از را یکی از دو موتور دیتوان می: توجه

 شوند. جابجا ورودی

Motor 

selection 
 

F00.03 

 تنظیمی مقدار

 اینورتر خود

  HD30 کارت توسعه گزینه انتخاب

 : بدون انتخاب0

 HD30-EIO:انتخاب 1

 HD30-PIO:انتخاب 3

 کرد استفاده مربوطه توجه به کارت با توان می را کارت مورد نظر: توجه

HD30 

general 

extension 

option 

selection 

F00.04 

50-

400Hz[50Hz

] 

 حداکثر فرکانس خروجی اینورتر

 کند می تعریف است خروجی به مجاز اینورتر که را فرکانسی بالاترین

 .است هرتز vector211 کنترل برای فرکانس حداکثر و هرتز  V/f   011 کنترل فرکانس. حداکثر •

 است ضروری واقعی عملکرد شرایط و شده کنترل موتور پلاک اساس بر آنها تنظیم •

 

Inverter max. 

output 

frequency 
F00.06 

 : پایان زمان ارتباط 1

 است. نادرست داده قاب محتوای 4 :

 d00.53 (متر) واقعی طول اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.54 (کیلومتر) کل طول اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.55 (ساعت) شدن روشن زمان کل اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.56 (ساعت) عملیات زمان کل اینورتر خود تنظیمی مقدار

 kk km.h)) d00.57 موتور کل انرژی مصرف بالای بیت اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.58 (km.h) موتور انرژی کل مصرف کم بیت اینورتر خود تنظیمی مقدار

 kk km.h)) d00.59زمان در بالا انرژی مصرف اینورتر خود تنظیمی مقدار

 d00.60 (km.h) اجرا حال در زمان در کم انرژی مصرف اینورتر خود تنظیمی مقدار

 فعلی خطای اینورتر خود تنظیمی مقدار

 .است ولتاژ افت معنی به 100 نمایش

d00.61 



0 - 7 [0] 

 مرجع تنظیم فرکانس بالای حد

 کنید تنظیم F00.08 با را بالایی حد فرکانس. دیجیتال : تنظیمات 0

 .ببینید را F16 گروه. آنالوگ ورودی AI تنظیمات: 1 

. کند می تنظیم را F00.06فرکانس ورودی پالس مطابق با حداکثر F16.17 .ترمینال پالس تنظیم : 2

 (.خروجی فرکانس)ماکزیمم 

 AI1-AI4: تنظیم  3-6

 .کلید صفحه پتانسیومتر تنظیم:  7

Upper limit 

of operation 

frequency 

setting source 

F00.07 

0- 

F00.06[50H

z] 

 عملیات فرکانس بالایی حد

 .شود می تنظیم F00.08 توسط بالایی حد فرکانس ،F00.07 = 0 وقتی

Upper limit 

of operation 

frequency 

F00.08 

0.00 - 

F00.08 

[0.00Hz] 

 حد پایین فرکانس

 از ربزرگت تنظیم فرکانس مقدار وقتی. کنید استفاده واقعی خروجی فرکانس کردن محدود برای F00.09 از

 .باشد صفر

 .کند می عمل تر پایین حد فرکانس در ،F00.09 از کوچکتر اما (F19.10)فرکانس آستانه

 کنید تنظیم واقعی عملکرد و موتور پلاک با مطابق را پارامترها لطفاً •

 موتور پارامتر خودکار تنظیم عملکرد در محدودیت بدون •

 توسط نیز اینورتر اجرا حال در فرکانس فرکانس، بالای و پایین حد بر علاوه •

.آستانه فرکانس  محدود می شود،F02.14 start/stop DWELL (F02.02فرکانس)  پارامتر تنظیمات

 DC (F02.16.).فرکانس شروع ترمز (F19.10) صفر

 هستند. (F05.17)، F05.18، F05.19 وفرکانس پرش

Lower limit 

of operation 

frequency 
 

F00.09 

0 - 10 [0] 

  درایو انتخاب دسترسی جهت تنظیم فرکانس

 Keypad digital setting :0 تنظیم توسط کی پد 

  Terminal digital setting:1 ای دیجیتالهتوسط ورودی تنظیم 

SCI communication setting:2 راه ارتباطی مد باس تنظیم 

 AI analogue setting:3 توسط ورودی های آنالوگ پتانسیومترتنظیم 

 Terminal pulse setting :4 توسط تنظیمات پالس در ورودیتنظیم 

AI1 – AI4 set:6-9  تنظیم توسطAI1-AI4  

01 Keypad potentiometer setting: کلید صفحه پتانسیومتر تنظیم توسط 

Frequency 

setting 

access 

selection 
 

F00.10 

0-2[0] 

 انتخاب نحوه دسترسی شروع به کار فرمان درایو 

Keypad running source :0 توسط کی پد 

Terminal running source :1توسط ورودی های دیجیتال 

SCI communication running source :2راه ارتباطی مد باس 

  

Operation 

Command 

access 

selection 
 

F00.11 

0 - 3 [2] 

 منظوره چند کلید عملکرد انتخاب

 .دهید تغییر M کلید با را جهت چرخش. تغییرجهت چرخش : 0

 . معتبر می باشد است ،F00.11 = 0 وقتی •

 .اشدب نشان دادن پارامتر های وضعیت وضعیت درصفحه کلید  که است تغییر قابل زمانی فقط عملکرد جهت

 .دهید تغییر M کلید با را ریموت و محلی کنترل. دهید تغییر را دور راه از و محلی کنترل:  1

• LOCAL است کلید صفحه فرمان کانال فرمان، کانال اجرای هنگام F00.11= 0 

 REMOTEباشد کلید صفحه از غیر فرمان کانال یک فرمان کانال که هنگامی  ِF00.11=1,2  

(تعیین کانال 1101100)توابع DIترمینال  <محلی  دور راه از فرمان: سوئیچ کانال اجرای اولویت •

 تنظیم کانال فرمانF00.11<فرمان

 
 :LO/RE نشانگر •

 .است اجرا حال در ترمینال فرمان کانال در فعلی درایو که دهد می نشان: روشن

Function 

selection of 

the multi-

function key 

F00.12 



 .است ارتباطی اجرای فرمان کانال در فعلی درایو که دهد می نشان: زدن چشمک

 .است فرمان کانال اجرای حال در اپراتور پانل در فعلی درایو که دهد می نشان: خاموش

 .است نامعتبر منظوره چند کلید:  2

 .U گروه میانبر منوی:  3

50.0Hz 
 شروع تنظیمات فرکانس دیجیتال

 .کند می اولیه فرکانس مقدار تنظیم به شروع F00.10 = 0 ، F00.13 یا 1وقتی 

Starting 

frequency 

digital 

Setting  

F00.13 

000 - 111 

[1001] 

 فرکانس کنترلی  تنظیمات

 باشد F00.10 = 0,1فقط زمانی فعال می شود که

 شود می فعلی شده تنظیم فرکانس جایگزین جدید مقدار کند، می تغییر F00.13 که هنگامی

 برق شدن خاموش هنگام فرکانس ذخیره انتخاب: یکان

0:no ذخیره نشود 

1:save ذخیره شود 

 توقف هنگام شده تنظیم فرکانس: دهگان

0: Keep setted frequency in stopping کنید حفظ توقف در را شده تنظیم فرکانس 

1: Recover to F00.13 in stopping. به توقف در F00.13 برگردید. 

 صدگان: انتخاب فرکانس ذخیره زمانی که

 برقراری ارتباط

0:no ذخیره نشود 

1:save ذخیره شود 

 

 ر دسترسی فرکانس هزارگان :انتخاب فرکانس ذخیره هنگام تغیی

0:no ذخیره نشود 

1:save و یجیتالد ترمینال به کلید صفحه کنداز می تغییر فرکانس شده تنظیم دسترسی ذخیره شود)وقتی 

 یافته را ادامه می دهد( تغییر فرکانس آخرین هم هنوز کلید صفحه فرکانس کلید، به صفحه برگشت

Frecuency 

setting 

control 
F00.14 

0.00 - upper 

limit 

[5.00Hz] 

 Jogفرکانس عملکرد سرعت 

 شود یم گفته یرو ادهیپ سرعت اصطلاحا

 .شود یم استفاده تست یبرا و باشد یم فرکانس و فرمان دستور دو هر یدارا

Jog operation 

frequency 

digital setting 

 

F00.15 

 

 jog عملیات فاصله

 نمی پاسخ F00.16 توسط تنظیم شده  زمانی فاصله در دویدن دستور به اینورتر دویدن، فرمان لغو از پس

 دهد.

 
 

Interval of 

jog operation 
F00.16 

5.0Hz 

 جهت حرکت موتور

 جهت موافق چرخش 0 :

 جهت مخالف چرخش 1:

Operation 

direction 

selection 
F00.17 

0,1 [0] 

 معکوس ضد عملکرد

 .باشدF00.11 = 0,1,2  که بود خواهد معتبر زمانی تابع این

 .است مجاز معکوس عملیات:  0

 است ممنوع معکوس عملکرد :1

 در راینورت شودزمان، تنظیم منفی روی فرکانس این در اگر. دهد می پاسخ جلو به رو فرمان به فقط اینورتر •

 .کرد خواهد کار صفر فرکانس

 اینورتر شود، کارکرد دریافت حالت در در معکوس دستور اگر. دهد نمی پاسخ معکوس فرمان به اینورتر •

 شود. می متوقف بلافاصله

Anti-reverse 

operation 
F00.18 



 کاهش عملیات فرکانس صفر به اینورتر کند، می کار تنظیمات قسمت معکوس جهت در PLC که هنگامی

 .باشد اجرا حال در مثبت جهتتا زمانی که  یابد می

0.0 - 3600.0 

[0.0s] 
 موتور چرخش جهت تغییر مابین زمان

Dead time of 

direction 

switch 
 

F00.19 

0,1 [0] 

 فعال کردن صفحه کلید خارجی

 هر دو صفحه کلید کار می کنند شود، می متصل کلید صفحه دو به اینورتر که هنگامی :روشن.0

 با اختیاری نمایش صفحه کلیدهای شود، می متصل کلید صفحه دو به اینورتر که هنگامی خاموش:.1: 

  .نیستند کار قابل ارتباطی درگاه از استفاده

External 

keypad 

enable  

F00.20 

0,1 [0] 

 فعالسازی عملکرد خواب

 :این عملکرد غیر فعال است0

 :فعال کردن1

Dormant 

function 

selection  
F00.21 

0.0 - 6000.0 

[1.0s] 
 Dormancy خواب از بیداری زمان

wake up time  
F00.22 

0.0 - 3600.0 

[0.0s] 
 Sleep delay زمان تاخیر در رفتن به خواب

time  
F00.24 

0.00 - Max. 

frequency 

[0.50Hz] 

 فرکانس رفتن به خواب

F00.21 - F00.25 کند درک را بیداری و خواب عملکردهای تواند می 

 خواب حالت وارد اینورترباشد  ،F00.25 کوچکتر از تابع شده تنظیم فرکانس که هنگامی عملیات، طول در •

 می متوقف F00.24 زمان گذشت از پس و (زند می چشمک LED و است روشن نشانگر عملیات) شود. می

 شود

 .است معتبر عملیات ترمینال فرمان کانال  F00.11=1 در فقط فوق خواب تابع •

Sleep 

frequency 
F00.25 

000 - 332 

[111] 

 کند یکه در فرکانس صفر کار م نورتریا یبرا کردانتخاب عمل

 فرکانس صفر فعال کردن گزینهشود،  یکنترل م V/fکه در حال اجرا توسط  یهنگام یکان:

 :عمل نمی کند1

 :اینورتر خروجی را قفل می کند0

 کار می کند DC:اینورتر در ترمز 2

 فعال می شود )اجرای وکتور حلقه باز( open loop vector دهگان:گزینه فرکانس صفر در وضعیت

  torque controlصدگان:فعال کردن گزینه فرکانس صفر در 

 کند یرا قفل م یخروج نورتریا :0

 کند یکار م DCدر ترمز  نورتری:ا2

 کند. یکار م کیتحر شیمبدل فرکانس با پ:6

Action 

selection for 

inverter 

running at 

zero 

frequency 

F00.26 

 

 اتصال منبع دستور انتخاب منبع فرکانس

 منبع فرکانس الزام آور باشد یکه منبع فرمان دارا یمعتبر است، زمان یفرکانس اصل یفقط برا

 منبع فرکانس نامعتبر است. F00.10فرمان معتبر است،  منبع

 انتخاب منبع فرکانس اتصال فرمان پانل یکان:

 انتخاب منبع فرکانس اتصال نالیفرمان ترم دهگان:

 یمنبع فرکانس اتصال فرمان ارتباطانتخاب  صدگان:

 :بدون اتصال1

 صفحه کلید                     یرو :تنظیم0

 ترمینال دیجیتال یرو :تنظیم2

 شبکه یرو :تنظیم6

 ترمینال پالس یرو :تنظیم5

 AI1 یرو :تنظیم7

    AI2 ی رو :تنظیم8

 F00.27 



 AI3 یرو :تنظیم1

Aیرو :تنظیم AI4 

b کلید:تنظیم روی پتانسیومتر صفحه 

c: تنظیم رویPID 

dتنظیم روی چند سرعته: 

 

 STOPانتخاب عملکرد دکمه 

 .معتبر است دیکنترل صفحه کل ی: فقط برا1

 کنترل معتبر است. ی: در تمام حالت ها0

 F00.28 

 F01گروه پارامتر های حفاظتی 

00000-

65535 

 بود خواهد معتبر عبور رمز کاربر)هر چیزی غیر از صفر( عبور رمز تنظیم از پس

 کنید: وارد را صحیح عبور رمز پارامتر، تنظیمات وضعیت مجدد کردن وارد هنگام عبور، رمز تنظیم از پس •

 کنید مشاهده توانید می فقط داد، تغییر کلید صفحه با توان نمی را پارامترها تمام صورت این غیر در

دهید به رابط اصلی توقف  فشار را         صحیح دکمه ی عبور رمز کردن وارد از پس •

دقیقه شناسایی نمی شود و رمز عبور کاربر به  5/ اجرا خارج شوید، دکمه وضعیت یا صفحه کلید در عرض 

 طور خودکار مشخص می شود

 فعال شد

 برای تغییر پارامترها، باید رمز عبور صحیح را وارد کنید. اگر دکمه صفحه کلید است

 دقیقه ای دوباره راه اندازی می شود. 5شناسایی می شود، تایمر دقیقه  5در عرض 

 پاک کردن رمز عبور کاربر است. یاگر کاربر رمز عبور را باز کند، به معنا •

 دیمراجعه کن 51216و پاک کردن رمز عبور کاربر، به بخش  رییباز کردن قفل، تغ یبرا •

 را عبور رمز)کنید وارد را صحیح عبور رمز ابتدا (صفر از غیر عددی هر)باشد شده تنظیم کاربر عبور رمز اگر •

 است باطل صورت این غیر در. شود می پاک کاربر عبور رمز کنید، تنظیم 11111 روی سپس و (کنید باز

 را بازکرده به F01.00:برای حذف پسوورد به صورت کلی کافی است بعد از بازکردن قفل  دوباره پارامترتوجه 

 ی اعداد را  صفر کرده و تایید کنیم که رمز به صورت کلی حذف می شود  طوری همه
 

User’s 

password 
 کلمه عبور

F01.00 

000 - 111 

[010] 

 محدودیت در دسترسی به پارامتر ها

 یکان: 

 داد نمایش منو این در توان می را عملکرد پارامترهای تمام. کامل منوی حالت : 0

 .داد نمایش توان می را کارخانه تنظیمات از متفاوت پارامترهای فقط منو حالت بررسی1: 

 دهگان:

 کند نمی قفل را F گروه و U گروه پارامتر نگاشت رابطه0: 

 .کنید قفل را F گروه و U گروه پارامتر نگاشت رابطه1:  

 صدگان:

 .هستند خواندن قابل U و F گروه پارامترهای رمز حفاظتی، پس از0: 

 .است ممنوع U و F گروه پارامترهای خواندن حفاظتی،رمز  از پس 1:

Menu mode 

selection 
 

F01.01 

0-4[0] 

 تابع کد پارامتر اولیه مقداردهی

No operation:0 

 بدون عمل کردن

Restore to factory setting:1 

 resetکلمه فشاردهید ،  وقتیتنظیم کنید، سپس کلید    F01.02=1پارامتر  بازگشت به تنظیمات کارخانه

 روی صفحه کلید نمایش داده می شود سیستم در حال بازیابی پارامترکارخانه است

پارامتر های زیر تغییر نمی کنند 

F01.00,F01.02,F01.03,F08,F01.03,F13.01,F13.15,F19.15,F19.19,F19.24,F20.08,

F20.09,F20.21,F20.37,F23.00,, وگروهy 

 کنترل برد بر روی کلید صفحه 0 شده ذخیره ، پارامتر ها کپی برای: 2

 کنترل برد بر روی کلید صفحه 2 شده ذخیره ، پارامتر ها کپی برای: 6

4: Clear fault information 

Function 

code 

parameter 

Initialization  

F01.02 



 پاک کنید .F20.21-F20 67اطلاعات خطای ثبت شده رادر 

:5,6 

 دانلود نمی شود.آپلود یا yو گروه  F20.3 -F01.00, F01.02, F01.03, F20.21های  پارامتر :توجه

 

0-2[0] 

 کلید صفحه روی پارامتر آپلود

 است عادی خواندن وضعیت در نمی کند. مبدل ل: عم0

 کنید.  کپی 0رد کنترل را بر روی کی پد سری وب پارامتر در فعلی مقدار :1

 کنید. کپی 2بر روی کی پد سری رد کنترل را وب پارامتر در فعلی مقدار :2

  شود. یدانلود نم ایآپلود yو گروه F01.00, F01.02, F01.03, F20.21 - F20.3 یپارامتر ها: توجه

 

Upload 

parameter to 

keypad  

F01.03 

 F02گروه پارامتر های حرکت/توقف 

 

 شروع. یبرا DWELL: از فرکانس 1

 دیمراجعه کن F02.03و  F02.02 یبه پارامترها DWELLفرکانس شروع  یبرا

 
 .دیشروع کن DWELLو سپس از فرکانس  دی: ابتدا ترمز کن0

 .دیمراجعه کن F02.05و  F02.04 یبه پارامترها DCترمز  یبرا •

 همانطور در حال اجرا فعال است. اما آن است تیتوقف تا وضع تیاز وضع ندیفقط در فرآ DCشروع ترمز  •

هنگام  (DC)زمان ترمز  F02.05است.  رفعالیجهت غ چیسوئ ندیکه در شکل نشان داده شده است، در فرآ

 معکوس وجود ندارد

 
:در این حالت اینورتر فرکانس فعلی خود را در حالت خاموش تشخیص داده واز همان فرکانس شروع به 2

موتور خاموش شده ولی فن هنوز می چرخد چرخش می کندنه از فرکانس صفر.)مثلا در کاربرد فن زمانی که 

ودوباره دستور روشن شدن داده می شوداز صفر شروع نمی شود واز سرعتی که فن می چرخد شروع به 

 حرکت می کند.(

انتخاب حالت 

 شروع
F02.00 



0.00 - 10.00 

[0.00s] 

 شروع تاخیر در زمان

شود  یم F02.01شده توسط  میتنظ ریکند، منتظر زمان تاخ یم افتیرا در runدستور  نورتریکه ا یهنگام

 کند. یو سپس شروع به کار م

Starting 

delay time 
F02.01 

0.00 - upper 

limit 

[0.00Hz] 

 موتور استارت یبرا مشخص فرکانس

  استارت سرعت

Start 

DWELL 

frequency 

Setting  

F02.02 

0.00-10.00 

[0.00s] 

 شروع DWELL فرکانس مقدار زمان

 .ردیتا موتور در حالت توقف قرار نگ دیرا به طور موقت حفظ کن یفرکانس خروج ،یهنگام راه انداز

از  ترمز، از اصطکاک یریکند، به منظور جلوگ یکار م یکه ترمز به آرام یشود، زمان یکه ترمز م یهنگام

 .دیشتاب گرفتن پس از باز شدن کامل ترمز استفاده کن یبرا DWELLعملکرد 

 است ی، فرکانس خروجF02.02شده توسط  میتنظ فرکانس که فرکانس داده شده با ی.، زمانAccدر طول  •

 عمل شتاب گیریحفظ شده و همچنان ادامه دارد F02.03شده در  نییزمان تع درفرکانس 

• F02.02 ای F02.03  فرکانس شروع  د،یکن میتنظ 1راDWELL است خاموش 

 ،یمجموعه کمک ندیفرآ PID/  ندیفرآ PIDکنترل گشتاور،  درتوجه:

PLC  ساده و تکان، تابعDWELL .نامعتبر است 

 

Retention 

time of 

starting 

DWELL 

frequency  

F02.03 

0-100% 

[50%] 

DC brake current setting 

 DC ترمز زمان در تزریقی جریان

 

DC braking 

current 

setting 

F02.04 

0.00-60.00 

[0.00s] 
 

 DCزمان ماندن در ترمز 

  F02.04 است. نورتریا ینام انیاز جر یدرصد 

 استفاده می شود. در توقف و در هنگام شروع DCترمز  جریان نامی میتنظ یبرا

 .معتبر است توقف یشروع و هم برا یهم برا DCترمز  انیجر •

F02.05 = 0.0s ،ترمز  ندیفرآ چیهDC .در شروع وجود ندارد 

 شود. یفعال مF02.05است  F02.00 = 1که  یفقط زمان •

 

DC braking 

time at start 
 

F02.05 

0.000 - 

2.000 

[0.000Hz] 

 شود یم جبران مقدارباعث  عتریسر یابیرد

Faster 

tracking 

results 

compensatio

n value 

F02.06 

0 - 2 [0] 

Dec. to stop: 0 
 دهد. یکاهش م Dcc زمان خود را مطابق یفرکانس خروج نورتریفرمان توقف، ا افتیپس از در

 شود. یماند، متوقف م یم یباق F02.15 میو در زمان تنظ ابدی یکاهش م F02.14که فرکانس به  یهنگام

 .دیدر شکل مراجعه کن F02.15و  F02.14به پارامتر  •

Stop freely:1   

 F02.13 



 مکانیکی اینرسی طریق از آزادانه دستگاه کند، می متوقف را خروجی توقف دستور دریافت از پس اینورتر

 شود می متوقف

Decelerate to stop:2 

که  یو هنگام .شد خواهد متوقف (F03.02) سرعت کاهش زمان با مبدل توقف، دستور دریافت از پس

 کند. یرا شروع م DCترمز  د،یرس F02.16 میآن به فرکانس تنظ یفرکانس خروج

[0.0Hz] 

0.0 - F00.08 
 

 

F02.14  فرکانسDWELL کند. یم فیرا در حالت توقف تعر نورتریا 

DWELL 

frequency 

setting 

at stop 

F02.14 

0.00s 

 DWELL فرمان اجرای در تاخیری زمان

 شود یفعال ماست  F02.13 = 0که  زمانی فقط •

 
 شود. یاست فعال م F02.13 = 0که  یفقط زمان •

• F02.14  ای  F02.15  فرکانس  د،یکن میتنظ  1راDWELL .در حالت توقف است 

Retention 

time of 

DWELL 

frequency at 

stop 
 

 

F02.15 

0.0-50.0 

[0.5Hz] 
 توقف جهت DC ترمز اعمال فرکانس

DC braking 

initial 

frequency at 

stop 

F02.16 

0.00 - 10.00 

[0.00s] 

 در توقف DCزمان انتظار ترمز 

 

DC braking 

waiting time 

at stop 

F02.17 

0.00 - 60.00 

[0.50s] 

F02.17  فاصلهA  تاB توقف است ندیدر سمت راست در طول فرآ 

 .می شود میتنظ F02.17توسط انتظار  زمان. نمی دهدانتظار زمان در طول یخروج چیه نورتریا •

 .دیکن میمتوقف کردن تنظ یرا بر رو DCترمز  انیجر F02.04 توسط •

 فعال می شود.F02.16 - F02.18 باشد F02.13 = 2 که  یفقط زمان •

  

Stopping DC 

braking time 
F02.18 

00 - 11 [10] 

 (jog)ندیحالت کنترل دو

 یکان:

 نامعتبر هستند. رهیحالت شروع و توقف و غ دنیدو یعملکردها: 0

 F02.13شده توسط  میو حالت توقف تنظ F02.00شده توسط  میحالت شروع تنظ دن،یدو حالتدر  •

 نامعتبر است.

 فعال هستند رهیحالت شروع و توقف و غ دنیدو ی: عملکردها0

شده توسط  میو حالت توقف تنظ F02.00شده توسط  میدر حالت شروع تنظ نورتریا دن،یدر حالت دو •

F02.13 کند. یکار م 

 دهگان:

 در الویت نیست. دنیدو نالیترم عملکرد:1

 F02.19 



 .دهد یپاسخ نم نالیترم دنیبه فرمان دو نالیکنترل ترم اتیعمل •

 .نالیدر ترم jog دنیدو تی: اولو0

0.00 - 0.50 

[0.50s] 

 کیاز تحر شیزمان پ

 .دیبه دست آ عتریسر Accتا  دی: قبل از چرخش موتور، شار موتور را برقرار کنکیتحر شیاثر پ

کمتر از  F02.20شود که مقدار  یم هیشود. توص یتابع فقط در حالت کنترل بردار حلقه باز اعمال م نیا •

 باشدن هیثان 1101

• F02.20 = 0.00sاست رفعالیغ کیتحر شی، تابع پ 

Pre-

excitation 

time 
F02.20 

F03: Acc. / Dec. Parameters 

00 -11 [00] 

  Dccو Acc: انتخاب حالت یکان

0:Dcc   یاAcc خطی 

 ابدی یکاهش م ای شیثابت افزا بیبا توجه به ش یفرکانس خروج •

 Dccیا  S.Accمنحنی:1

 ابدی یکاهش م ای شیافزا S یبا توجه به منحن یفرکانس خروج •

• T5 میتنظ Acc  .استT7زمانAcc است.  یواقعT6 میزمان تنظ Dcc  ،استT8 زمانDcc یواقع 

  است.

 فرکانس مرجع زمان میتنظ دهگان:

 (.F00.06: حداکثر فرکانس )0

 تنظیم شود: فرکانس 1

Acc. / Dec. 

mode 

selection 
F03.00 

10.00s 

Acc time.  به  0به معنای شتاب دادن زمان مبدل ازF00.06 است 

Dec time از مبدل سرعت کاهش معنای به F00.06 است 0به 

 DecوAccتغییر زمان 

 DI توسط ترمینال های در حین کار مبدل،

 .استفاده کرد F03.09 ،F03.10یا  27و  26 توابعمی توان از Decو Accبرای تنظیم 

 توجه:

اگر مقاومت ترمز به درستی نصب نشده باشد، کاهش ناگهانی سرعت یا کاهش شدید اینرسی بار، مبدل ممکن 

 است در خطای ولتاژ بیش از حد باشد

را  Decیش از حد، بهتر است مقاومت ترمز صحیح را انتخاب کنید، زمان ولتاژ بخطای برای جلوگیری از 

 را تنظیم کنید. F19.19وF19.18افزایش دهید و 

 

زمان شتاب 

 0افزایشی
F03.01 

10.00s 
زمان شتاب 

 0کاهشی
F03.02 

0.01-

600.00[10.0

0s] 

 شتاب زمان

 2افزایشی
F03.03 

0.01-

600.00[10.0

0s] 

 شتاب زمان

 2کاهشی
F0304 

0.01-

600.00[10.0

0s] 

 شتاب زمان

 6افزایشی
F03.05 

0.01-

600.00[10.0

0s] 

 شتاب زمان

 6کاهشی
F03.06 

0.01-

600.00[10.0

0s] 

 شتاب زمان

 0افزایشی
F03.07 

-0.01

600.00[10.0

0s] 

 شتاب زمان

 0کاهشی
F03.08 

0.0-F00.08 

 Accگیرد در غیر اینصورت در  می شتاب Acc.time 2 در است، F03.09 از کمتر اجرا فرکانس وقتی

time 1 سرعت بالا می رود 

 عملکرد عنوان به DI های است )پایانه نامعتبر شوند، می انتخاب AccوDec به زمان ها پایانه که هنگامی

 شوند( می تنظیم 27 و 26

Frequency 

switchover of 

Acc. time 2 

and 

Dتغییرفرکانس1

ec 2و0زمان 

F03.09 



0.0-F00.08 

سرعت را افزایش می دهد در غیر اینصورت  Dec time2است .در F03.10 از کمتر اجرا فرکانس وقتی

 کاهش دهید Dec time 1سرعت را در

 26 عملکرد عنوان به DI های است)پایانه نامعتبر شوند، می انتخاب AccوDec زمان به ها پایانه که هنگامی

 (شوند می تنظیم 27 و

frequency 

switchover of 

Dec. time 2 

and 1 تغییر

 Decفرکانس 

 2و 0زمان

F03.10 

0.00 - 2.50 

[0.20s] 
 Acc  F03.11در آغاز Sمشخصه زمان منحنی 

0.00 - 2.50 

[0.20s] 
 Acc  F03.12 پایاندر S یمشخصه زمان منحن

0.00 - 2.50 

[0.20s] 
 Dcc  F03.13در آغاز S یمشخصه زمان منحن

0.00 - 2.50 

[0.20s] 
 Dcc  F03.14 پایاندر S یمشخصه زمان منحن

0.01 - 

600.00 

[6.00s] 

 Inching زمان شتاب گیری

Acc.time 
F03.15 

0.01 - 

600.00 

[6.00s] 

 زمان توقف
Inching 

Dec.time 
F00.16 

 زمان توقف در توقف اضطراری 
Dec. time of 

emergency 

stop 

F03.17 

 

6.2.5 F04 کنترل فرآیند :PID 

 عیما سطحفشار در محل. میتنظ یبرا PID ندیحالت کنترل فرآ ،یبه طور کل داد لیتشک زیتوان نه تنها با مرجع آنالوگ و بازخورد، بلکه توسط پالس ن یحلقه بسته را م

 .شود یاستفاده م رهیو درجه حرارت و غ

 نشان داده شده است: ریدر شکل ز PID ندیکنترل فرآ

 

 F04 کنترلر PIDمرتبط با  یگروه پارامتر ها

0 

PID کنترلر سازی فعال  

0: PID control is disabled (است فعال ریغ PID ) 

1: PID control is enabled ( است فعال  PID )   

Process PID 

control 

Selection 

 

F04.00 

 

 (است. F04.03مقدار مرجع  نیاانتخاب مرجع از روی مرجع دیجیتال):1

 مرجع آنالوگ یاز روانتخاب مرجع  :0

 انتخاب مرجع از روی ترمینال پالس:2

6 – 3:AI1-AI2انتخاب مرجع 

 انتخاب مرجع از روی پتانسیو متر صفحه کلید:7

 

Reference 

source 

selection 

F04.01 

0 

 کنترلر PIDجهت  دبکیف

 انتخاب مرجع فیدبک از روی ورودی آنالوگ:1

 ترمینال پالس یاز رو دبکیانتخاب مرجع ف :0

 AI1 یاز رو دبکیانتخاب مرجع ف :2

  AI2   یاز رو دبکیانتخاب مرجع ف :6

 AI3یاز رو دبکیانتخاب مرجع ف :0

 AI4یاز رو دبکیانتخاب مرجع ف :5

 پتانسیومتر صفحه کلید یاز رو دبکیانتخاب مرجع ف :3

 سرعت حلقه بسته یاز رو دبکیانتخاب مرجع ف :7

Feedback 

source 

selection 
 

F04.02 



-100.0 - 100.0 

[0.0%] 

 کند. یم فیرا تعر PID ندیفرآ کننده میمرجع تنظ

 (، فعال است.تالیجی)مرجع د F04.01 = 0که  یهنگام •

 

Setting 

digital 

reference 
F04.03 

0.0 - 500.0 

[50.0] 
 Proportional یتناسب بهره

gain (P) F04.04 

0.01 - 10.00 

[1.00s] 
 (I)ریانتگرالگ زمان Integral time  F04.05 

0.00 - 10.00 

[0.00s] 
 ریگ مشتق زمان

Differential 

time (D) F04.07 

0.0 - 100.0 

[20.0%] 
 مقادیر محدود کننده تفاضلی

Differential 

amplitude 

limit 

Value 

F04.08 

0.01 - 50.00 

[0.10s] 

 برداری نمونه زمان

F04.04 ،F04.05  وF04.07 یپارامترها PID کنند. یم فیرا تعر ندیفرآ 

F04.06 ندیفرآ ییحد بالا PID کند. یم فیرا تعر 

F04.08 ندیفرآ لیفرانسیمقدار حد دامنه د PID کند. یم فیرا تعر 

F04.09 کند  یم فیاز مقدار بازخورد را تعر یچرخه نمونه بردار 

 است. رفعالیغ یلیفرانسیدحالت  ، F04.07 = 0 یوقت •

Sampling 

period (T) F04.09 

0.0 - 

20.0%[2.0%] 

 نوسان محدوده

 .از ورودی مرجع تعریف می کند را مجاز انحراف مقدار حداکثر

 میباشد، تنظ F04.10که بازخورد در  یهنگام پردازش PIDومقدار  ستمیس یمقدار خروج نیب سهیمقابا  

 دینیبب ریز نمودار صورت بهشود  یمتوقف م PIDکننده 

 یم کمک ستمیس یخروج یداریپا و دقت بههمچنین  و کند یکمک م سیستم به تعادل F04.10 میتنظ

 کند

 

 
 

Deviation 

limit 
 

F04.10 

0 - 7 [0] 

 PIDکننده  میتنظ ییانتخاب منبع حد بالا

 F04.13شده توسط  میتنظ :1

مراجعه  F16و به گروه  دیکن میتنظ AIآنالوگ  یشده است. با ولتاژ ورود میتنظ ورودی آنالوگبا مقدار  :0

 .دیکن

 شود. یم میتنظ نالیپالس ترم یبا ورود :2

 AI1 - AI4تنظیم توسط :3 - 6

 دیصفحه کل ومتریپتانس میتنظ :7

PID regulator 

upper limit 

source 

selection 

F04.11 

 

 PIDکننده  میتنظ نییانتخاب منبع حد پا

 F04.14شده توسط  می: تنظ1

مراجعه  F16و به گروه  دیکن میتنظ AIآنالوگ  یشده است. با ولتاژ ورود میآنالوگ تنظ یمقدار ورود: با 0

 .دیکن

 شود. یم میتنظ نالیپالس ترم ی: با ورود2

 AI1 - AI4توسط  می:تنظ3 - 6

 دیصفحه کل ومتریپتانس می: تنظ7

PID regulator 

lower limit 

source 

selection 

F04.12 

0.0-
F00.08[50Hz] 

 PID کننده میتنظ ییبالا حد مقدار
PID regulator 

upper limit 

value 

F04.13 

0.0-

F00.08[0Hz] 

 PID کننده میتنظ نییپا حد مقدار

 .کند یم دیتول نییپا حد ای بالا حد در را یتالیجید میتنظ مقدار ندیفرآ PID کننده میتنظ

PID regulator 

lower limit 

value 

F04.14 



0,1[0] 

 PID کننده میتنظ عملکرد

0: RPM  مثبت(ابدی شیافزا مرجع شیافزا با دیبا موتور(. 

1: RPM (ی.)منفابدی کاهش مرجع شیافزا با دیبا موتور 

PID regulator 

characteristic  
F04.15 

0.01-

10.00[0.05s] 
 PID output .دیکن فیتعر را ندیفرآ PID یخروج کردن لتریف زمان

filter time  
F04.17 

0,1[0] 

.PID  است ممنوعحرکت خلاف جهت :0 

 .است یمنف PID یخروج که یزمان کردن محدود یبرا 0

 .است برگشت به مجاز PID یخروج: 0

PID output 

reverse 

Selection 

F04.18 

0.0 - F00.08 

[50Hz] 

 PID خروجی معکوس انتخاب

 است شده فیتعر PID یوارونگ فرکانس ییبالا حد
F04.18 = 1  

PID)F04.18=1 کند( معتبر است یم میاجازه برگشت را تنظ 

 

PID output 

reverse 

Choice 

 

F04.19 

111 - 51111 

[5111] 
 Proportional 2بهره تناسبی 

gain (P2) 
F04.20 

0.01 - 10.00 

[1.00s] 
 Integral time 2زمان انتگرالی 

(I2) 
F04.21 

0.00 - 10.00 

[0.00s] 
 Derivative 2زمان دفرانسیلی

time (D2) 
F04.22 

0 - 3 [0] 

 PIDپارامتر میتنظ یمبنا

 بخش دوم نامعتبر است. PID. دینکن می: تنظ1

0 :DI 

 .51شماره  DI نالیطبق عملکرد ترم PIDپارامتر  نگیچیسوئ •

و پارامتر  دیانتخاب کنرا  (F04.04 ،F04.05 ،F04.07) 0گروه  پارامترنامعتبر است،  نالیکه ترم یهنگام

 .دی( را در صورت معتبر انتخاب کنF04.20 - F04.22) 2گروه 

2 :Deviation. 

 مرجعکند یرا انتخاب م 0وجود دارد، گروه  PIDو  PIDبازخورد  نیکه انحراف ب یهنگام PIDپارامتر  •

 است. PID 1 (F04.24)پارامتر  نگیچیکمتر از نقطه سوئ

 کند یرا انتخاب م 2وجود دارد، پارامتر گروه  PIDو  PIDبازخورد  نیکه انحراف ب یهنگام PIDپارامتر  •

 است. PID 2 (F04.25)پارامتر  نگیچیبزرگتر از نقطه سوئ مرجع

، پارامتر 2و  0 نگیچیسوئ نقاطباشد PIDپارامتر  نیب PIDو مرجع  PIDبازخورد  نیکه انحراف ب یزمان •

PID وعه پارامتر است.از دو مجم یخط یابیدرون کی 

6 :Frequency. 

(باشد، پارامتر F04.24) 0 نگیچینقطه سوئ PIDکمتر از پارامتر  PID یکه فرکانس خروج یهنگام •

PID  کند یرا انتخاب م 0گروه 

( باشد، پارامتر F04.25) 2 نگیچینقطه سوئ PIDاز پارامتر  شتریب PID یکه فرکانس خروج یهنگام •

PID  کند یرا انتخاب م 2گروه 

 کی پارامترPIDباشد،  2و  PID 1پارامتر  نگیچینقاط سوئ نیب PID یکه فرکانس خروج یهنگام •

 از دو مجموعه پارامتر است. یخط یابیدرون

PID 

parameter 

adjustment 

basis 
PID 

F04.23 

0.0 - F04.25 

[0.0%] 
 PID 1پارامتر  نگیچینقطه سوئ

PID 

parameter 

switching 

point 1 

F04.24 

F04.24 - 

100.0 

[100.0%] 

 PID 2پارامتر  نگیچینقطه سوئ

PID 

parameter 

switching 

point 2 

F04.25 

1 - 9999 

[1024] 
 Pulse of each پالس هر چرخش

turn 
F04.27 

1 - 24000 

[1500rpm] 
 Max. closed ماکزیمم سرعت حلقه بسته

loop speed 
F04.28 

0,1 [0] 
 در توقف عمل نمی کند:1

 در خاموشی عمل می کند:0

PID 

arithmetic 

mode 

F04.29 

0,1 [0] 
 بدون خواب :1

 حالت خواب روشن:0
PID sleep F04.30 



0.0 - 100.0 

[10.0%] 
 Tolerance of شدن داریتحمل ب

waking up 
F04.31 

0.0 - 6000.0 

[0.0s] 

 شدن داریب ریتاخ

فرکانس  (F04.33+  %011× )مقدار داده شده  ≤که مقدار بازخورد  یزمان .یداریحالت ب مشخصه مثبت:

 اینورتر می خوابد، F04.34 ≤ زمان بندیو زمان F04.35 ≥هدف 

(فرکانس F04.33 - %011× ) یمساو ایکه مقدار بازخورد کمتر  یزمان ،یداریدر حالت ب مشخصه منفی:

 می خوابداینورتر F04.34 ≤ و زمان شمارش است F04.35 ≥ هدف

Delay of 

waking up 
F04.32 

0.0 - 100.0 

[10.0%] 
 Sleep تحمل خواب

tolerance 
F04.33 

0.0 - 6000.0 

[0.0s] 
 Sleep delay F04.34 در خواب ریتاخ

0.00 - max. 

frequency 

[20.00Hz] 

 Sleep فرکانس خواب

frequency 
F04.35 

 External Reference F05 یگروه پارامتر ها

00000 - 

33333 

[33333] 

فرکانس پالس ورودی آنالوگ می ,مربوط به تنظیمات مرجع پالس   F05.16تا F05.01پارامتر های 

همه مقادیر مشخص هستند و مطابق با سنسور مورد نظر می توان نمودار   F05.16 باشدکه در نمودار

 خروجی به ورودی آن را تغییر داد.

 یمرجع خارج یانتخاب منحن

 AI1مشخصه  یانتخاب منحن یکان:

 AI2مشخصه  یانتخاب منحن دهگان:

 AI3مشخصه  یانتخاب منحن صدگان:

 AI4مشخصه  یانتخاب منحن هزارگان:

 پالس یمشخصه ورود یانتخاب منحن ده هزارگان:

 تنظیم هر بیت:

 0: خط 1

 2: خط 0

 نیلا ی: پل2

 راهکار: بدون 6

 را فعال کرد گانو هزار گانتوان صد یم HD30-EIOتوجه: فقط هنگام استفاده از 

External 

reference 

curve 

selection 

F05.00 

0.0% - F05.03 

[0.0%] 
 شده داده خط حداقل

 0فیدبک سنسور

Min. 

reference of 

line 1 

F05.01 

0.0 - 100.0% 

[0.0%] 

 شده داده خط حداقلمقدار مربوط به 

 0فرکانس اختصاصی

Min. 

reference 

correspondin

g value of 

line 1 

F05.02 

F05.01 - 

100.0% 

[100%] 

 شده داده خط حداکثر

 0فیدبک سنسور

Max. 

reference of 

line 1 

F05.03 

0.0 - 100.0% 

[100%] 

 خط داده شده حداکثرمقدار مربوط به 

 0یفرکانس اختصاص

Max. 

reference 

correspondin

g value of 

line 1 

F05.04 

0.0 - F05.07 

[0.0%] 

 حداقل خط داده شده

 2سنسور دبکیف

Min. 

reference of 

line 2 

F05.05 

0.0 - 100.0 

[0.0%] 

 مقدار مربوط به حداقل خط داده شده

 2یفرکانس اختصاص

Min. 

reference 

correspondin

g value of 

line 2 

F05.06 

F05.05 - 

100.0 

[100.0%] 

 حداکثر خط داده شده

 2سنسور دبکیف

Max. 

reference of 

line 2 

F05.07 



0.0 - 100.0 

[100.0%] 

 مقدار مربوط به حداکثر خط داده شده

 2یفرکانس اختصاص

Max. 

reference 

correspondin

g value of 

line 2 

F05.08 

F05.11 - 

100.0 

[100.0%] 

 نیلا یحداکثر مرجع پل
Max. 

reference of 

polyline 

F05.09 

0.0 - 100.0 

[100.0%] 
 نیلا یحداکثر مرجع مقدار متناظر پل

Max. 

reference 

correspondin

g value of 

polyline 

F05.10 

F05.13 - 

F05.09 

[100.0%] 

 مرجع چند خط 2نقطه عطف 

Inflection 

point 2 

reference of 

polyline 

F05.11 

0.0 - 100.0 

[100.0%] 
 مقدار مربوطه 2نقطه عطف 

Inflection 

point 2 

correspondin

g value 

F05.12 

F05.15 - 

F05.11 

[0.0%] 

 مرجع چند خط 0نقطه عطف 

Inflection 

point 1 

reference of 

polyline 

F05.13 

0.0 - 100.0 

[0.0%] 
 مقدار مربوطه 0نقطه عطف 

Inflection 

point 1 

correspondin

g value 

F05.14 

0.0 - F05.13 

[0.0%] 
 نیلا یحداقل مرجع پل

Min. 

reference of 

polyline 

F05.15 

0.0 - 100.0 

[0.0%] 

 نمودار چند شیبهحداقل مرجع مقدار متناظر 

 
 در شکل:

• P/A .مرجع پالس ترمینال / آنالوگ است 

• P  )فرکانس پالس ورودیمطابق با حداکثر  %011)فرکانس پالس F16.17  .است 

• A  )میلی آمپر است. 21ولت یا  01مربوط به  %011)مقدار ورودی آنالوگ 

Min. 

reference 

correspondin

g value of 

polyline 

F05.16 

F00.09 - 

upper limit 

[0.00Hz] 

 Skip 0فرکانس پرش

frequency 1 F05.17 

 2فرکانس پرش
Skip 

frequency 2 
F05.18 

 6فرکانس پرش
Skip 

frequency 3 
F05.19 



0.0 - 30.0Hz 

[0Hz] 

 پرش فرکانس رنج

 یکیمکان بار رزونانس فرکانس از تا دهد اجازه مبدل یخروج فرکانس به تواند یم پرش فرکانس میتنظ

 .کند یریجلوگ

 یمحدوده فرکانس پرش م 6شکل نشان داده شده است. تا  درکند یفوق را رد م یفرکانس ها نورتریا

 .شود میتنظتواند

 یخروج فرکانس کی در کندیم عبور پرش فرکانس هیناح یرو از Decو  Acc ندیفرآ یطول اجرا در•

 .نباشد ثابت پرش هیناح در اجرا تواند یماما  وستهیپ

 .باشد یم وستهیپ یخروج اما کرده پرش شده میتنظ فرکانس یرو از

 ردیگ قرار استفاده مورد رزونانس فرکانس یرو از پرش یبرا تواندیم

 

Range of 

skip 

frequency  
F05.20 

0.00 - upper 

limit [5.00Hz] 

 Jog 2 اتیفرکانس عمل تالیجید میتنظ

فرکانس حرکت را مطابق با  اتیعمل د،یکن یرا انتخاب م 2 نالیترم قیاز طر دنیدو اتیکه عمل یهنگام

F05.21 دیکن میتنظ. 

Jog operation 

frequency 

digital setting 

2 

F05.21 

0 - 3 [3] 

 اتیپانل عمل ومتریپتانس یانتخاب منحن

 .0 می: خط مستق1

 .2 می: خط مستق0

 .چند خطه: 2

 :بدون راهکار.6

Operation 

panel 

potentiomete

r curve 

selection 

F05.22 

 Multi-Step Speed F06 یگروه پارامتر ها

F00.09 - 

upper limit 

[3.00Hz] 

 0تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

Command 1 

F06.00 

F00.09 - 

upper limit 

[6.00Hz] 

 2تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

Command 2 

F06.01 

F00.09 - 

upper limit 

[9.00Hz] 

 6تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

Command 3 

F06.02 

F00.09 - 

upper limit 

[12.00Hz] 

 0تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

Command 4 

F06.03 

F00.09 - 

upper limit 

[15.00Hz] 

 5تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

Command 5 

F06.04 

F00.09 - 

upper limit 

[18.00Hz] 

 3تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

Command 6 

F06.05 

F00.09 - 

upper limit 

[21.00Hz] 

 7تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

Command 7 

F06.06 

F00.09 - 

upper limit 

[24.00Hz] 

 8تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

command 8 

F06.07 

F00.09 - 

upper limit 

[27.00Hz] 

 1تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

command 9 

F06.08 

F00.09 - 

upper limit 

[30.00Hz] 

 01تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

command 10 

F06.09 

F00.09 - 

upper limit 

[33.00Hz] 

 00تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

command 11 

F06.10 



F00.09 - 

upper limit 

[36.00Hz] 

 02تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

command 12 

F06.11 

F00.09 - 

upper limit 

[39.00Hz] 

 06تنظیم فرکانس چند مرحله ای 
Multi-step 

frequency 

command 13 

F06.12 

F00.09 - 

upper limit 

[42.00Hz] 

 00چند مرحله ای تنظیم فرکانس 
Multi-step 

frequency 

command 14 

F06.13 

F00.09 - 

upper limit 

[45.00Hz] 

 05تنظیم فرکانس چند مرحله ای 

و حالت  یسرعت هر مرحله را در حالت سرعت چند مرحله ا هیمقدار اول تنظیم فرکانس های چند مرحله ای

 کنند. یم فیتعر PLCعملکرد 

Multi-step 

frequency 

command 15 

F06.14 

0,1 [0] 

 .PLC: بدون عملیات 1

 کند. ریسترا مطابق عملکرد واقعی  F06.16 - F06.46. باید مقدار PLC: فعال کردن عملکرد 0

 

Simple PLC 

control 

selection 

F06.15 

0000 - 1122 

[0000] 

 PLCساده  اتیانتخاب حالت عمل

 تنظیمات پارامتر وجود دارد:  0

 (، 2 - 1) یکان ها

 (، 2 - 1) ن هااگدهه

 (، 0-1) ن هااگصد

 (.0-1) ها انگهزار

  (یمرحله ا PLC  05)به عنوان مثال استفاده از  PLCانتخاب حالت عملکرد  یکان:

 افتیپس از در فقطبرای بار بعدشود.  یبه طور خودکار متوقف م یاتیچرخه عمل کیپس از  نورتری: ا1 •

 شروع خواهد شد runدستور 

 
 کند یرا حفظ م یاتیچرخه عمل کی لیمرحله پس از تکم نیو جهت آخر فرکانس اجرا نورتریا

 
 دوباره به طور خودکار 0از مرحله  دیچرخه جد کیبا یک چرخه  لیپس از تکم نورتری. ااتی: چرخه عمل2 •

 کند یم شروع

 
 پس از مکث PLC اتیمجدد عمل یانتخاب حالت راه انداز دهگان:

 شروع از مرحله یک :0 •

 اتیعمل قدرتقسمت  یخراب ایفرمان توقف، خطا  لیدل بهمتوقف شود PLCکار  نیدر ح نورترای اگر •

PLC  شروع خواهد شد 1دفعه بعد از مرحله. 

 دیکند به کار خود ادامه ده یمکث م نورتریکه در ا ای مرحله از: 1 •

 دکنمی کار را ثبت  زمانخطا،  ایدستور توقف  لیدل بهمتوقف شود PLCکار  نیدر ح نورتریاگر ا •

Simple PLC 

operation 

mode 

selection 

F06.16 



 ادامه خواهدداد کند یکه مکث م یاز مرحله ا اتیعمل نورتریمجدد، ا اندازی راه با •

 که در شکل نشان داده شده است. همانطور

 کند. یمکث م نورتریکه ا یهنگام ددهی ادامه فرکانس در کار به: 2 •

شود، نه تنها زمان عمل و  یخطا متوقف م ایدستور توقف  لیبه دل PLCکار  نیدر ح نورتریکه ا هنگامی •

 کند یضبط مرا  یفرکانس فعل نیهمچن

مجدد، در فرکانس ثبت شده به کار خود  اندازی راه از پس است، شده داده نشان شکل در که همانطور •

  دهد یادامه م

 نورتریا که یزمانهم فرکانس در حال اجرا را  2است که حالت  نیدر ا 2و حالت  1حالت  نیتوجه: تفاوت ب

 یبه کار خود ادامه مثبت شده مجدد در فرکانس  یپس از راه انداز نورتریو اثبت می کندکند  یمکث م

 دهد.

000 - 321 

[000] 
 Setting of 0مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 1 
F06.17 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 2مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 2 
F06.19 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 6مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 3 
F06.21 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 0مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 4 
F06.23 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 5مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 5 
F06.25 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 3مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 6 
F06.27 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 7مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 7 
F06.29 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 8مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 8 
F06.31 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 1مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 9 
F06.33 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 01مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 10 
F06.35 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 00مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 11 
F06.37 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 02مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 12 
F06.39 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 06مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 13 
F06.41 

000 - 321 

[000] 
 Setting of 00مرحله PLCتنظیمات 

PLC step 14 
F06.43 

000 - 321 

[000] 

 05مرحله PLCتنظیمات 

 پارامتر های
F06.17, F06.19, F06.21, F06.23, F06.25, F06.27, F06.29, F06.31, F06.33 

F06.35, F06.37, F06.39, F06.41, F06.43, 

 F06.45برای پیکربندی فرکانس در حال اجرا، جهت، زمانDec وAcc   هر مرحلهPLC استفاده می.

 شود. 

 PLC: انتخاب فرکانس در حال اجرا یکان

 تنظیم شده : فرمان فرکانس چند مرحله ای. مقدار مطلق فرکانس هر مرحله با فرکانس چند مرحله ای1 •

Setting of 

PLC step 15 
F06.45 



 یکسان است

 است. F06.14 شده در مقدار تنظیم PLC 05ر حال اجرا در مرحله مثال: مقدار مطلق فرکانس د •

 انتخاب می کند. F00.10بستگی دارد. منبع فرکانس در حال اجرا مرجع را با انتخاب  F00.10: به 0 •

 در مراحل مختلف PLC: انتخاب جهت عملیات گانده

• 0: Forward. 

• 1: Reverse. 
 خارجی تغییر داد فرمان بستگی دارد. جهت کار موتور را می توان از طریق run: به دستور 2 •

 جهت آخرین مرحله حرکت می کند اگر جهت تنظیم نشده باشد، اینورتر مطابق •

 PLCدر مراحل مختلف عملیات  DecوAccصدگان:انتخاب زمان 

• 0: Acc. / Dec. time 1. 

• 1: Acc. / Dec. time 2. 

• 2: Acc. / Dec. time 3. 

• 3: Acc. / Dec. time 4. 

111 - 627317 

[511] 
 Running time 0مرحله یزمان اجرا

of step 1 
F06.18 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 2مرحله یزمان اجرا

of step 2 
F06.20 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 6مرحله یزمان اجرا

of step 3 
F06.22 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 0مرحله یزمان اجرا

of step 4 
F06.24 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 5مرحله یزمان اجرا

of step 5 
F06.26 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 3مرحله یزمان اجرا

of step 6 
F06.28 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 7مرحله یزمان اجرا

of step 7 
F06.30 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 8مرحله یزمان اجرا

of step 8 
F06.32 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 1مرحله یزمان اجرا

of step 9 
F06.34 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 01مرحله یزمان اجرا

of step 10 
F06.36 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 00مرحله یزمان اجرا

of step 11 
F06.38 

111 - 627317 

[111] 

 Running time 02مرحله یزمان اجرا

of step 12 
F06.40 

0.0 - 3276.7 

[0.0] 
 Running time 06مرحله یزمان اجرا

of step 13 
F06.42 

0.0 - 3276.7 

[0.0] 
 Running time 00مرحله یزمان اجرا

of step 14 
F06.44 

0.0 - 3276.7 

[0.0] 

 05مرحله یزمان اجرا
F06.18, F06.20, F06.22, F06.24, F06.26, F06.28, F06.30, F06.32, F06.34, 

F06.36, F06.38, F06.40, F06.42, F06.44,F06.46  این پارامتر ها زمان اجرایPLC  را در

 مراحل مختلف تعریف می کند.

مرحله  نیااز  PLCاست که عملکرد  یمعن نیبه ا د،یکن میتنظ 1 یمرحله رو کیزمان اجرا را در  وقتی •

 است رفعالیغ

Running time 

of step 15 
F06.46 

6.2.8 F07: Wobble Operation Parameters 

The wobble operation process is shown as below: 

First, the inverter accelerates to the preset frequency of wobble operation (F07.02) within the Acc. time 

and then waits for certain time (F07.03). Hinterher the inverter transits to the central frequency of the 

wobble operation as per the Acc. time, and ultimately start wobble operation according to the preset 

wobble amplitude (F07.04), jump frequency (F07.05), wobble cycle (F07.06) and the rise time of 



wobble operation (F07.07) until it receives a stop command and stops as per the Dec. time. 

The process is shown in figure:  

 

F07لرزش اتیعمل ی: پارامترها 

0,1 [0] 

 لرزش اتیانتخاب عمل

 فعال ری: غ1

 غیر فعال :0

Wobble 

operation 

selection 

F07.00 

0000 - 1111 

[0000] 

 Wobble 

operation 

mode 

F07.01 

0.00 - upper 

limit [0.00Hz] 

 شده نییتع شیفرکانس نوسان از پ

 

Preset 

wobble 

frequency 

F07.02 

111 - 11111 

[111s] 

 شده نوسان نییتع شیفرکانس از پ زمان نگه داشتن

F07.02 را قبل از ورود به حالت  نورتریفرکانس در حال اجرا اwobble کند. یم فیتعر 

F07.03 کند. یشده نوسان کار م نییتع شیدر فرکانس از پ نورتریکند که ا یم فیرا تعر یزمان 

 یفعال م F07.03( دیکن میتنظ 1را  F07.01 ی)واحدها دیکه شروع خودکار را انتخاب کن زمانی فقط •

 شود.

Holding time 

of preset 

wobble 

frequency 

F07.03 

0.0 - 50.0 

[0.0%] 

 دامنه لرزش

 .F07.04×  ی= فرکانس مرکز FW: ینسبت به فرکانس مرکز

 )منبع مرجع فرکانس( است. F00.10شده توسط  میمقدار فرکانس تنظ Wobble مرکزی فرکانس •

 F00.06 × F07.04 ی= حداکثر. فرکانس خروج FW: یحداکثر فرکانس خروجنسبت به 

Wobble 

amplitude 
F07.04 

0.0 - F07.04 

[0.0%] 
 Jump شود، فرکانس پرش وجود ندارد. میتنظ 1درصد دامنه نوسان است. اگر  میتنظ

frequency 
F07.05 

0.1 - 999.9 

[10.0s] 

F07.06 کند. یم فیبالا رفتن و سقوط را تعر یندهایلرزش شامل فرآ اتیچرخه کامل از عمل کی Wobble 

operation 

cycle 

F07.06 

0.0 - 100.0 

[50.0%] 

 یم فیآمدن لرزش را تعر نییزمان بالا آمدن و پا F07.06 ،F07.07تاب خوردن  اتینسبت به چرخه عمل

 است sو واحد آنها  کند.

 .F07.06 × F07.07عملکرد لرزش =  شافزای زمان •

  .F07.06 × (1 - F07.07)لرزش =  اتیزمان سقوط عمل

Rising time 

of triangle 

wave 

F07.07 

 

6.2.9 F08: Asyn. Motor 1 Parameters 

 

 

 

 

 

 

 



 :شود یمحاسبه م ریاندوکتانس متقابل با فرمول ز

 

 دارد. یبستگ نورتریکارخانه به مدل ا ماتیتنظ ری، ساF08.06و  F08.03 ،F08.04توجه: به جز 

 F08اطلاعات موتور  گروه پارامتر های

بر اساس رنج 

 اینورتر

0.2 - 5.5kW 
0.2 -999.9kW [Depend on HD30] 

 توان نامی موتور 
1 

F08.00 

 رنج ولتاژ موتور

0 - 999V [Depend on HD30] 

  ولتاژ نامی موتور
1 

F08.01 

0.1 – 2500.0A [Depend on HD30 ]  

5.5kW above motor     جریان نامی موتور کیلو وات 515موتور بالای 

1 
F08.02 

0.01 – 250.00A [Depend on HD30] 

5.5kW and below motor    کیلو وات 515موتور زیر 

1.0 - 400.0 

[50.0Hz] 
1 - 1000Hz  فرکانس نامی

0رموتو  
F08.03 

  

1 - 24000 

[1500rpm] 
F08.00 - F08.04 باشد موتور پلاک با مطابق دیبا موتور یبند رتبه یپارامترها. 

 سرعت نامی موتور
0 

F08.04 

  
ضریب قدرت 

0موتور   
F08.05 

1 

 0خودکار پارامتر موتور  میتنظ

 (.F00.11 = 0فعال است ) دیخودکار فقط در حالت کنترل صفحه کل میتوجه: تنظ

 است. رفعالیخودکار غ می: تنظ1

 ایستاخودکار  می: تنظ0

 . مقاومت استاتور، مقاومت روتور ونمی چدخد، موتور در ایستادر فرآیند تنظیم خودکار 

 نوشته می شود. F08.09و  F08.07 ،F08.08اندوکتانس نشتی به طور خودکار اندازه گیری و در 

 .یخودکار چرخش می: تنظ2

 موتور در ابتدا در حالت استراحت است و مقاومت استاتور، روتور ،یخودکار چرخش میتنظ ندفرآی در •

 کند، یخواهد شد. موتور شروع به چرخش م یریاندازه گ یو اندوکتانس نشت مقاومت

 شود یم یریاساس اندوکتانس متقابل به طور خودکار اندازه گ نیا بر

 F08.11و  F08.07 ،F08.08 ،F08.09 ،F08.10در  بیشده در بالا به ترت یریاندازه گ ریمقاد همه

 خواهند شد. رهیذخ

از حد، ممکن است رخ دهد. در  شیب انیجر یچرخش قرار دارد، نوسان، حت تیکه موتور در وضع هنگامی •

)حالت سرکوب  F09.15خودکار متوقف شود و سپس  میتا تنظ دیرا فشار ده STOP   دیکلمورد لطفا نیا

 .دیکن میرا تنظ یکاهش نوسان احتمال یسرکوب نوسان( به طور مناسب برا بی)ضر F09.16و نوسان( 

 مقاومت استاتور موتور. یری. اندازه گ6

 شود و یم یرگی اندازه خودکار طور به موتور استاتور مقاومت و ایستا است حالت در موتور •

 شوند. ینوشته م F08.07شده به طور خودکار در  یریاندازه گ یپارامترها

 خودکار: میمراحل تنظ

 .دیوارد کن ی( به درستF08.00 - F08.04موتور را مطابق پلاک آن ) یپارامترها .0

( و زمان F03.01)  Acc 1زمان شده است، لطفا میتنظ 2به عنوان  F08.06که  یهنگام .2

Dcc1 (F03.02مناسب را تنظ )جدا شده بار  از تیامن یبرا موتور دی. و مطمئن شودیکن می

 است.

و  دیرا فشار ده          دیسپس کل د،یکن میتنظ 2 ای 0را به صورت  F08.06ابتدا :. 6

 دهد یم شیرا نماtuneکلمه ی   LEDخودکار شروع شود میتا تنظ دیرا فشار ده RUN دیسپس کل

 نیخودکار کامل شده است. در ا میدهد که تنظ یزند، نشان م یچشمک م RUNکه نشانگر  ی. هنگام0

 شود. یم ریست 1به  F08.06دهد و  یم شیتوقف را نما تیوضع یپارامترها نورتریازمان،

Parameter 

auto-tuning 

of motor 1 

F08.06 



0.00 - 99.99Ω 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW below motor 

 کیلو وات 515موتور زیر 

مقاومت استاتور 

 موتور
1 

F08.07 

0.000 - 

9.999Ω 

[Depend on 

HD30] 

7.5 - 75kW motor 

0.0000 - 

0.9999Ω 

[Depend on 

HD30] 

90kW and above motor 
 کیلو وات 515موتور بالای 

0.00 - 99.99Ω 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW below motor 

مقاومت روتور 

0موتور   
F08.08 

0.00 - 99.99Ω 

[Depend on 

HD30] 

715 - 75kW motor 

0.0000 - 

0.9999Ω 

[Depend on 

HD30] 

90kW and above motor 

0.0 - 

5000.0mH 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW below motor 

 یاندوکتانس نشت

0موتور   
F08.09 

0.0 - 

5000.0mH 

[Depend on 

HD30] 

7.5 - 75kW motor 

0.000 - 

50.000 mH 

[Depend on 

HD30] 

90kW and above motor 

0.0 - 

5000.0mH 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW below motor 

اندوکتانس متقابل 

0موتور   
F08.10 

0.00 - 

500.00mH 

[Depend on 

HD30] 

7.5 - 75kW motor 

0.000 - 

50.000 mH 

[Depend on 

HD30] 

90kW and above motor 

0.0 - 999.9A 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW and below motor Idling 

exciting 

current of 

motor 1 

F08.11 
0.00 - 99.99A 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW above motor 

0.00 - 1.00 

[1.00] 
 0اشباع هسته  بیضر 0موتور 

Motor 1 core 

saturation 

coefficient 1 
F08.12 

0.00 - 1.00 

[1.00] 
 2ضریب اشباع هسته  0موتور 

Motor 1 core 

saturation 

coefficient 2 
F08.13 

0.00 - 1.00 

[1.00] 
 6اشباع هسته  بیضر0موتور 

Motor 1 core 

saturation 

coefficient 3 
F08.14 

0.00 - 1.00 

[1.00] 
 0اشباع هسته  بیضر0موتور 

Motor 1 core 

saturation 

coefficient 4 
F08.15 

0.00 - 1.00 

[1.00] 
 5اشباع هسته  بیضر 0موتور 

Motor 1 core 

saturation 

coefficient 5 
F08.16 



 V/f  F09کنترل  پارامتر هایگروه 

0 - 4 [0] 

بار مختلف را  یها یژگیکند که الزامات و یم فیتعر یرا به گونه ا ریانعطاف پذ V/f میتنظ یحالت ها

 برآورده کند.

مطابق با تنظیم  چهار منحنی از پیش تعیین شده و یک منحنی تعریف شده توسط کاربر می تواند باشد •

F09.00 .انتخاب شده است 

 نشان داده شده است. 1: خط. در شکل به صورت منحنی 1

 در شکل نشان داده شده است. 0. به صورت منحنی نمایی: منحنی 0

 در شکل نشان داده شده است. 2 ی. به صورت منحن012 یینما ی: منحن2

 در شکل نشان داده شده است. 6. به صورت منحنی 017: منحنی نمایی 6

  شده توسط کاربر. فیتعر ی: منحن0

یانتخاب منحن  

V/f  0موتور  
F09.00 

F09.03 - 

100.0 

[80.0%] 

 0موتور  V/f, F3مقدار فرکانس 

V/f 

frequency 

value F3 of 

motor 1 

F09.01 

F09.04 - 

100.0 

[80.0%] 

 0موتور  V/f, V3مقدار ولتاژ 

 

V/f voltage 

value V3 of 

motor 1 

F09.02 

 

 

F09.05 - 

F09.01 

[50.0%] 

 0موتور  V/f ,F2مقدار فرکانس 

 

V/f 

frequency 

value F2 of 

motor 1 

F09.03 

F09.06 - 

F09.02 

[50.0%] 

 F09.04  0موتور  V/f, V2مقدار ولتاژ 

0.0 - F09.03 

[0.0%] 
 F09.05  0موتور  V/f, F1مقدار فرکانس 

0.0 - F09.04 

[0.0%] 

0.0% - F09.04 (F08.01) 

 ولتاژ نرخ

F09.01 - F09.06 یمنحن V/f شود طبق نمودار زیر می تواند اختصاصی 

 اعمال منظور به ،V/f یمنحن فیتعر یبرا V1/f1، V2/f2، V3/f3 یا نقطه سه خط روش از استفاده •

 .خاص یبارها

 نیربهت در را بار مشخصه شهیم معقولانه صورت به ریز یمنحن میتنظ وبا یواقع یکار طیشرا به توجه با.

  (مختلف یها بازه در مختلف یها گشتاور)اعمال کرد میتنظ حالت

 F08.03موتور ینام فرکانسشوند با  یم سهیمقا F09.01, F09.03, F09.05 پارامتر های

 یم سهیمقا F09.02, F09.04, F09.06 های پارامتر

 F08.01موتور یشوند با ولتاژ نام

V/f voltage 

value V1 
F09.06 

 

[45kW and 

below 

inverter: 

2.0%] 

[55 - 132kW 

inverter: 

1.0%] 

[160kW and 

above 

inverter: 

0.5%] 

 Torque boost 0گشتاور موتور  شیافزا

of motor 1 
F09.07 



0.0 - 50.0 

(F08.03) 

[30.0%] 

 ابدی یم شیافزا یدست صورت به موتور گشتاور قطع نقاط.

 .میده انجام یخروج در بهبود یمقدار. میتوانیم ن،ییپا فرکانسدر  گشتاور یهایژگیو جبران یبرا

F09.07. است یدستبه صورت  گشتاور افزایش راه. 

 . است شده گفته خودکار گشتاور یمعنا به 0 در.

 .شود میتنظ حیصح صورت به فرکانس نرخ و باشندمطابق با پلاک موتور  دیها با پارامتر.

 (کار به شروع لحظه از هیاول مقدار یدارا گشتاور)اعمال 

F09.08.  موتور است  یبا فرکانس نام سهیدرصد مقاF08.03. 

 
 

Cut-off point 

used for 
manual 

torque boost 

F09.08 

0.0 - 300.0 

[0.0%] 
 موتور لغزش جبران

Slip 

compensation 

gain of motor 1  
F09.09 

0.01 - 10.00 

[0.10s] 
 موتور لغزش جبران نگیلتریف زمان

Slip 
compensation 

filter time of 

motor 1  

F09.10 

0.0 - 250.0 

[200.0%] 

 موتور لغزش جبران حد

جبران  قیاز طر ریتأث شود. یسرعت موتور م انسیکند که منجر به وار یم رییلغزش موتور با گشتاور بار تغ

 دیلغزش را کاهش ده

 (.F09.09حالت الکتریکی و مولد می تواند سود جبران لغزش را افزایش دهد ) •

 یم شیفرکانس در توان ثابت افزا خروجی با متناسب. است ثابت گشتاور در ثابت مقدار لغزش جبران حد •

 ابدی

 یدرسترا به ( F08.03)فرکانس نرخ  دیدارد. کاربر با یلغزش موتور بستگنرخ جبران لغزش خودکار به 

 را به درستی تنظیم کند.(F08.04) وسرعت نامی  کند میتنظ
Range of slip compensation = actual slip compensation limit × rated sli 

 
 

Slip 
compensation 

limitation of 

motor 1  

F09.11 

0.000 - 

9.999kW 

[Depend on 

HD30] 

 

V/f شود که جبران گشتاور کنترل شود یاستفاده م یزمان 

 .ستیلازم ن یرییتغ چی، هامعمول شود یم نییتع توان نامی مطابق بافرض  شیآن را در پ

توان از گزارش تست موتور بدست ب را iron loss قیشود اگر مقدار دق یم میمقدار تنظ نیبه ا 11102

 آورد.

Motor 1 iron 

loss  
F09.12 

0 - 2 [1] 

 اتوماتیک ولتاژ رگولاتور) AVR عملکرد) 

 کند ینم عمل0:

 ثابت عملکرد1:

 عمل بدون و سرعت کاهش فقط 2:

ثابت نگه  AVRتوان با تابع  یرا م یشود، ولتاژ خروج یمنحرف م یاز مقدار نام یکه ولتاژ ورود یهنگام •

 داشت.

AVR 

function 

(automatic 

voltage 

rugulator) 

 

F09.14 



 باشد. یبالاتر از نام یکه ولتاژ ورود یعمل کند، به خصوص زمان دیمعمولاً با AVR جه،ینت در

 

0 - 200 [50] 

موتور نوسان مهار حالت  

0: Oscillation suppression is dependent 

on the motor’sexciting current 

component( نوسان حالت مهار ) 

1: Oscillation suppression is dependent 

on the motor’s torque current 

component  
 تنظیم ولتاژ توسط دو مد بالا صورت می گیرد.

Motor 1 low 

frequency 

suppression 

shock 

coefficient  

F09.15 

0 - 200 [50] 

 موتور نوسان بازدارنده عامل

 .شود یم استفاده یذات نوسان حذف یبرا کند یم کار موتور با مبدل که یهنگام

 F09.16توان بر اساس  یرا م میکند، تنظ رییثابت به طور مکرر تغ یخروج انیبار جر یاگر زمان اجرا •

 انجام داد

 بردن نوسان و عملکرد روان موتور. نیاز ب یبرا فالتید مقدار

 
  

Motor 1 high 

frequency 

suppression 

shock 

coefficient  

F09.16 

0 - 3 [0] 

 دیرا انتخاب کن یدر انرژ ییکنترل صرفه جو 0موتور 

 : کنترل صرفه جویی در انرژی نامعتبر است.1

 و حالت کنترل F09.17 = 3: صرفه جویی در انرژی با توجه به جریان خروجی. وقتی 

 V/f (F00.01 =0). 

حالت  ،باشدنورتریا ینام انیجر×  F09.20 ≥ یخروج انیو جر F09.19 ≤ یکه فرکانس خروج هنگامی •

 فعال می شود. یدر انرژ ییصرفه جو

 یدر مصرف برق خارج م ییاز حالت صرفه جو ویبالا در حال حاضر برآورده نشود، درا طیاز شرا یکی اگر •

 شود.

 فقط در سرعت ثابت معتبر است یدر انرژ ییتوجه: حالت صرفه جو

 

Motor 1 

energy 

saving 

control select 

F09.17 

0.0 - 100.0 

[5.0%] 

 0موتور  یدر انرژ ییصرفه جو بیضر

 

Motor 1 

energy 

saving factor 

F09.18 

0.00 - 50.00 

[25.00Hz] 
 0موتور  یفرکانس شروع انرژ

Motor 1 

energy start 

frequency 

F09.19 

0.0 - 100.0 

[100.0%] 
 0موتور  یانرژ چینقطه سوئ

Motor 1 

energy 

switching 

point 

F09.20 

0 - 5000 [10 

times] 
 0موتور  یدر انرژ ییصرفه جو صیزمان تشخ

Motor 1 

energy 

saving 

detecting 

times 

F09.21 

40 - 4000 

[100ms] 
 0موتور  یولتاژ انرژ یابیزمان باز

Motor 1 

energy 

voltage 

recovery time 

F09.22 

40 - 4000 

[100ms] 
 0موتور  یزمان کاهش ولتاژ انرژ

Motor 1 

energy 

voltage 

decreasing 

time 

F09.23 

F10ی: پارامترها Vector Control 0موتور بسته حلقه 

0.1 - 200.0 

[10.0] 
 speed controlدر مد 0موتور  0بهره تناسبی

Speed control 

proportional 

gain 1 of 

motor 1 

F10.00 

0.00 - 10.00 

[0.10s] 
 speed controlدر مد 0موتور  0زمان نمونه برداری

Speed control 

integral time 

1 of motor 1 

F10.01 



0.1 - 200.0 

[10.0] 
 speed controlدر مد 0موتور  2بهره تناسبی

Speed control 

proportional 

gain 2 of 

motor 1 

F10.02 

0.00 - 10.00 

[0.20s] 
 speed controlدر مد 0موتور  2زمان نمونه برداری

Speed control 

integral time 

2 of motor 1 

F10.03 

0.00 - F10.05 

[10.00Hz] 
 

Speed-loop 

PI switching 

frequency 1 

of motor 1 

F10.04 

F10.04 - 

50.00 

[15.00Hz] 

 

F10.00 - F10.05  وF10.07 یپارامترها PID کیکننده سرعت اتومات میتنظ (ASRرا تأ )یم دیی 

 در شکل نشان داده شده است ASRکنند. ساختار

 
 :سمت رستبه عنوان شکل 

 

Speed-loop 

PI switching 

frequency 2 

of motor 1 

F10.05 

0.0 - 200.0 

(F08.02) 

[180.0%] 

 0محدودیت نمونه برداری حلقه سرعت از موتور 

Speed-loop 

integral 

limitation of 

motor 1 

F10.06 

0.00 - 1.00 

[0.00s] 
 0حلقه سرعت از موتور زمان دیفرانسیلی 

Speed-loop 

differential 

time of motor 

1 

F10.07 

0.000 - 1.000 

[0.020s] 
 0حلقه سرعت از موتور  زمان فیلتر خروجی

Speed-loop 

output filter 

time of motor 

1 

F10.08 

0,1 [0] 

 نشود.: قفل 1

 یکسان است. FWD: تمام محدودیت گشتاور با محدودیت گشتاور الکتریکی 0

 

Motor 1 

torque limit 

lock selection 

F10.09 

0000 - 7777 

[0000] 

 کانال تنظیم مقدار گشتاور را تعریف کنید.

 : کانال محدود گشتاور الکتریکی چرخش رو به جلویکان

 کانال حد گشتاور الکتریکی معکوس دهگان:

 راستگرد: کانال حد گشتاور گانصد

 چپگرد: کانال حد گشتاور چرخش گانهزار

• 0: Number limit. محدودیت شماره 

• 1: Analog input limit.محدودیت ورودی آنالوگ 

• 2: Terminal pulse limit.محدودیت ترمینال پالس 

• 3 - 6: AI1 - AI4 limit. 

• 7: Keypad potentiometer is limited.حدودیت پتانسیومتر کی پدم 

Motor 1 

Torque limit 

channel 

F10.10 

0.0 - 200.0 

(F08.02) 

[180.0%] 

 به جلو است 0محدودیت گشتاور موتور هنگامی که موتور 

Motor torque 

limitation 

when motor 

1 is forward 

F10.11 

 0محدودیت گشتاور موتور در حالت معکوس موتور 

Motor torque 

limitation 

when motor 

1 is reverse 

F10.12 

 شود یم جادیا دوباره گشتاور تیمحدود است، جلو به 0 موتور که یهنگام

Recreated 

torque 

limitation 

when motor 

1 is forward 

F10.13 

 معکوس است، محدودیت گشتاور دوباره ایجاد می شود 0هنگامی که موتور 

 

Recreated 

torque 

limitation 

F10.14 



when motor 

1 is reverse 

F11 پارامتر :Vector Control 0موتورحلقه بسته  انیجر 

1 - 2000 

[400] 
 KP انیحلقه جر 0موتور 

Motor 1 

current loop 

KP 

F11.00 

1 - 1000 [200 

 KI انیحلقه جر 0موتور 

 کند. یم فی( تعرACR) نیمع انیکننده حلقه جر میتنظ کی یرا برا PI یپارامترها

 .دینکن میرا تنظ جریان حلقه یشود پارامترها یم هتوصی معمول، طور به •

Motor 1 

current loop 

KI 

F11.01 

0 - 31 [3] 
 0موتور  انیحلقه جر یخروج لتریزمان ف

 شود. یم لتریف انیکننده حلقه جر میتنظ یخروج

Motor 1 

current loop 

output filter 

times 

F11.02 

0,1 [0] 

ده ش ییشناسا دانیم انیبه صورت بلادرنگ بر اساس پارامترها و جر انیفوروارد حلقه جر دیف یولتاژ خروج

 شود یگشتاور موتور محاسبه م انیو جر

 ستمیاز کل س یکینامیتواند پاسخ د یم انیحلقه جر شخوریهستند، پ قیموتور دق یکه پارامترها هنگامی •

 کند تیرا تقو

 .دیکن رفعالیرا غ یحلقه فعل شخوریلطفاً پ ستند،ین قیموتور دق یکه پارامترها هنگامی •

 : فید فوروارد ممنوع است.1

 .دیفوروارد را فعال کن دی: ف0

Motor 1 

current loop 

feedforward 

enabled 

F11.03 

0.0 - 30.0 

[0.0%] 

 0موتور  کیتحر تیتقو میتنظ

 بدون بار موتور. کیتحر انجری ٪6111 - 111 میتنظمحدوده 

 یموتور بهبود م کیتحر انیجر شیحمل موتور را با افزا تیظرف ،یفرکانس بار موتور در محدوده فرکانس نام

 بخشد

Motor 1 

excitation 

boost setting 

F11.04 

00 - 11 [00] 

 0موتور  دانیم یریجهت گ یساز نهیبه میتنظ

 شود یفعال م دانیجهت م هیزاو حیتصح یکان:

 ممنوع است. دانیجهت م حتصحی: 1 •

 کند یرا فعال م یسیمغناط دانیجهت م حتصحی: 0 •

 متقابل فعال شد یاندوکتانس یها ینیب شیپ دهگان:

 : غیرفعال کردن اندوکتانس متقابل بر اساس محاسبه شار.1 •

 .دکنی فعال شار محاسبه اساس بر را متقابل اندوکتانس: 0 •

Motor 1 field 

orientation 

optimization 

setting 

F11.05 

 کرد میتنظ یکنترل یموتور و پارامترها یگروه از پارامترها نیتوان به عنوان دوم یگروه را م نیا

 (.47 شماره عملکرد)مراجعه کنید.  DIموتور )به ترمینال  2و دستیابی به سوئیچ بین  1پارامترهای موتور 

F13 . :2موتور یپارامترها 

0 - 2 [0] 

 2انتخاب حالت کنترل موتور 

 .PGبدون  V/f: کنترل 1

2 :Vector contro بدونPG. 

Control mode 

selection of 

motor 2 

F13.00 

 Rated power 2موتور  ینام توان 

of motor 2 
F13.01 

 Rated voltage 2موتور  یولتاژ نام 

of motor 2 
F13.02 

0.1 -2500.0A 

[Depend on 

HD30 

 2موتور  ینام انیجر
5.5kW above motor 

 کیلو وات 515موتور بالای 
Rated current 

of motor 2 
F13.03 0.01 -

250.00A 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW and below motor 
 کیلو وات 515موتور زیر 

1.0 - 

400.0[50.0Hz 
 2فرکانس نامی موتور 

Rated 

frequency of 

motor 2 

F13.04 

1 - 24000 

[Depend on 

HD30] 

RPM 2موتور  ینام Rated RPM 

of motor 2 
F13.05 



0 - 3 [0] 

 2خودکار پارامتر موتور  میتنظ

 عمل نمی کند :1

 خودکار ثابت. می: تنظ0

 .یخودکار چرخش می: تنظ2

 مقاومت استاتور موتور. یری: اندازه گ6

Parameter 

auto-tuning 

of motor 2 

F13.07 

0.00 - 99.99Ω 

[Depend on 

HD30 

5.5kW below motor 
 کیلو وات 515موتور زیر 

Stator 

resistance of 

motor 2 

F13.08 

0.000 - 

9.999Ω 

[Depend on 

HD30] 

7.5 - 75kW motor 

0.0000-

0.9999Ω 

[Depend on 

HD30] 

90kW and above motor 
 کیلو وات 11موتور بالای 

0.00 - 99.99Ω 

[Depend on 

HD30 

5.5kW below motor 
 کیلو وات 515موتور زیر 

Rotor 

resistance of 

motor 2 

F13.09 

0.000 - 

9.999Ω 

[Depend on 

HD30] 

7.5 - 75kW motor 
 

0.0000-

0.9999Ω 

[Depend on 

HD30 

90kW and above motor 
 کیلو وات 11موتور بالای 

0.0 - 

5000.0mH 

[Depend on 

HD30 

5.5kW below motor 
 وات لویک 515 ریموتور ز

Leakage 

inductance of 

motor 2 

F13.10 

0.00 - 

500.00mH 

[Depend on 

HD30 

7.5 - 75kW motor 

0.000 - 

50.000 mH 

[Depend on 

HD30] 

90kW and above motor 
 وات لویک 11 یموتور بالا

0.0 - 

5000.0mH 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW below motor 
 وات لویک 515 ریموتور ز

Mutual 

inductance of 

motor 2 

F13.11 

0.00 - 

500.00mH 

[Depend on 

HD30] 

7.5 - 75kW motor 

0.000 - 

50.000 mH 

[Depend on 

HD30] 

90kW and above motor 
 وات لویک 11 یموتور بالا

0.0 - 999.9A 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW and below motor 
 Idling کیلو وات و پایینتر 515موتور 

exciting 

current of 

motor 2 

F13.12 
0.00 - 99.99A 

[Depend on 

HD30] 

5.5kW above motor 
 کیلو وات 515موتور بالای 

0.00 - 1.00 

[1.00] 
  2هسته موتور 0اشباع  بیضر

Motor 2 core 

saturation 

coefficient 1 

F13.13 

0.00 - 1.00 

[1.00] 
 2هسته موتور  2اشباع بیضر

Motor 2 core 

saturation 

coefficient 2 

F13.14 



0.00 - 1.00 

[1.00] 
 2هسته موتور  6اشباع بیضر

Motor 2 core 

saturation 

coefficient 3 

F13.15 

0 - 4 [0] 

 2موتور  V/fانتخاب منحنی 

 : خط.1

 : منحنی مربع.0

 .012: منحنی نمایی 2

 .017منحنی نمایی : 6

 شده توسط کاربر. فیتعر ی: منحن0

V/f curve 

selection of 

motor 2 

F13.16 

F13.19 - 

100.0 [0.0%] 
 2موتور V/f, F3مقدار فرکانس 

V/f 

frequency 

value F3 of 

motor 2 

F13.17 

F13.20 - 

100.0 

[0.0%p] 

 2موتور  V/f ,V3مقدار ولتاژ 
V/f voltage 

value V3 of 

motor 2 

F13.18 

F13.21 - 

F13.17 

[0.0%] 

 2موتور V/f, F2مقدار فرکانس 

V/f 

frequency 

value F2 of 

motor 2 

F13.19 

F13.22 - 

F13.18 

[0.0%] 

 2موتور V/f ,V2مقدار ولتاژ 
V/f voltage 

value V2 of 

motor 2 

F13.20 

0.0 - F13.19 

[0.0%] 
 2موتور V/f ,F1مقدار فرکانس 

V/f 

frequency 

value F1 of 

motor 2 

F13.21 

0.0 - F13.20 

[0.0%] 
 2موتور  V/f, V1مقدار ولتاژ 

V/f voltage 

value V1 of 

motor 2 

F13.22 

0.0 - 30.0 

[45kW and 

below 

inverter: 

2.0%] 

[55 - 132kW 

inverter: 

1.0%] 

[160kW and 

above 

inverter: 

0.5%] 

 Torque boost 2گشتاور موتور  تیتقو

of motor 2 
F13.23 

0.0 - 50.0 

(F13.04) 

[25%] 

 2موتور  یگشتاور دست تیتقو یمورد استفاده برا Cut-offنقطه 

 

Cut-off point 

used for 

manual 

torque boost 

of motor 2 

F13.24 

111 - 61111 

[111%] 
 2جبران لغزش موتور  بهره

Slip 

compensatio

n gain of 

motor 2 

F13.25 

0.01 - 10.00 

[0.10s] 

 2جبران لغزش موتور  لتریزمان ف

 

Slip 

compensatio

n filter time 

of motor 2 

F13.26 

0.0 - 250.0 

[200.0%] 

 2جبران لغزش موتور  تیمحدود

 

Slip 

compensatio

n limitation 

of motor 2 

F13.27 

0.000 - 

9.999kW 

[Depend on 

HD30] 

 2ثابت جبران موتور 
Compensatio

n constant of 

motor 2 

F13.28 



0 - 2 [1] 

 2خودکار ولتاژ( موتور  می)تنظ AVRعملکرد 

 فعال ری: غ1

 فعال است. شهی: هم0

 شد. رفعالیغ Dcc ندی: در فرآ2

AVR 

(automatic 

voltage 

regulation) 

function of 

motor 2 

F13.30 

 2موتور  نییضربه سرکوب فرکانس پا بیضر [50] 200 - 0

Motor 2 low 

frequency 

suppression 

shock 

coefficient 

F13.31 

 2موتور  بالاضربه سرکوب فرکانس  بیضر [20] 200 - 0

Motor 2 high 

frequency 

suppression 

shock 

coefficient 

F13.32 

0 - 3 [0] 

 دیرا انتخاب کن 2موتور  یدر انرژ ییکنترل صرفه جو

 نامعتبر است. یدر انرژ یی: کنترل صرفه جو1

 .یخروج انیبا توجه به جر یدر انرژ یی: صرفه جو6

Motor 2 

energy 

saving 

control select 

F13.33 

0.0 - 100.0 

[5.0%] 

 2موتور  یانرژ ییصرفه جو بیضر

 

Motor 2 

energy 

saving factor 

F13.34 

0.1 - 200.0 

[10.0] 
 2موتور 0 یکنترل سرعت بهره متناسب

Speed control 

proportional 

gain 1 of 

motor 2 

F13.35 

0.00 - 10.00 

[0.20s] 
 

Speed control 

integral time 

1 of motor 2 

F13.36 

0.1 - 200.0 

[10.0] 
 

Speed control 

proportional 

gain 2 of 

motor 2 

F13.37 

0.00 - 10.00 

[0.20s] 
 

Speed control 

integral time 

2 of motor 2 

F13.38 

0.00 - F13.40 

[10.00Hz] 
 

Speed-loop 

PI switching 

frequency 1 

of motor 2 

F13.39 

F13.39 - 

50.00 

[15.00Hz] 

 

Speed-loop 

PI switching 

frequency 2 

of motor 2 

F13.40 

0.0 - 200.0 

(F13.03) 

[180.0% 

 

Speed-loop 

integral 

limitation of 

motor 2 

F13.41 

0.00 - 1.00 

[0.00s] 
 

Speed-loop 

differential 

time of motor 

2 

F13.42 

0.000 - 1.000 

[0.000s] 
 

Speed-loop 

output filter 

time of motor 

2 

F13.43 

0,1 [0] 

 2گشتاور موتور محدودیت انتخاب قفل 

 .دی: قفل نکن1

 است. کسانی FWD یکیگشتاور الکتر تیگشتاور با محدود تی: تمام محدود0

Motor 2 

torque limit 

lock selection 

F13.44 

0000 - 7777 

[0000] 

 2گشتاور موتور  تیکانال محدود

 چرخش رو به جلو یکیگشتاور الکتر محدودیتکانال  یکان:

 کانال حد گشتاور الکتریکی معکوس دهگان:

 گشتاور چرخش رو به جلوودیت حد مکانال  صدگان:

Motor 2 

Torque limit 

channel 

F13.45 



 گشتاور چرخش معکوس ودیتحدمکانال  هزارگان:

 : محدودیت تعداد1 •

 آنالوگ. یورود تمحدودی: 0 •

 پالس ترمینال ودیتحدم: 2 •

 AI1 - AI4 تمحدودی: 3 - 6 •

 محدود است. دیصفحه کل ومترپتانسی: 7 •

0.0 - 200.0 

(F13.03) 

[180.0%] 

 به جلو است 2که موتور  یگشتاور موتور هنگام تیمحدود

Motor torque 

limitation 

when motor 

2 is forward 

F13.46 

 2گشتاور موتور در حالت معکوس موتور  تیمحدود

Motor torque 

limitation 

when motor 

2 is reverse 

F13.47 

 شود یم جادیگشتاور دوباره ا تیبه جلو است، محدودرو  2که موتور  یهنگام

Recreated 

torque 

limitation 

when motor 

2 is forward 

F13.48 

 شود یم جادیگشتاور دوباره ا تیمعکوس است، محدود 2که موتور  یهنگام

Recreated 

torque 

limitation 

when motor 

2 is reverse 

F13.49 

1 - 2000 

[400] 
 KP انیحلقه جر 2موتور 

Motor 2 

current loop 

KP 

F13.50 

1 - 1000 

[200] 
 KI انیحلقه جر 2موتور 

Motor 2 

current loop 

KI 

F13.51 

 2موتور  انیحلقه جر یخروج لتریزمان ف [3] 31 - 0

Motor 2 

current loop 

output filter 

times 

F13.52 

0.00 - 1.00 

[1.00] 
  2موتور  0اشباع هسته بیضر

Motor 2 core 

saturation 

coefficient 4 

F13.53 

0.00 - 1.00 

[1.00] 

  2موتور  5اشباع هسته  بیضر

 

Motor 2 core 

saturation 

coefficient 5 

F13.54 

0,1 [1] 

 فعال شد 2موتور  انیحلقه جر شخوریپ

 فوروارد ممنوع است. دی: ف1

 .دیفوروارد را فعال کن دی: ف0

Motor 2 

current loop 

feedforward 

enabled 

F13.55 

0.0 - 30.0 

[0.0%] 
 2موتور  کیتحر تیتقو میتنظ

Motor 2 

excitation 

boost setting 

F13.56 

00 - 11 [00] 

 2موتور یدانیم یریجهت گ یساز نهیبه ماتیتنظ

 شود یفعال م دانیجهت م هیزاو حیتصح یکان:

 : تصحیح جهت میدان ممنوع است.1

 کند. یرا فعال م یسیمغناط دانیجهت م حی: تصح0

 متقابل فعال شد یاندوکتانس یها ینیب شیپ دهگان:

 : غیرفعال کردن اندوکتانس متقابل بر اساس محاسبه شار.1

 .دی: اندوکتانس متقابل را بر اساس محاسبه شار فعال کن0

Motor 2 field 

orientation 

optimization 

setting 

F13.57 

0.00 - 50.00 

[25.00Hz 
 2موتور  یفرکانس شروع انرژ

Motor 2 

energy start 

frequency 

F13.58 

0.0 - 100.0 

[100.0%] 
 2موتور  یانرژ چینقطه سوئ

Motor 2 

energy 

switching 

point 

F13.59 



0 - 5000 [10 

times] 

 2موتور  یدر انرژ ییصرفه جو صیزمان تشخ

 

Motor 2 

energy 

saving 

detecting 

times 

F13.60 

40 - 4000 

[100ms] 
 2موتور  یولتاژ انرژ یابیزمان باز

Motor 2 

energy 

voltage 

recovery time 

F13.61 

40 - 4000 

[100ms] 
 2موتور  یزمان کاهش ولتاژ انرژ

Motor 2 

energy 

voltage 

decreasing 

time 

F13.62 

 DI1 function F15.00 0ورودی دیجیتال  [2] 87 - 0

 DI2 function F15.01 2 تالیجید یورود [3] 87 - 0

 DI3 function F15.02 6 تالیجید یورود [0] 87 - 0

 DI4 function F15.03 0 تالیجید یورود [0] 87 - 0

 DI5 function F15.04 5 تالیجید یورود [0] 87 - 0

 DI6 function F15.05 3 تالیجید یورود [0] 87 - 0

 DI7 function F15.06 7 تالیجید یورود [0] 87 - 0

 DI8 function F15.07 8 تالیجید یورود [0] 87 - 0

0 - 87 [0] 

 1 تالیجید یورود

 شود. یفعال م HD30-EIO F15.06 - F15.08,  توجه: فقط هنگام استفاده از

 .ردیگ یم دهیرا ناد نالیترم نیا قیاز طر یورود گنالیس نورتریکند. ا یم رفعالیرا غ نالی: عملکرد ترم1

 شود. یریعملکرد اشتباه جلوگ ایشود تا از اتصال  میتنظ 1 یشود رو که استفاده نمی لیناترمی •

 ENABLE فعال است. نورتری: ا0

 .شروع به کار می کند نورتریکه فعال باشد، ا هنگامی •

 توقف خودکار خواهد بود. تیاست و در وضع رفعالیکار کردن غ یبرا نورتریاست، ا رفعالیکه غ هنگامی •

 فعال است نورتریفرض ا شیعملکرد را انتخاب نکرد، به طور پ نیا یا انهیپا چهی اگر •

 میتنظ FWD/REV نالیترم یرا برا یچند منظوره ا نالیهر ترم دیتوان ی. مFWD/REV: عملکرد 2،6

 شود. یاجرا و متوقف م نورتریا تا آن را کنترل کند دیکن

 فعال است نالترمی یکنترل مد در فقط عقب/جلو عملکرد •

 .دیمراجعه کن F15.16 پارامتر به •

 .می: حالت عملکرد سه س0

 .دیمراجعه کن F15.16ر پارامت به •

 .0 - 0: انتخاب منبع فرکانس 7,87 - 5

 داد رییتغ n نالیمنطق ترم بیترک میتنظ قیتوان از طر یمنبع مرجع فرکانس را م nبه توان 2 تا •

 .دیمراجعه کن ریاست(. به جدول زn0, )حداکثر 

 

DI9 function F15.08 



 سوئیچ منبع فرکانس به تنظیم آنالوگ. :8

 داد. رییآنالوگ تغ میبه تنظ اجبارتوان به  یباشد، منبع مرجع فرکانس را م 8 متنظی اگر •

 نشان داده شده است: ریمنابع فرکانس در ز تاولوی •

 فرکانس به آنالوگ  رییتغ < (F00.12 = 1)یاز راه دور محل نگیچیعملکرد سوئ دیصفحه کلMکلید

 یرو DI نالی)ترم یبه حالت عملکرد عاد رییتغ < شده است( میتنظ 8عملکرد شماره  یرو (DI)نالیترم)

 DI نالیچند فرکانس )ترم نالیترم میکانال تنظ <PLC  >wobble<شده است(  میتنظ 61عملکرد 

کانال  میتنظ 6 - 0انتخاب کانال  نالیفرکانس ترم میتنظ< شده است( میتنظ 03 - 06عملکرد  یرو

 .دیکن میفرکانس را تنظ میکانال تنظ F00.10<)شده است میتنظ 7 - 5یرو DI نالی)عملکرد ترم

 دیرا اجرا کن 2، 0: انتخاب منبع دستور 1،01

 0 یها انهیپا مختلف انتخاب شده اند یمنطق باتیحالت کنترل وجود دارد که توسط ترک 0 رزی جدول در •

 2و 

 
 کند، اما فقط در حالت توقف رییکار تغ نیمنبع فرمان اجرا در ح چیکه سوئ ردیتواند بپذ یم نورترای •

 توان فعال کرد. یها را م چیهمه سوئ تیوضع

 : به حالت کنترل ترمینال بروید.00

یچ می سوئ نالیحالت کنترل ترمهنگامی که این عملکرد ترمینال فعال باشد، منبع فرمان اجرا به اجبار به  •

 شود

 است: ریانتخاب فرکانس به شرح ز تاولوی •

 (DI) نالیفرمان به ترم رییتغ <( F00.12 = 1) یاز راه دور محل نگیچیعملکرد سوئ دیصفحه کل دیکل

عملکرد  یرو DI نالی)ترم 2، 0 نالیترم یکانال فرمان برا <شده است(  میتنظ 00عملکرد  یرو نالیترم

شده  میتنظ F00.11کانال فرمان در حال اجرا در  <اجرا به عنوان کانال فرمان  شده است( میتنظ 1،01

 است.

 .یدستور توقف خارج ی: ورود02

تمام  یشود. برا ی)انتخاب حالت توقف( متوقف م F02.13مطابق  نورتریکه فعال است، ا هنگامی •

 .منبع معتبر است دستورات

 .0 - 0 یفرکانس چند مرحله ا نالی: ترم03 - 06

 کرد. میها تنظ انهیمختلف پا یمنطق بیترک قیتوان از طر می را سرعت مرجع 05 حداکثر •

 انجام دهد. نالیترم 0 یمنطق بیترک قیرا از طر یمرحله ا 05سرعت  اتیتواند عمل یم نورترای •

 انجام دهد. نالیترم 6 یمنطق بیترک قیرا از طر یمرحله ا 7سرعت  اتیتواند عمل یم نورترای •

 انجام دهد نالیترم 2 یمنطق بیترک قیرا از طر یمرحله ا 6سرعت  اتیتواند عمل یم نورترای •

 نالیعملکرد ترم کی قیرا از طر یو فرکانس چند مرحله ا میفرکانس تنظ نیب چیتواند سوئ یم نورترای •

 دهد صیتشخ

 است2 نالیمربوط به ترم K2، 0 نالیمربوط به ترم K1. دیمراجعه کن رزی شکل و جدول به •

 ،K3 و  6 نالیمربوط به ترمK4 است. 0 نالیمربوط به ترم 



 
 .(DN) / (UP): رمپ فرکانس 07،08

 نیکاهش فرکانس استفاده کرد و بر ا ای شیافزا یبرا نالیتوان از ترم یباشد، م 08 ای 07 متنظی اگر •

 کند. یاز راه دور را فعال م کنترل اساس

 اشاره دارد. ریشود. تابع به جدول ز یم نییتع F15.12کاهش توسط  ای شافزای نرخ •

 نالی)ترم F19.00 = 2 ای( نالیترم تالیجید می)تنظ F00.10 = 1شود که  یفعال م یزمان نالیترم نای •

 تنظیم شود. (تالیجید

 
 .یفرکانس کمک ماتی: پاک کردن تنظ01

شود، اما فقط  یپاک کردن شمارنده به صفر استفاده م یبرا نالیترم نیاست، از ا 01 میکه تنظ هنگامی •

 معتبر است. تالیجید یکمک میتنظ یبرا

 (.(JOGF1/ JOGR1 0به جلو و عقب رو  jog یکنترل فرمان برا ی: ورود21،20

 (JOGF2/ JOGR2) 2. به جلو و عقب دنیدو یکنترل فرمان برا ی: ورود22،26

 Jog 1فرمان و جهت کنترل  ی: ورود20,25

 معکوس ایبه جلو  دنیدو اتیفعال باشد، عمل 25 ای 20اگر  نال،ترمی کنترل حالت در •

 معکوس است. دنیفرمان دو JOGRبه جلو و  دنیفرمان دو JOGFشد.  فعال

)مطابق با زمان آهسته  F03.15(، دنی)فاصله دو F00.16(، دنی)فرکانس دو F00.15 یپارامترها دبای •

 .ریکند.با اشاره به جدول ز فی(، را تعردنیدو اتیعمل Dcc)زمان  F03.16( و دنیدو

 
23،27 :Acc/ .Dcc 2و  0انتخاب زمان  یها انهیپا. 

 نامعتبر هستند 25و  20 ی، عملکردها20و  21توجه: هنگام انتخاب 

 انتخاب کرد 2و  0 یها انهیپا یمنطق بیترک قیتوان از طر یرا م 0تا  Acc/Dcc 0زمان  •

 2عملکرد  قیاز طر  Acc/Dccکند. / انتخاب زمان ییرا شناسا Acc/Dccگروه  0تواند  یم نورترای •

 صورت می گیرد. انهیپا



 عملکرد  قیاز طر  Acc/Dccکند. / انتخاب زمان ییرا شناسا Dcc/Accگروه  2تواند  یم نورترای •

 صورت می گیرد انهیپا1

 
 Acc/Dcc: انتخاب حالت 28

فعال می شود در صورتی که تنظیمات  Acc/Dccزمان   sاگر تنظیمات صورت بگیرد حالت منحنی •

 انتخاب خواهد شد. Acc/Dccاعمال نشود حالت خطی 

• Accبا  تیعملکرد اولو 28شماره  نالیشده توسط ترم می. / حالت دسامبر تنظF03.00 .است 

 Acc/Dccممنوعیت  :21

)به جز فرمان  یخارج یها گنالیتواند موتور را در برابر س یم نالیترم نیباشد، ا 21روی متنظی اگر •

 دحفظ کن یرا با سرعت فعل اتیتوقف( مصون سازدو عمل

 .دیبرو یمعمول دنی: به حالت دو61

 ،PLC، عملکرد ساده MSعملکرد فعال است، فرمان فرکانس )شامل عملکرد  نیکه ا هنگامی •

 د.وشمی  یبه حالت عاد ریی( مجبور به تغرهیو غ wobbleتابع  ند،یفرآ PID عملکرد

 .دیکن یرا بازنشان PLCتوقف عملکرد  تی: وضع60

 ،یاتی)مرحله عمل به خاطر سپرده شده از قبیل   PLC یاتی، اطلاعات عملPLC اتیتوقف عمل تیدر وضع

 ، مراجعه به پاک خواهد شد فعال شود نالیترم نیکه ا یهنگام (رهیکار، فرکانس کار، و غ زمان

 .F06 گروه

 فرآیند. PID: توقف 62

ا ر یفعلفرکانس خروجی  نورتریشود و ا یم رفعالیموقتاً غ ندیفرآ PIDباشد، عملکرد  62 روی متنظی اگر •

 وبه کار ادامه می دهد. کند یحفظ م

 .ندیفرآ PIDکردن  رفعالی: غ66

حالت هایی که )تر نییکلاس پا کاری باو حالت  ندیفرآ PID نیب ریانعطاف پذ چیبه سوئ یابیدست برای •

 .استفاده می شودطبق الویت تعریف می شوند(

 کند یم رییتر تغ نییبه کلاس پا اتیکه فعال باشد، حالت عمل یهنگام•

 < PLC اتیعمل < ندیفرآ PID اتیعمل < Jog اتیصورت است: عمل نیبه ا یاتیحالت عمل تاولوی •

 اتیعمل < MSسرعت  اتیعمل < wobbleعملیات 

 .PIDانتگرال  حفظ: 60

 کند. یرا حفظ م یفعل جهینتانتگرالگیرو  ابدی ینم شیافزا ندیفرآ PIDشود،  یکه فعال م هنگامی •

 .PID انتگرال کردن پاک: 65

 .شود می پاک فرآیند PID باشد، فعال وقتی •

 .دهید تغییر wobble عملکرد به: 63

 (.کنید تنظیم 0 روی را F07.01 واحدهای) کند می انتخاب را دستی شروعwobble عملکرد حالت •

 توقف هنگام DC ترمز شروع: 68

 تنظیم می شود کنترل ترمینال طریق از موتوراضطراری  و محل دقیق  توقف  برای DC ترمز اجرای برای •

 زمانی کند می ترمز فوراً موتور است، فعال توقف و سرعت کاهش حین در ترمینال که هنگامی •

 .کنید متوقف را DC ترمزکه  است، نامعتبر

 (.NO/NC ورودی) خارجی توقف سیگنال: 61،01

 .شود می متوقف بلافاصله اینورتر اجرا، فرآیند طول در خارجی توقف فرمان دریافت از پس •

 (.بسته NC/باز NO) توقف برای حواشی: 00،02

 کی که هنگامی متوقف می شود مکانیکی بااینرسی مطابق بار و کند می متوقف را خروجی فورا اینورتر •

 .شود می تنظیم 02 یا 00 صورت به منظوره چند ترمینال

 .اضطراری توقف: 06

 

 شود متوقف Dcc زمان در تا دهد می کاهش را خود سرعت اینورتر ترمینال، فرمان دریافت از پس •

 (.Dcc اضطراری توقف زمان) F03.17 مطابق با 



 (.بسته NC و باز NO ورودی) خارجی خطای سیگنال: 00،05

 که کرد وارد ترمینال طریق از توان می را خارجی تجهیزات خطای سیگنال باشد، 05 یا 00 تنظیم اگر •

 است  F15.17 مقدار با مطابق حفاظت انجام و خارجی تجهیزات بر نظارت برای اینورتر برای مناسب

 دهد می نمایش را خارجی خطای کرد، دریافت را خطا سیگنال اینورتر که هنگامی •

 .بستهNC و باز NO ورودی: است ورودی حالت دو دارای خطا سیگنال •

 (.RST) خارجی مجدد تنظیم ورودی: 03

 .شود ریست ایراد صورت در ترمینال این طریق از تواند می اینورتر باشد، 03 تنظیم اگر •

 .دارد کلید صفحه روی توقف کلید مشابه عملکردی ترمینال اساس این بر •

 سوئیچ کنید. 2و موتور  0: بین موتور 07

 .کند درک سوئیچ برای را موتور دو پارامترهای تواند می است، فعال که هنگامی •

 بندی زمان عملکرد ورودی ترمینال از تواند می اینورتر باشد، 08 تنظیم اگر. بندی زمان تابع ورودی: 08

 .کند استفاده

 .کنید مراجعه F15.26 و F15.25 پارامترهای به •

 .طول کردن پاک: 90

 استفاده ثابت طول کنترل در طول ورودی ترمینال کردن پاک از تواند می اینورتر باشد، 01 تنظیم اگر •

 .کند

 .کنید مراجعه F19.26 - F19.34 پارامترهای به •

ترمینال برای پاک کردن شمارنده به صفر است، از این  51: صفر کردن شمارنده. هنگامی که تنظیم 50

 استفاده می شود.

 )ورودی سیگنال محرک شمارنده( استفاده می شود. 50معمولاً با عملکرد  •

 .شمارنده محرک سیگنال ورودی: 50

 دست از زمان در را فعلی کوتینگ مقدار تواندمی و است داخلی شمارنده کوتینگ پالس ورودی پورت •

 .کند ذخیره توان دادن

 هرتز 211: فرکانس پالس حداکثر •

 مراجعه کنید. F15.38و  F15.37به پارامترهای 

 طول شمارش ورودی: 52

 .کرد استفاده ثابت طول کنترل در طول ورودی ترمینال عنوان به آن از توان می باشد، 52 تنظیم اگر •

 .کنید مراجعه F19.26 - F19.34 پارامترهای به •

 (است فعال DI6 ترمینال فقط) پالس فرکانس ورودی: 53

 شود می استفاده فرکانس تنظیم عنوان به پالس سیگنال ورودی برای ترمینال این •

 .کنید مراجعه F05 گروه پارامترهای به فرکانس تنظیم و ورودی پالس فرکانس بین رابطه برای •

 .کمکی و اصلی فرکانس منبع سوئیچینگ: 50

 .speed control  /torque controlبین سوئیچینگ : 53

 از F00.00 = 1. کند می تغییر گشتاور کنترل به سرعت کنترل از F00.00 = 0: است فعال که هنگامی •

 .است شده سرعت سوئیچ کنترل به گشتاور کنترل

 (کنترل حالت انتخاب) کند می تعیین F00.00 اساس بر را گشتاور کنترل یا سرعت کنترل: نامعتبر •

 گشتاور کنترل گشتاور قطبی سوئیچینگ: 57

 .شود می معکوس F21 گروه پارامتر توسط شده تعیین گشتاور مرجع قطبیت: است معتبر وقتی

 .کنید حفظ را F21 گروه پارامتر توسط شده تعیین گشتاور مرجع قطبیت: نامعتبر •

 .PID پارامتر سوئیچ: 51

 .PLC: توقف عملیات 85

 .شود می استفاده PLC عملیات توقف برای ترمینال این از باشد، 85 تنظیم اگر •

 ندیب زمان داردبدون وجود و کند می کار فعلی مرحله فرکانس در اینورتر باشد، فعال ترمینال که هنگامی •

 .داشت خواهد ادامه بندی زمان شدن، غیرفعال صورت در. PLC عملیات در

  DC ترمز توقف ترمینال: 83

وورودی گرفتن از پس بلافاصله اینورتر شدن، خاموش هنگام در یا است کار حال در اینورتر که هنگامی •

 .شود می اندازی راه دوباره اینورتر باشد، نداشته وجود توقف دستور اگر.شد خواهد DC ترمز ترمینال



 .0 فرکانس تنظیم کانال انتخاب: 87

 .ببینید را 7 - 5 عملکرد های دستورالعمل •

0.0 - 99.9 

[1.0Hz/s] 
 .کند می تعریف UP/DN ترمینال طریق از را تنظیم فرکانس تغییر نرخ

Acc / Dec 

rate of 

UP/DN 

terminal 

F15.12 

 

 ترمینال تشخیص بازه

1 :2ms.))میلی ثانیه 

0 :0ms. 

2 :8ms 

Terminal 

detecting 

interval 

F15.13 

0 - 10000 [2] 

 نالیترم صیتشخ لتریف

 گیریجلو دیجیتال ورودی خطای از تا شود تأیید و افتاده تأخیر به باید دیجیتال ورودی ترمینال سیگنال

  .شود

Terminal 

detecting 

filter Number 

F15.14 

0000 - 100F 

[0000] 

 ترمینال ورودی منفی و مثبت منطقی تنظیمات

 یمتفاوت DIنشان دهنده  F15.15( از ییهر واحد )دودو د،یکن فیرا تعر DI نالیترم یمثبت و منف منطق

 است.

 فعال منطق این شوند، می متصل مربوطه مشترک پورت به DI های پایانه که هنگامی: مثبت منطق: 1 •

 است غیرفعال منطق صورت این غیر در .شود می

 غیرفعال منطق این شوند، می متصل مربوطه مشترک پورت به DI های پایانه که هنگامی: منفی منطق: 0 •

 .است فعال منطق صورت این غیر در .شود می

 
 .شود می فعال,  HD30-EIO   DI7 - DI9 از استفاده هنگام فقط: توجه

Terminal 

input positive 

and negative 

logic setting 

 منطق تنظیم

 ترمینال ورودی

منفی و مثبت  

F15.15 

0 - 3 [0] 

 دیکن فیرا تعر DI نالیروش مختلف مبدل کنترل ترم چهار

• F15.00 - F15.03  نالیشده است، ترم میتنظ 2به عنوان DI به عنوان تابع  شده فیتعر

"forward"، در  ریدر نمودار زDlx .نشان داده شده است 

• F15.00 - F15.03 نالی، ترم6شده به عنوان  میتنظ DI در "وسمعک"شده به عنوان تابع  فیتعر ،

 .است شده داده نشانDIy در ریزنمودار 
0: Two-wire operation mode 1 

1: Two-wire operation mode 2 

شده توسط  دیکه دستور توقف تول یموثر است، اما زمان DI نالیاگرچه ترم نال،یدر حالت کنترل ترم •

را متوقف کند،  نورتریشده است( تا ا میتنظ 05، 00، 02، 00به عنوان عملکرد  DI نالی)ترم گریمنابع د

 اگر یحت

 .شد نخواهد داده دستور اجرا حال در است، معتبر هنوز/عقب جلو به رو نالیترم

 DI  نالیجلو /عقب ترم حرکت تیوضع یبرا که است.لازم دیکن یانداز راه دوباره را نورتریا دیخواه یم اگر

 .دیکن یرا دوباره راه انداز

 .کنید اندازی راه را فعال REV و FWD باید کند، کار دوباره اینورتر خواهید می اگر •

 
 .0 سیم سه عملکرد حالت: 2

 دارد می نگه را کنترل حالت اینورتر باشد، غیرفعال SB3 و SB2 بین جابجایی اگر •

 .2 سیمه سه عملکرد حالت: 6

 کرد خواهد حفظ را حالت همان اینورتر کند، تغییر غیرفعال به فعال از SB2 اگر •

• DIi توسط تواند می DI ترمینال DIz صورت به باید ترمینال این عملکرد زمان، این در .شود انتخاب  

FWD / REV 

operation 

Mode 

تنظیم حالت 

 عملکرد جلو/عقب
 

F15.16 



 شود تعریف ."سیم سه عملیات" 0 شماره عملکرد

SB1 :توقف دکمه NC 

SB2 :جلو به رو دکمه 

 NO باز

SB3 :معکوس دکمه 
NO 

K :(روشن سطح) جهت انتخاب ترمینال 

K = 0 (جلو به )K = 1 (عکوسم) 

SB1 :توقف دکمه NO  

0 - 3 [0] 

 خارجی تجهیزات نقص دلیل به ترمینال عملیات انتخاب

 .کند انتخاب را حفاظت تواند می دارد، وجود خارجی تجهیزات نقص که هنگامی

 توقف برای حاشیه: 1

 اضطراری: توقف 0

2 :Dcc توقف برای. 

 .دهید ادامه اجرا به: 6

Terminal 

operating 

selection due 

to fault of 

external 

equipment 

F15.17 

 DO1 F15.18 تابع  [2] 36 - 0

 DO2 F15.19 تابع  [0] 38 - 0

 RLY1 F15.20 عملکرد  [31] 36 - 0

 RLY2 F15.21 عملکرد  [0] 36 - 0

 RLY3 F15.22 عملکرد  [0] 36 - 0

 .شود می فعالF15.23  ,HD30-EIO - 15.21  از استفاده هنگام فقط: توجه 

 RLY4 F15.23 عملکرد

0 - 38 [2] 0: Unused 

.ندهد انجام یاقدام چیه و ردیگ قرار خاموش در یخروج نالیترم که یطور به •  

2: Inverter is running (RUN)  حرکت شروع فیتعر  

.است روشن یخروج است، کار حال در نورتریا که یهنگام •  

3: Inverter is forward running جلو به رو حرکت فیتعر  

.دهد یم یخروج خروجی گنالیس کند، یم حرکت راستگرد نورتریا که یهنگام •  

4: Inverter is reverse running برعکس حرکت فیتعر  

.دهد یم یخروج خروجی گنالیس کند، یم کار چپ گرد صورت به نورتریا که یهنگام •  

5: Inverter is DC braking    DC ترمز 

 دهد. یم یخروج یخروج گنالیاست، س DCدر ترمز  نورتریکه ا یهنگام •

6: Inverter is in zero-frequency status. 

خروجی  سیگنال خروجی( توقف وضعیت در جمله از) اینورتر خروجی فرکانس صفر فرکانس محدوده در •

 می دهد.

7: Inverter is in zero-frequency running. 

 .کند می کار صفر فرکانس در اینورتر
9,10: Frequency detection threshold (FDT)   

 .دینیرا بب F15.31، F15.32 تنظیمات پارامتر های یبرافرکانس  صیتشخ آستانه
11: Frequency arriving signal (FAR) 

شود یفعال م ریرله غ فرکانس نیا از قبل و شود یم فعال رله فرکانس نیا از بعد: گنالیس دنیرس فرکانس  

 دیکن مراجعه F15.27 به اتیجزئ یبرا • 

12: Limitation of upper limit of frequency. 

 .بود خواهد خروجی دهنده نشان سیگنال باشد، فرکانس بالایی حد از فراتر تنظیم فرکانس اگر•

13: Limitation of lower limit of frequency. 

 .شد خواهد خروجی نشانگر سیگنال باشد، فرکانس پایین حد از کمتر تنظیم فرکانس اگر •

14: Limitation of upper/lower limits of wobble frequency. 

 یا باشد فرکانس بالایی حد از بالاتر مرکزی فرکانس توسط شده محاسبه لرزش فرکانس اگر •

 شده داده نشان شکل در که همانطور شد، خواهد خروجی سیگنال ،(F00.09) فرکانس پایین حد از کمتر

 است

 شود می فعال ترمینال تابع این ،(wobble تابع از استفاده با) F07.00 = 1 که هنگامی •

0 - 31 [31 



 
17: Simple PLC cycle completion indication. 

 .شد خواهد خروجی دهنده نشان سیگنال برسد، پایان به PLC عملیات چرخه یک اگر•

18: Completion of simple PLC operation stages. 

 شد خواهد خروجی نشانگر سیگنال برسد، پایان به PLC عملیات فعلی مرحله اگر •

19: Completion of simple PLC operation. 

 شد خواهد خروجی دهنده نشان سیگنال ،PLC عملیات اتمام صورت در •

20: Data output by SCI communication. 

 .کند یم کنترل را رله ای DO یخروج نشانگر گنالیس ماًیمستق که دارد وجود SCI ارتباط کی •
21: Preset operating time out 

 دیمراجعه کن F15.36به  اتیجزئ یبرا •
23: Set the count value arrive. 

یورود مقدار میتنظ   

 دیکن مراجعه F15.37، F15.38 به اتیجزئ یبرا •

24: Specifies the count value arrive 

به حد برسد فعال می شود. شمارش یورود مقدار کند یم مشخص  

 .دیکن مراجعه F15.37، F15.38 به اتیجزئ یبرا •

25: Setting length arrive 

 خواهد بود. خروجی دهنده نشان سیگنال برسد، شده تعیین پیش از طول به اینورتر واقعی طول اگر •
26: Indication of motor 1 and motor 2. 
27: Analog input overrun output. 
29: Undervoltage lock-up signal (LU). 

 

30: Overload signal (OL) 

 OL بار اضافه گنالیس

 واندت یم دهنده نشان گنالیس باشد، شده فیتعر مقدار از بالاتر نورتریا یخروج انیجر مقدار که یهنگام •

 شود یخروج

 طتوس که است یزمان از شتریب بار اضافه زمان و( بار اضافه هشدار از قبل صیتشخ آستانه F20.01 توسط

F20.02 بار اضافه هشدار از قبل صیتشخ زمان.) 

 

31: Inverter fault نورتریا در خطا   

.است یخروج نشانگر افتد، یم کار از نورتریا که یهنگام •  
32: External fault. 

 واندت می نشانگر سیگنال دهد، تشخیص ترمینال طریق از را خارجی خطای سیگنال اینورتر که هنگامی •

 .شود خروجی

33: Inverter auto-reset fault. 
 باشد. تواند می  خروجی دهنده نشان سیگنال است، خطا خودکار بازنشانی حین در اینورتر که هنگامی •

35: Dormancy instruction function. 
 خواب دستور تابع

36: The system is running. 

 راه منتظر آنالوگ که زمانی یا خواب حین در یا است کار حال در درایو که هنگامی میدهد خروجی نشانگر•

 است، مجدد اندازی
38: Pulse output (DO only). 

 ( DO2پالس )فقط  یخروج

 دیپالس استفاده کن یخروج کیبه عنوان   DO2 از

 دیکن مراجعه F16.21 به اتیجزئ یبرا 
 



0.00 - 100.00 

[2.50Hz] 

 .است متفاوت یکیزیف کانال کی دهنده نشان( ینری)با تیب هر

را می توان به صورت بیت منطقی عملکردش را تغییر داد.)و همچنین عملکرد DOدر واقع خروجی ترمینال 

 رله را(

 شوند یم متصل متناظر مشترکبه پورت  یخروج یها انهیکه پا ی: منطق مثبت: هنگام1

 .است رفعالیغ منطق صورت نیا ریغ در. است فعال منطق نیا

 شوند یپورت مشترک مربوطه آن وصل م به یخروج یها انهیپا که یهنگام: یمنف منطق: 0

 فعال است. منطق وگرنه. است رفعالیغ منطق نیا

 
 .شود می فعال  HD30-EIO , RLY2 - RLY4  از استفاده هنگام فقط: توجه

 :است شده داده نشان زیر صورت به بندی زمان تابع عملکرد شکل

Output 

terminal 

positive and 

negative 

logic settings 

تنظیمات منطقی 

مثبت و منفی 

 ترمینال خروجی
 

F15.24 

0.00 - 300.00 

[0.00s] 

 روشن عملکرد زمان بندیزمان تاخیر سمت 

ON side 

delay time of 

timing 

function 

F15.25 

 بندی زمان عملکرد خاموش سمت تاخیر زمان

 خروجی( مرده منطقه) خاموش/روشن جانبی تاخیر زمان تنظیم برای توان می F15.26 و F15.25 از

 .کرد استفاده بندی زمان تابع ورودی به نسبت

 از تر طولانی بندی زمان عملکرد روشن بودن زمان که بود خواهد روشن زمانی, بندی زمان تابع خروجی •

 .باشد F15.25 توسط شده تعریف زمان

 تعریف زمان از بندی زمان عملکرد خاموش زمان که زمانی بود خواهد خاموش بندی زمان تابع خروجی •

 افتد می عقب .F15.26 توسط شده

 

OFF side 

delay time of 

timing 

function 

F15.26 

0.0 - 100.0 

[2.5Hz] 

 در فرکانس های مشخص شده مقدار می دهد

 شود یم لفعا فرکانس نیا از شیب یفرکانس با فرمان گرفتن صورت در ستمیس:  گنالیس دنیرس فرکانس

 شود، یم قطع ستمیس مقدار نیا از تر نییپا فرکانس در

 Frequency تواند عمل کند( یم sleepعنوان  تحت)

reach (FAR) 

width 

detection  

F15.27 

0.0 - F00.06 

[50.0Hz] 
 بستگی دارد. F15.32و غیر فعال شدن به پارامتر  شود یم فعال  بالاتر وفرکانس فرکانس نیا در

FDT 

electrical 

level 

F15.31 

-F00.06 - 

+F00.06 

[1.0Hz] 

 

 یرا نشان م ییها گنالیس DO یکند، خروج یتجاوز م F15.31 از فرکانس یکه فرکانس خروج یهنگام

همانطور که در شکل  ابد،ی یکاهش م (F15.31 - F15.32) یفرکانس به فرکانس مشخص یدهد تا خروج

 .نشان داده شده است ریز

 

FDT delay  F15.32 

0 - 65535 

[0h] 

اجرا زمان میتنظ  

 را هیثانیلیم 511 یعرض پالس کننده تیهدا رله ای DO د،یرس F15.36 به نورتریا یاجرا زمان کل یوقت

 .کندیم دیتول

Set running 

time 
F15.36 



F15.38 - 9999 

[0] 
 

Setted count 

value reach 

preset 

F15.37 

0 

F15.37 نالیوارد شده توسط ترم یتعداد پالس ها DI (. 50)عملکرد شماره  دیکن فیرا تعرDO رله  ای

  یخروج

 .شود یم پاک خودکار طور به یخارج شمارنده و نشانگر گنالیس

F15.38 نالیوارد شده توسط ترم یتعداد پالس ها DI (. 50)عملکرد شماره  دیکن فیرا تعرDO رله  ای

  یخروج

 .شده میتنظ تعداد مقدار به دنیرس تا نشانگر گنالیس

شده است  میشمارنده تنظ گنالیس یبه عنوان تابع ورود DI1، 6 یرو F15.38، 7 یرو F15.37: مثال

(F15.00 = 51 
 

• DO میتنظ یبرا ( تابع ورود شمارندهF15.19 = 23) یشده است. وقت میتنظ DI1  پالس هفتم را وارد

 دهد یم یخروج کی DOکند،  یم

باز  نییبه سطح پا DO یخروج گنالیکند، س یپالس را وارد م نیهشتم DI1که  ینشانگر هنگام گنالیس

 نشان داده شده است. ریگردد، همانطور که در تصو یم

 
• DO میتابع ورود شمارنده مشخص شده تنظ یبر رو ( شده استF15.19 = 24). یوقت DI1  پالس

 DOکند،  یسوم را وارد م

 7 به مجموعه تعداد که یزمان تا را نشانگر گنالیس کی است، شده داده نشان ریز شکل در که همانطور

 .دهد یم یخروج برسد،

 
 

 

Specified 

count value 

reach preset 

F15.38 

0.0 - 100.0 

[0.0s] 
 در عملکرد رله  ریتاخ

The output 

terminal 

delay 

F15.43 

0 - 51 [0] 

 DI1 - DI3 (F15.00 - F15.02) یها انهیمشابه پا عملکرد

 است AIفقط تابع  1معتبر است و  ADIتابع  نباشد،صفر   F15.44 یوقت •

 ترمینال ورودی آنالوگ را می توان به دیجیتال تبدیل کرد
 

AI terminals 

(ADI) option 
F15.44 

 F16  آنالوگ یها یو خروج یورود یگروه پارامتر ها

0 - 5 [0] 
دیکل صفحه ومتریپتانس عملکرد انتخاب  

 

0: Unused  استفاده ریغ  
2: Frequency setting source 
3 (:یکمک فرکانس میتنظ)ومتریپتانس و انالوگ یورود عملکرد   

5: PIDفرایند بازخورد توسط  

Keypad with 
potentiomete

r function 
selection 
 

F16.00 

0 - 5 [2] 

AI function 

selection 

انتخاب عملکرد 

 انالوگ ورودی

F16.01 

0.0% -100.0 - 

+100.0 

[0.0%] 
Offsetورودی آنالوگ  

AI input bias  

(AI 

polarization) 

F16.05 

-100.0 - 

+100.0 

[0.0%]  

 AI input gain F16.06 آنالوگ یوورود gainضریب 

0.01 - 10.00 

[0.05s] 
 AI input یورود AI لتریف زمان

filtering time 
F16.07 

0.0 - 50.0 

[10.0kHz] 

DI4 تاس نالیترم یفرکانس پالس ورود نیبزرگتر 

 .دیکن فیتعر یدر هنگام پالس ورود یرا به عنوان حداکثر فرکانس پالس ورود DI4 یها انهیپا

 کند.  supportفرکانس پالسی که می تواند 

 

DI4 max. 

input pulse 
frequency 

F16.17 



0 - 500 

[10ms] 

 DI4 نالیترم یکردن پالس ورود لتریف زمان

 کردن فرکانس پالس. لتریف یبرا ،یفرکانس پالس ورود DI4 یها انهیکردن پا لتریف یبرا

  

DI4 input 

pulse 

filtering time 

F16.18 

2 

0: Unused 

2: Reference frquency (0 - max. 

output frequency) (یخروج فرکانس حداکثر - 1) شده نییتع شیپ از فرکانس   

 

3: Motor speed (0 - max. outputfrequency corresponding to speed) 

(.است سرعت با مطابق یخروج فرکانس حداکثر - 1) موتور دور  

 

5: Output current (0 - twice motor’srated current) 

(موتور ینام انیجر برابر 2-1) یخروج انیجر  

 

11: Output voltage (0 - 1.2 timesinverter’s rated voltage) 

(نورتریا ینام ولتاژ برابر 012 - 1) یخروج ولتاژ  

 

12: Bus voltage (0 - 2.2 times inverter’s rated voltage) 

باس  ولتاژ DC (0 - 2.2 (.نورتریا یبرابر ولتاژ نام   

 

AO function 

selection 
 AOانتخاب تابع 

 

F16.19 

 
DO function 

selection 
F16.21 

-100.0 - 

+100.0 

[0.0%]  

Offset خروجی آنالوگ 
AO output 

bias(AO 

polarization) 

F16.22 

0.0 - 200.0 

[100.0%] 

به  یخروج gainضریب  قیتوان از طر یداشته باشد، م AO یرابطه متناسب خروج میبه تنظ ازیکاربر ن اگر

 دست آورد.

 است شده داده نشان ریز در که همانطور
• Calculation formula: AO actual output = F16.23 × calculated value + F16.22 

 
  

AO output 

gain 
F16.23 

0.1 - 50.0 

[10.0kHz] 

 DO نالیترم یفرکانس پالس خروج حداکثر

 کند یم فیتعر یپالس فرکانس پالس خروج یخروج نیبزرگتر یرا برا DO نالیترم

 کند. supportفرکانس پالسی که میتواند 

 
  

DO terminal 

output 

maximum 

pulse 

frequency 

F16.26 

 SCI Communication    F17 یگروه پارامتر ها

0 

0: 1-8-2 format, no parity, RTU توقف تیب2تیب-تاید تیب 8 تیب-شروع تیب 0تیب  

1: 1-8-1 format, even parity, RTU توقف تیبزوج -تاید تیب 8 تیب-شروع تیب 0تیب  

2: 1-8-1 format, odd parity, RTU توقف تیب فرد-تاید تیب 8 تیب-شروع تیب 0تیب  

Data format F17.00 

3 

0: 1200bps 

1: 2400bps 

2: 4800bps 

3: 9600bps 

4: 19200bps 

5: 38400bps 

Baud rate 

selection 

 انتقال سرعت

 اطلاعات

F17.01 

0 - 247 [2] 
 آدرس دستگاه

 شود. یعدد اختصاص داده م کی زیهر تجه ی شناساییبرا

The machine 

address 
F17.02 

0 - 1000 

[1ms] 
 دستگاه ییپاسخگو زمان

 
This machine 

response time 
F17.03 

0.0 - 1000.0 

[0.0s] 

 یتجاوز کند، خطا F17.04همچنان از  یمحل یدو بازگشت به داده ها نیب یکه فاصله زمان یهنگام
E0028 

 .دهد یم ادامه خود کار به نورتریا و شود یم گزارش (SCIارتباط  خی)تار

• F17.04 = 0، دهد ینم صیتشخ را ارتباط زمان مدت ویدرا. 

 

Time 

threshold for 

detecting 

communicati

on status 

F17.04 



0.0 - 1000.0 

[0.0s] 
 ارتباط یخطا صیتشخ زمان

 

Communicati

on write 

function 

parameter 

saving 

EEPROM 

choice 

F17.05 

01 

 شود یم استفاده باشد، شده رهیذخ EEPROM در چه اگر ارتباط، اصلاح پارامتر انتخاب یبرا

 EEPROM یارتباط یساز رهیذخ یها نهیگز F00.13 F19.03 عملکرد پارامتر جز به: کانی

 EEPROM یساز رهیذخ یها نهیگز ارتباط پارامتر تابع F00.13، F19.03: دهگان

 

0: Not save 

1: Save 

2: The fan runs continuously when power on 

 :توجه

 دیکن اطیاحت لطفا. برساند بیآس نورتریا به است ممکن ،0=  دهگان یوقت- .1

 پروتکل فصل به است، معتبر 1x10 ای 1x06 تابع کد ،یارتباط تابع یپارامترها از استفاده هنگامفقط - .2

 .دیکن مراجعه MODBUS یارتباط

Communicati

on write 

function 

parameter 

saving 

EEPROM 

choice  

F17.09 

0.0 - 600.0 

[0.0s] 

The time interval between two received correct data (including local or non-

native data) continues to 

exceed F17.10 and is detected for communication timeout. The timeout is 

checked and the timeout 

protection is selected according to F17.06. 

• F17.10 = 0, the communication timeout is not detected. 

Detecting 

time of 

network 

communicait

on overtime 

F17.10 

 function-Boost    F19گروه پارامتر های 

0,1 [0] 

 زبان انتخاب

 شود یم فعال LCD F18.00 دیکل صفحه از استفاده هنگام فقط 

0: Chinese. 

1: English 

Language 

selection 
F18.00 

 )در حالتی که اینورتر خروجی می دهد( 0running در حالت شینما صفحه های پارامتر ماتیتنظ [8] 49 - 0

Running 

display 

parameter 1 

setting 

F18.02 

 

 

 )در حالتی که اینورتر خروجی ندارد( stopping در حالت شینما صفحه های پارامتر ماتیتنظ

 شیمان توان یم را توقف یپارامترها ای یاتیعمل یپارامترها. کند یم فیتعر را دیکل صفحه یشینما یمحتوا

 و یکی از پارامتر های زیر را اضافه کرد. کرد یا چرخه

 دیکل صفحه قیطر از

0: Reserved. شده رزرو  

1: Inverter rated current. نورتریا ینام انیجر  

3: Inverter status. نورتریا تیوضع  

• See d00.10 for details. 

 دیمراجعه کن d00.10به  اتیجزئ یبرا •

 

4: Main set frequency channel. یاصل میتنظ فرکانس کانال  

 

5: Main set frequency. یاصل میتنظ فرکانس   

7: Set frequency. فرکانس میتنظ  

8: Given frequency (after 

acceleration and deceleration). از)بعد  شده داده فرکانس   

(.سرعت کاهش و شتاب  

 

9: Output frequency. یخروج فرکانس  
• The Hz lamp flashes while 

running. • زند یم چشمک که یحال در هرتز لامپ  

 F18.08 



اجرا حال در  

10: Set the speed. شده میتنظ سرعت   

 

11: Running rpm. اجرا سرعت  
• The RPM lamp flashes while 

Runnin. 

 زند یکه چشمک م یدر حال RPM چراغ

 اجرا حال در
13: Output voltage. 

یخروج ولتاژ   

 14: Output current. 

 یخروج انیجر
 15: Torque reference. 

 مرجع گشتاور
 16: Output torque. 

 یخروج گشتاور
 17: Output power. 

 یخروج توان
 18: DC bus voltage. 

 باس dcولتاژ
 19: Keypad potentiometer input voltage. 

دیکل صفحه ومتریپتانس یورود ولتاژ  
 20: AI input voltage. 

 آنالوگ   یورود ولتاژ
 21: AI input voltage (after processing).  

 آنالوگ یولتاژورود(پردازش از)پس 
28: DI4 terminal pulse input frequency. 

  DIالنیترم پالس یورود فرکانس

 29: AO output. 
 یخروج آنالوگ یخروج

 32: Radiator temperature. 

 هیتسینک یدما
33: Set the line speed. 

خط سرعت میتنظ  
 34: Given line speed. 

شده داده خط سرعت  
 42: External count value. 

یخارج شمارش مقدار  

 43: Input terminal status. 

یورود نالیترم تیوضع   

• Bit0 - Bit3 corresponds to DI1 - DI4.  

• Bit12 corresponds to AI. 

 44: Output terminal status. 

ی )نشانگر فعال یا غیر فعال بودن خروجی ها روی صفحه کلید(خروج نالیترم تیوضع)  

 

 • Bit0 - Bit2 corresponds to reserved, DO, RLY. 

 48: Power-on time accumulated (hours).  

49: Run time accumulated (hours) 

 )وضعیت ترمینال ورودی )نشانگر فعال یا غیر فعال بودن ورودی هاروی صفحه کلید(

0.1 - 160.0 

[1.0] 
 یشینما سرعت فرکانس 

Frequency 

display gain 
F18.14 

 Maximum اطلاعات شینما سرعت 

line velocity 
F18.15 

0 - 3 [0] 

0: Integer. 

 1: A decimal. 

 2: Two decimal places. 

 3: Three decimal places. 

 Note: The maximum linear velocity must be newly set after the display 

accuracy is changed. 

Line speed 

display 

accuracy 

F18.16 

6.2.18 F19 پارامترهای :- boost Parameters 



 (F19.00 - F19.06فرکانس کمکی )منابع تنظیم 

 نتیجه هر دو فرکانس تنظیم اصلی و تنظیم کمکی است HD30فرکانس چند مرحله ای 

F19.00 .منابع تنظیم فرکانس کمکی را تعریف می کند 

 

0 - 11 [0] 

 منبع تنظیم فرکانس کمکی را مشخص می کند.

6شبکه متوسطیتنظ : SCI communication setting. The initial value is 0. 

فرکانس کمکی بدون منبع   0: No auxiliary source. 

 .Keypad setting :1تنظیم توسط صفحه کلید

 Terminal setting. adjusted by terminal UP / DN :2 تنظیم توسط ترمینال

  AI1 - AI4 :10 - 7تنظیم توسط ورودی آنالوگ

 Keypad potentiometer :11تنظیم توسط پتانسیومتر کی پد

Auxiliary 

frequency 

setting source 

selection 

F19.00 

 
00 - 41 [10] 

Define the relationship between final setting frequency and main / aux 

frequency.  

Switch frequency by No. 54 function of DI terminal (switching main/aux 

frequnecy source). 

 Unit: Main and auxiliary operations  

0: Master setting + auxiliary setting.  

1: Master setting - auxiliary setting 

Ten: Frequency source switch selection  

0: Main.  

1: Main and auxiliary operations.  

2: Main and auxiliary switching.  

3: Master and main auxiliary operation switch.  

4: Auxiliary and main auxiliary operation switch. 

Master/Auxil

iary setting 

calculation 

F19.01 

0.00 - 9.99 

[1.00] 

Analogue auxiliary setting coefficient 

First, calculate the gain by using F19.02, then calculate auxiliary frequency 

according to the frequency characteristic curve of Group F05. When F19.00 = 4, 

5, 7-10, F19.02 is enabled. 

Analogue 

auxiliary 

setting 

coefficient 

F19.02 

0.00 - F00.06 

[0.00] 

Initial value of digital auxiliary frequency 

Only when F19.00 = 1 or 2 will F19.03 be enabled and provide the initial value 

for the two methods. 

Initial value 

of digital 

auxiliary 

frequency 

F19.03 

00 - 11 [00] 

Control selection of digital auxiliary frequency 

Only when F19.00 = 1 or 2 will F19.04 be enabled. Unit: Save selection at 

power outage  

• 0: Not save auxiliary frequency at power outage.  

• 1: The auxiliary frequency will be saved to F19.03 at power outage. Ten: 

Frequency disposal when the inverter stops  

• 0: Maintain the auxiliary frequency when the inverter stops.  

• 1: The auxiliary frequency clears to zero when the inverter stops 

Control 

selection of 

digital 

auxiliary 

frequency 

F19.04 

0 - 2 [1] Adjustment selection of setting frequency Adjustment 

selection of 
F19.05 



setting 

frequency 

0.0 - 200.0 

[100.0%] 

Adjustment coefficient of setting frequency 

F19.05 and F19.06 is to set the adjustment mode of setting frequency (the 

compounded frequency is computed by master setting frequency plus auxiliary 

setting frequency). 

0: No adjustment. 

 • Setting frequency = synthetic frequency. 

 1: To adjust as per the max. output frequency of F00.06.  

• Setting frequency = synthetic frequency + F00.06 × (F19.06 – 100%). 

 2: To adjust as per the current frequency. 

 • Setting frequency = synthetic frequency × F19.06. 

Adjustment 

coefficient of 

setting 

frequency 

F19.06 

0 - 2 [0] 

کنترل فن خنک کننده یها نهیگز  

از حد وجود داشته  شیب یکند. اگر محافظت در برابر دما یم فیحالت کنترل فن خنک کننده را تعر

کند یباشد،فن شروع به کار م  
1:Auto stop mode 

شده توسط نییکند و زمان خاموش شدن فن به زمان تع یکار م نورتریکه ا یهنگام •  F19.08 رسد،  یم  

شود یاز حد رخ ندهد، فن به طور خودکار متوقف م شیب یدر برابر دما اگرمحافظت  

Immediate stop mode:1 

 یمتوقف م اینورتر کند، فن در حال کار است و فن بلافاصله پس از خاموش شدن یکار م نورتریکه ا یهنگام

 .شود

The fan is runningwith power on 2  :  

کند یکار م نورتریبا روشن شدن ا فن  

دهد یشود، فن به کار خود ادامه م یروشن م نورتریکه ا یهنگام • 

مدل  یاست برا رییقابل تغ یولت 681 یمدل ها یفقط برا F19.07 ،F19.08: عملکرد کنترل فن توجه

 ماند. یم یشود و روشن باق یروشن م نورتریفن با روشن شدن ا گرید یها

Cooling fan 

control 

options 

F19.07 

30.0s 0.0 - 600.0s 

Cooling fan 

controls 

delaying time 

F19.08 

 (F19.10 - F19.11عملکرد فرکانس صفر )

 برای جزئیات به شکل زیر مراجعه کنید.

Fcmd = Setting frequency فرکانس تنظیم شده 

Flow = Lower limit frequency (F00.09) حد چایین فرکانس 

Fstart = Start DWELL frequency (F02.02) رکانس شروعف DWELL 

Fmin = Zero-frequency threshold (F19.10) آستانه فرکانس صفر 

H = Target frequency فرکانس هدف 

F02.03 (Keeping time of start frequency) زمانی که در فرکانس شروع می ماند 

 



0.00 - upper 

limit [1.00Hz] 
 صفر فرکانس آستانه

Zero-

frequency 

threshold 

F19.10 

0 - 3 [0] 

 آستانه فرکانس صفرانتخاب نوع عملکرد در فرکانس پایین تر از 

 مطابق با فرکانس فرمان حرکت:1

 بدون خروجی ,توقف:0

 حرکت مطابق با آستانه فرکانس صفر:2

 حرکت مطابق با فرکانس صفر:6

Action 

selection at 

setting 

frequency is 

lower than 

zero- 

frequency 

threshold 

F19.11 

 ((F19.12 - F19.15 نحوه مواجهه با قطع برق لحظه ای

 .به طور خودکار جبران ولتاژ پایین را هنگامی که ولتاژ کاهش می یابد یا افت ولتاژ آنی رخ می دهدانجام دهداینورتر می تواند 

 دهد. ادامه خود کار به موتور طریق از برگشتی انرژی و خروجی فرکانس کاهش شدن به خاطر خاموش بدون تواند می اینورتر

0,1 [0] 

 شبکه ولتاژ سطح کاهش موقععملکرد بدون توقف در  انتخاب
0: No. 

 1: Enable. 

 طول در یا لحظه طور به نورتریا اگر

ولتاژ  نورتریاباشدF19.15کوچکتر از VDC یمدار اصل DC)ولتاژ باس  کاهش ولتاژ داشته باشد.  اتیعمل

 کند یرا حفظ م DCباس 

 از و یکاهش فرکانس خروج لهیوس به

 .کندیم یریجلوگ کمدر اثر ولتاژ   یخاموش

 

The non-stop 

function 

selection in 

instantaneous 

electric 

F19.12 

0.01 - 600.00 

[5.00s] 

 توقف بدون عملکرد در سرعت کاهش زمان

 

 .کرد استفاده کم ولتاژ جبران یبرا توان ینم است، کوچک بار بازخورد یانرژ بزرگ، حد از شیب میتنظ

 شود. یبار بزرگ است، باعث حفاظت از اضافه ولتاژ م یبازگشت یاز حد کوچک، انرژ شیب میتنظ

Deceleration 

time in non-

stop function 

F19.13 

0.00 - 10.00 

[0.10s] 
 زمان افت ولتاژ را افزایش می دهد

Voltage picks 

up judgment 

time 

F19.14 

0.00 - 10.00 

[2.00s] 

افت توان لحظه ایولتاژ مرجع در   
 

220V converter:            210 - 370 [248V] 

380V converter:            400 - 670 [430V] 
1130 [747V] -620 660V converter               

Reference 

voltage of 

trip-free 

operation 

at momentary 

power loss 

F19.15 

 راه اندازی مجدداً پس از قطع برق 

ورتر اینهای مختلف کنترل تصمیم می گیرد که آیا اینورتر به طور خودکار شروع به کار کند یا نه و زمان تاخیر برای راه اندازی مجدد هنگامی که  این تابع در حالت

 خاموش و سپس روشن می شود نیز قابل تنظیم است

0,1 [0] 

 راه اندازی مجدد پس از قطع برق

 1:این عملکرد غیر فعال است

ست. در حالت کنترل دو سیم ترمینال و قطع برق ناگهانی در طولاین تابع فعال ا :2 

فرآیند در حال اجرا، زمانی که اینورتر دوباره روشن شود و ترمینال همچنان فعال باشد، مطمئناً منتظر زمان 

 خواهد ماند و سپس به طور خودکار شروع به کار خواهد کرد.F19.17تعریف شده توسط   

Restart after 

power failure 
F19.16 

 زمان تاخیر برای راه اندازی مجدد پس از قطع برق 

Delay time 

for restart 

after power 

failure 

F19.17 

. 



1 

0: Disabled (with braking resistance) 

1: Enabled 
 شود یم هیتوص ترمز مقاومت نصب یبرا شرط نیا ریخ: 1

 شود. یم سهیمقا F19.19ولتاژ باس با  نورتر،یطول کاهش سرعت ا در. دیده یم اجازه: 1

 یو متوقف م افتهیکاهش  نورتریا یشود، فرکانس خروج شتریب F19.19شده از  ییاگر ولتاژ باس شناسا •

 شود 

 دهد. یبه کند شدن ادامه م نورتریباشد، ا F19.19شد اگر ولتاژ باس کمتر از  ییشناسا دوباره
 

 توقف کی نورتریا شود، داشته نگه قهیدق 0 از شیب یبرا ولتاژ اضافه توقف تیوضعدر که  یتوجه: هنگام

 .کند یرا متوقف م یو خروج (E0007) یخراب .کند یم گزارش را ولتاژ اضافه

Protection of 

stall 

overvoltage 

F19.18 

بر اساس رنج 

 اینورتر
 نقطه از دست دادن اضافه ولتاژ

Stall 

overvoltage 

point 

F19.19 

0 

 نحوه محدود کردن جریان

0: Disabled  غیر فعال 
1: Enabled in Acc / Dec running process, but disabled in constant speed runnng 

process   
 در حالت شتاب فعال و  در سرعت ثابت غیر فعال است
2: Enabled both in Acc / Dec and in constant speed running process 

شتاب و در سرعت ثابت محدود استدر حالت   

Auto current 

limiting 
selection 
 

F19.20 

150.0% 

20.0 - 200.0% 

 

خودکار انیجر تیسطح محدود  

 فیتعر ویدرا ینام انیبه صورت درصد نسبت به جر انیمحدود کردن خودکار جر اتیعمل یبرا انیجر آستانه

  شده است

میاگر تنظ •  F19.21 نورتریاضافه بار ا تیباشد، ظرف نییخودکار فعال است پا انیجر تیکه محدود یزمان 

 ممکن است

 ردیقرار گ ریتأث تحت

Auto current 

limiting 
threshold 

F19.21 

0 

0: Rise edge enabled mode 

شود یانداز راه یشست با که دارد ازین ویاز قطع و وصل درا بعد  

1: Level enabled mode 

  شود یم یانداز راه کیاتومات صورت وبهیبه درا متصل زیتجه ویدراو وصل  قطع از بعد

Enabled 

mode of 

terminal run 

command 

F19.23 

بر اساس نوع 

 اینورتر

 ولتاژ عمل واحد ترمز

 در حال کار باشد. نورتریمعتبر است که ا یتوجه: فقط زمان

Action 

voltage of 

braking unit 

F19.24 

 رنج تنظیم فرکانس

000 - 111 

[100] 

 فرکانس میتنظ محدوده

 یاصل فرکانس محاسبه: کانی

 maxصفر تا فرکانس :1 •

 فرکانس ماکزیمم منفی تا فرکانس ماکزیمم :0 •

: محاسبه فرکانس کمکیدهگان  

  maxفرکانس تا صفر :1 •

فرکانس ماکزیمم منفی تا فرکانس ماکزیمم :0 •  

محاسبه فرکانس: صدگان  

• 1:  

• 0:   

Frequency 

adjustment 

range 

F19.37 

 (F19.38)کوتاه اتصال تشخیص

0,1 [1] 

 تشخیص اتصال کوتاه فازانتخاب عملکرد در 

 برای انتخاب یا عدم تشخیص اتصال کوتاه بین هر اجرا استفاده می شود.

1 :No detection. شناسایی نمی کند 

0 :Detection. شناسایی می کند 

Phase short 

circuit 

detection 

action 

selection 

F19.38 

 (F19.39)انتخاب ولتاژ ورودی

 
 یانتخاب ولتاژ ورود

 ولت 681 مدل یورود ولتاژ انتخاب: کانی
• 0: 380 - 460V. 

Input voltage 

selection 
F19.39 



 • 1: 260 - 460V. 

 • 2: 200 - 460V. 
 ولت 221 مدل یورود ولتاژ انتخاب: دهگان

• 0: 200 - 240V.  

• 1: 140 - 240V. 
 عملکرد ترمز

(F19.24 - F19.25, F19.40 - F19.41) 

0 - 4000 

[1000] 
 Flux brake PI 

regulator Kp 
F19.40 

0 - 500 [20]  Flux brake PI 

regulator Ki 
F19.41 

 

 Fault F20مرتبط با گروه پارامتر های 

00000 - 

31111 

[00000] 

 بار اضافههشدار 

 تشخیص اضافه بار قبل از زنگ هشدار یکان:

 : در وضعیت در حال اجرا همیشه فعال است.1

 سرعت ثابت فعال است. در : فقط0

 اقدام برای هشدار پیش بار اضافه نحوه دهگان:

 : اینورتر هنگام تشخیص سیگنال اضافه بار فعال، هشدار نمی دهد و به کار خود ادامه می دهد.1 •

 : اینورتر هنگام تشخیص سیگنال اضافه بار فعال هشدار می دهد و کار را متوقف می کند.0 •

 انتخاب آستانه اضافه بار صدگان:

 (."E0019": نسبت جریان بار به جریان نامی موتور )زنگ هشدار: اضافه بار موتور 1 •

 (."E0017": نسبت جریان بار به جریان نامی اینورتر )هشدار: اضافه بار اینورتر 0 •

 هزارگان:انتخاب نوع موتور

 : موتور استاندارد.1 •

از آنجایی که اثر خنک کننده موتور استاندارد در سرعت کم بدتر می شود، اینورتر به طور خودکار زمان 

 ندتنظیم می کرا  حفاظت از اضافه بار موتور

 : فرکانس متغیر.0 •

 اثر خنک کنندگی موتور فرکانس متغیر به دلیل سرعت موتور تحت تأثیر آن قرار نمی گیرد •

زمان حفاظت، به عنوان .خنک کننده اجباری، اینورتر به طور خودکار بار اضافی موتور را تنظیم نمی کند

 شده است.خنک کننده موتور توسط یک فن موتور خارجی فرض 

 حفاظت از اضافه بار هزارگان:ده 

 : حفاظت اضافه بار فعال است.1 •

 : حفاظت اضافه بار غیرفعال است0 •

 : حفاظت از اضافه بار اینورتر محافظ، محافظت از اضافه بار موتور را فعال می کند.2 •

 : حفاظت از اضافه بار اینورتر محافظت شده، حفاظت از اضافه بار موتور.6

 

Overload 

protection 
F20.00 

20.0 - 200.0 

[150.0%] 

قبل از هشدار اضافه بار صیآستانه تشخ  

 حفاظت از اضافه بار یشود برا یم فیتعر انیجر آستانه

F20.01  آستانه فعلی را برای حفاظت پیش از هشدار اضافه بار تعریف می کند. محدوده تنظیم یک درصد

 مقدار جریان نامی موتور یا اینورتراست
 

Overload 

pre-alarm 

detection 

threshold 

F20.01 

0.0 - 60.0 

[5.0s] 

 قبل از هشدار اضافه بار صیزمان تشخ

 شتریزمان ب مدت است و شتریب( (F20.01 اضافه بار صیاز سطح تشخ نورتریا یخروج انیکه جر یهنگام

 .کند یگزارش مرا  E0017 یخطا نورتریاست، ا (F20.02)) هشدار اضافه بار صیاز زمان تشخ

Overload 

pre-alarm 

detection 

time 

F20.02 

0 - 4 [0] 

 تشخیص تلفات بار خروجی اینورتر

 افت بار خروجی اینورتر را تشخیص نمی دهد. .: غیر فعال1

 و پس از شناسایی )زنگ هشدار( به کار خود ادامه می دهد. همیشه فعال است: 0

 تشخیص می دهد و پس از تشخیص )آلارم( به کار خود ادامه می دهد. ثابت سرعت در: 2

 : تمام مدت در حال اجرا در حال شناسایی است و پس از تشخیص )عیب( خروجی را قطع می کند.6

 تشخیص داده می شود و پس از تشخیص )عیب( خروجی را قطع می کند. ثابت سرعت در: 0

Inverter 

output load-

loss detection 

F20.03 



0 - 100 [30%] 

 آستانه تشخیص تلفات بار خروجی اینورتر

F20.04 .آستانه فعلی از دست دادن بار را تعریف می کند. درصدی از جریان نامی اینورتر است 

 

Inverter 

output load-

loss detection 

threshold 

F20.04 

0.00 - 20.00 

[1.00s] 

 زمان تشخیص تلفات بار خروجی اینورتر

و بیشتر از زمان تعریف (F20.04) آستانه تشخیص تلفات بار   اگر جریان خروجی اینورتر کوچکتر از 

 ( را هشدار می دهد.E0018اینورتر خطای کاهش بار )شده برای تشخیص تلفات بار باشد 

• F20.04 = 0  یاF20.05 = 0.اینورتر خطای کاهش بار را تشخیص نخواهد داد ، 

Inverter 

output load-

loss detection 

time 

F20.05 

0 - 2 [0] 

 )گرمای بیش از حد موتور( overheatingنوع ورودی سیگنال 

 : گرمای بیش از حد موتور را تشخیص نمی دهد.1

 (.PTC: مشخصه مثبت )0

 (.NTCمنفی ) مشخصه: 2

و  CN3فعال می شود. باید جامپرهای  F20.06پارامتر   HD30-EIO کارت توجه: فقط هنگام استفاده از

CN4  به درستی تنظیم کنید تشخیص داغ شدن بیش از حد موتوربرای را. 

Motor 

overheating 

signal input 

type 

F20.06 

0 - 10.0 

[5.0kΩ] 
 )گرمای بیش از حد موتور( overheating مقدار ترمیستور در

 

Thermistor 

value at 

motor 

overheating 

F20.07 

 (F20.08 - F20.11خطای افت فاز ورودی و خروجی )

 تشخیص از دست دادن فاز ورودی [30%] 80 - 0
Input phase 

loss detection 

reference 

F20.08 

1.00 - 5.00 

[1.00s] 

 زمان تشخیص از دست دادن فاز ورودی

از پیش تعیین شده هنگامی که اینورتر تشخیص می دهد ولتاژ ورودی مشخص به مرجع تشخیص 

(F20.08( نمی رسد و از زمان تشخیص از پیش تعیین شده )F20.09.بیشتر می شود ،) 

 ( را انجام می دهد.E0015اینورتر هشدار از دست دادن فاز ورودی )

Input phase 

loss detection 

time 

F20.09 

 یفاز خروج یبرا یقطع صیتشخ [20%] 50 - 0

Output phase 

loss 

detection 

reference 
تشخیص نبود فاز 

 خروجی

F20.10 

0.00 - 20.00 

[3.00s] 

 درصدی از جریان نامی اینورتر است. F20.10مقدار 

هنگامی که اینورتر تشخیص می دهد جریان خروجی خاصی به مرجع تشخیص از پیش تعیین شده 

(F20.10 )و  نمی رسد( زمان تشخیص از پیش تعیین شدهF20.11 ،) آن فراتر می رود1اینورتر از

 ( را انجام می دهدE00161هشدار کاهش فاز خروجی )

 •F20.10 = 01اینورتر خطای افت فاز خروجی را تشخیص نخواهد داد ، 

E0008: Power module failure   
 پاور ماژول در خطا

 E0021: Control board EEPROM reading and writing fault 

 EEPROMبه برد کنترل  یدسترس یخطا

 E0013: Electricity buffer relay not suck  

 شود ینم فعال کنتاکتور

E0024: External fault  
 یخارج زاتیتجه در خطا

 E0014: The current detection circuit fault 
 موتور انیجر صیتشخ در خطا

Output phase 

loss detection 

time 

زمان تشخیص 

خروجینبود فاز   

F20.11 

 PIDمقدار از دست دادن مرجعتشخیص  [0%] 100 - 0

PID 

reference 

lose detected 

value 

F20.12 

0.0 - 10.0 

[0.20s] 

 PIDتشخیص مقدار از دست دادن مرجعزمان 

 درصدی از حداکثر منبع مرجع است.  F20.12مقدار 

 ( باشد،F20.13در زمان تشخیص )( F20.12کمتر از مقدار شناسایی شده ) PIDاگر مقدار مرجع 

 را اعلام می کند.PID( (E0025اینورتر هشدار از دست دادن مرجع 

PID 

reference loss 

detection 

time 

F20.13 

 تشخیص از دست دادن مقدار فیدبک [0%] 100 - 0
PID feedback 

loss detected 

value 

F20.14 



0.0 - 10.0 

[0.20s] 

 تشخیص از دست دادن مقدار فیدبک زمان

 است.  فیدبکدرصدی از حداکثر منبع  F20.14مقدار 

• F20.12 = 0  یاF20.13 = 0 اینورتر خطای از دست دادن مرجع ،PID .را تشخیص نخواهد داد 

 ( باشد،F20.15( در زمان تشخیص )F20.14کمتر از مقدار شناسایی شده ) PIDاگر مقدار بازخورد 

 را اجرا خواهد کرد. PID (E0026)اینورتر هشدار از دست دادن بازخورد 

• F20.14 = 0  یاF20.15 = 0 اینورتر خطا از دست دادن بازخورد ،PID .را تشخیص نخواهد داد 

PID feedback 

loss detection 

time 

F20.15 

0 - 100 

[100%] 

 خارج از حد مجاز است PID فیدبکمقدار تشخیص در 

 

Detection 

value at PID 

feedback out 

of the limit 

F20.16 

0.00 - 10.00 

[0.20s] 

 خارج از حد مجاز است PID فیدبکزمان تشخیص در 

 است.  فیدبکدرصدی از حداکثر منبع  F20.16مقدار 

 ( بیشتر شود، اینورترF20.17( در زمان تشخیص )F20.16از مقدار تشخیص ) PIDفیدبکاگر مقدار 

 می دهد. PID (E0027)فیدبک  هشدار خارج از محدودیت زنگ

• F20.16 = 0  یاF20.17 = 0اینورتر فیدبک ، PID تشخیص نمی دهد. خارج از حد مجاز را 

Detection 

time at PID 

feedback out 

of the limit 

F20.17 

0 - 100 [0] 

 

خودکار خطا به طور خودکار پاک  ستیرداده نشود، تعداد  صیتشخ بیع قهیدق 5که در عرض  یهنگام •

 شود یم

 

Auto reset 

times 
تعداد ریست شدن 

 اتوماتیک سیستم

F20.18 

0.01 - 200.00 

[5.00s/time] 

 خودکار ستیر فاصله

محافظت از خطا غیرفعال است و  "تنظیم مجدد خودکار"، به این معنی است که F20.19 = 0هنگامی که 

 بلافاصله انجام می شود.

 .شود یم پاک خطا خودکار ستیرشود، تعداد  یم یبازنشان یخارج یخطا کیکه  یهنگام •

Auto reset 

interval 
زمان مابین ریست 

 کردن سیستم

F20.19 

00 - 11 [00] 

 انتخاب عملکرد رله خطا

 در فرآیند تنظیم مجدد خودکار یکان:

 عمل نمی کند. خطا: رله 1 •

 عمل می کند. خطا : رله0 •

 کم در فرآیند ولتاژ دهگان:

 عمل نمی کند. خطا: رله 1 •

 : رله خطا عمل می کند.0 •

 از پیش تنظیم کنید. 60توجه: باید عملکرد رله را به عنوان عملکرد شماره 

Faulted relay 

action 

selection 

F20.20 

[Actual] 

-Lu-: DC bus undervoltage 

E0001: Acc overcurrent 

E0002: Dec overcurrent 

E0003: Costant overcurrent 

E0004: Acc overvoltage 

E0005: Dec overvoltage 

E0006: Constant overvoltage 

E0007: Stall overvoltage 

E0008: Fault of power module 

E0009: Heatsink overheat 

E0011: CPUfault 

E0012: Parameters auto-tuning fault 

E0013: Contactor is not actuated 

E0014: Fault of current detection circuit 

E0016: Fault of output phase 

E0017: Inverter overload 

E0019: Motor overload 

E0021: Access fault of control board 

EEPROM 

E0024: Fault of external equipment 

E0028: SCI communication time-out 

E0029: SCI communication error 

Type of third 

latest (the 

last) fault 
خطا  پنجاخرین 

در سیستم همراه 

 با کد

F20.21 

Actual خطا نیاخر در یمیتنظ فرکانس 
Setting 

frequency at 

the last fault 

F20.22 

Actual خطا نیاخر در حرکت فرکانس 
Running 

frequency at 

the 

F20.23 



last fault 

Actual خطا نیاخر در باس ولتاژ 
Bus voltage 

at the last 

fault 

F20.24 

Actual خطا نیاخر در ولتاژ 
Output 

voltage at the 

last fault 

F20.25 

Actual خطا نیاخر در یخروج انیجر 
Output 

current at the 

last fault 

F20.26 

Actual 
 در آخرین خطا  ورودی وضعیت ترمینال

 

Input 

terminal 

status at the 

last fault 

F20.27 

Actual 
 وضعیت ترمینال خروجی در آخرین خطا

 

Output 

terminal 

status at the 

last fault 

F20.28 

Actual 
 ی آخرخطاپنج  یزمان بازه

 

Interval of 

third latest 

fault 

F20.29 

Actual اخر از چهارم یخطا در خطا نوع 
Type of 

second latest 

fault 

F20.30 

Actual چهارم بار یخطا یزمان بازه 
Interval of 

second latest 

fault 

F20.31 

Actual اخر از سوم یخطا در خطا نوع 
Type of first 

latest fault 
F20.32 

Actual سوم بار خطا یزمان بازه 
Interval of 

first latest 

fault 

F20.33 

 خطا در خطای دوم از آخر نوع 
Type of 

second latest 

fault 

F20.34 

 بازه زمانی خطای بار دوم 
Interval of 

second latest 

fault 

F20.35 

 Type of first از آخر اول نوع خطا در خطای 

latest fault 
F20.36 

 خطا آخرینبازه زمانی  
Interval of 

first latest 

fault 

F20.37 

 

 آخرین خطافاصله 

F20.22 - F20.29 .پارامترهای وضعیت اینورتر را در آخرین خطا ثبت کنید 

F20.30 - F20.37 110ن زمان ثبت می کند. واحد بازه نوع و فاصله زمانی چهار خطا را قبل از آخری 

 .ستاساعت 

Last fault 

interval 
F20.38 

6.2.20 

F21پارامتر های کنترل گشتاور: 

تنظیم کرد.اگر گشتاور خروجی موتور و  21گشتاور خروجی می تواند کنترل شود توسط پارامتر های گروه  تنظیم کنید F00.00=  1حلقه باز vector controlبرای 

 گشتاور بارمتعادل نباشد موتور به صورت نوسانی کار می کند.

 .متفاوت است مرجعجهت فرمان گشتاور داخلی با جهت فرمان اجرا و گشتاور

 اجرا حال در فرمان پلاریته گشتاور مرجع فرمان گشتاور داخلیجهت 

 چرخش مستقیم )رو به جلو( مثبت جهت مستقیم

 منفی جهت معکوس

 چرخش معکوس )رو به عقب( مثبت مستقیم جهت

 منفی معکوس جهت

 



 F21: Torque Control هایگروه پارامتر 

0 - 3 [0] 

 فرمان گشتاور داده شده مسیرانتخاب 

 .F21.01دیجیتال  تنظیم از طریق ورودی: 1

 آنالوگ. تنظیم از طریق : 0

 : تنظیم از طریق پایانه پالس 2

 .SCI شبکه : تنظیم از طریق ارتباط6

Torque 

command 

given 

channel 

selection 

F21.00 

-100.0 - 100.0 

(F21.02) 

[0.0%] 

 تنظیم دیجیتال فرمان گشتاور

 باشد. F21.00 = 0 زمانی کهمقدار گشتاور از طریق ورودی تعریف 

Torque 

command 

digital setting 

F21.01 

0.0 - 500.0 

(F08.04) 

[100.0%] 

 حداکثر تنظیم گشتاور

 تعریف حداکثر مقدار گشتاور خروجی
Max. Torque 

setting 
F21.02 

0.000 - 1.000 

[0.000s] 

 گشتاور فرمان فیلتر زمان

 .کنید تنظیم گشتاور فرمان در جهش دلیل به موتور لرزش از جلوگیری برای را مناسب فیلتر زمان

Filter time of 

torque 

command 

F21.03 

0 - 2 [1] 

 انتخاب محدودیت سرعت در کنترل گشتاور

 .است شده تعریف F21.05، F21.06 توسط: 1

 )حداکثر فرکانس خروجی(. F00.06: تعریف شده توسط 0

تنظیم  05( روی عملکرد شماره F16.01 - F16.04) AI: محدود به مقدار آنالوگ.هنگامی که ترمینال 2

 محدود می شود. آنالوگ توسطمی شود، سرعت 

Speed limit 

selection in 

torque 

control 

F21.04 

0 - 100 

(F00.06) 

[100%] 

 انتخاب محدودیت سرعت مثبت در کنترل گشتاور

 

Positive 

speed limit 

selection in 

torque 

control 

F21.05 

0 - 100 

(F00.06) 

[100%] 

 انتخاب محدودیت سرعت معکوس در کنترل گشتاور

 (F00.00 = 1) تحت مد کنترلی گشتاور ,مقدار محدودیت سرعت در حالت اجرای مثبت ومنفیتعریف 

Reverse 

speed limit 

selection in 

torque 

control 

F21.06 

0 - 2 [0] 

 انتخاب حالت توقف کنترل گشتاور

 DC+ ترمز ) ( Decبا شتاب منفی: توقف 1

شروع به کاهش می Decفرکانس خروجی طبق زمان هنگامی که اینورتر فرمان توقف را دریافت می کند،  •

 .می کند DCمی رسد شروع به ترمز F02.16اجرا به فرکانس تنظیمی در  کند و سپس زمانی که فرکانس

 هستند.F02.16 - F02.18 درDCپارامتر های ترمز 

 صفر می شود: خروجی گشتاور 0

ی ماینورتر پس از دریافت فرمان توقف، گشتاور خروجی را متوقف می کند و موتور کاملاً توسط بار کشیده  •

 شود.

 : توقف آزاد.2

 و دهد می خاتمه را خروجی بلافاصله اینورتر کند، می دریافت را توقف فرمان اینورتر که هنگامی •

 .شود می متوقف مکانیکی اینرسی در بار

Stop mode 

selection of 

torque 

control 

F21.10 

 

 Carrier Frequency F23گروه پارامتر 

1 - 16 [4kHz] 

Factory setting Setting range Inverter power 
8kHz 1k - 8kHz 0.2-22KW 
6kHz 1k - 6kHz 30-45KW 
4kHz 1k - 6kHz 45kW 
2kHz 1k - 4kHz 55Kw and above 

 باشد، شتریگذارد. هر چه فرکانس حامل ب یم ریکارکرد موتور تأث صدای بر حامل فرکانس •

 .دیکن میتنظ ی. لطفا فرکانس حامل را به درستمی دهدشده توسط موتور را کاهش  دیتول یصدا

 کاهش یابد  ٪5 توان 1khzبه ازای هر  هنگامی که مقدار بالاتر از تنظیمات کارخانه است، اینورتر باید •

Set the 

carrier 

frequency 
تنظیم فرکانس 

 کریر

F23.00 

0 - 2 [1] 

 شود یم میفرکانس حامل به طور خودکار تنظ

 شود. یم رفعالی: فرکانس حامل به طور خودکار غ1

 .0خودکار فرکانس حامل : تنظیم 0

 .2خودکار فرکانس حامل  می: تنظ2

Carrier 

frequency is 

automatically 

adjusted 

F23.01 



حامل را با  فرکانسهنگامی که فرکانس حامل به طور خودکار تنظیم می شود، اینورتر به طور خودکار  •

 توجه به فرکانس خروجی و دمای رادیاتور تنظیم می کند

 تنظیم خودکار فرکانس حامل در هنگام کنترل گشتاور •

 

0,1 [1] 

 PWMبالا زدگی موجفعال کردن 

 : غیر فعال1

 : فعال0

PWM 

overshoot 

enable 

F23.02 

0 - 2 [0] 

 PWM ونیحالت مدولاس

 : مدولاسیون دو فاز یا مدولاسیون سه فاز.1

 : مدولاسیون سه فاز.0

 دو فاز. ونی: مدولاس2

PWM 

modulation 

mode 

F23.03 

0.00 - 

50.00Hz 

[Dependent 

on HD30] 

 PWM 1 ونیحالت مدولاس نگیچینقطه سوئ

PWM 

Modulation 

mode 

switching 

point1 

F23.04 

0.00 - 

50.00Hz 

[Dependent 

on HD30] 

 PWM2نقطه سوئیچینگ حالت مدولاسیون 

 

PWM 

Modulation 

mode 

switching 

point2 

F23.05 

0 - 2000 [2] 
 K1ضریب فرکانس حامل تصادفی 

 

Random 

carrier 

frequency 

coefficient 

K1 

F23.09 

0 - 2000 [3] 
 K2ضریب فرکانس حامل تصادفی 

 

Random 

carrier 

frequency 

coefficient 

K2 

F23.10 

 

 : پارامترهای نمایش حالت منوی کاربرUگروه 

تعریف کنید وسپس می توانید به صورت مستقیم  00.13را به صورت u00.00اختصاص دهید فقط نیاز است که  1را به منوی کاربر  F00.13اگر می خواهید پارامتر 

 است. F00.13کنید. که همان اثر عملکرد مستقیم  read-writeرا  F00.13پارامتر  

 پارامتر  عملکرد پارامتر تنظیمات تنظیمات کارخانه

00.00 - 23.05, 

99.99 [00.01] 
  U00.00 

00.00 - 23.05, 

99.99 [00.06] 
  U00.02 

00.00 - 23.05, 

99.99 [00.08] 
  U00.04 

00.00 - 23.05, 

99.99 [00.13] 
  U00.06 

00.00 - 23.05, 

99.99 [00.10] 
  U00.08 

00.00 - 23.05, 

99.99 [00.11] 
  U00.10 

00.00 - 23.05, 

99.99 [02.13] 
  U00.12 

00.00 - 23.05, 

99.99 [03.01] 
 

User menu 

map of 

setting 1 

U00.14 

00.00 - 23.05, 

99.99 [03.02] 
 

User menu 

map of 

setting 2 

U00.16 

00.00 - 23.05, 

99.99 [08.00] 
 

User menu 

map of 

setting 6 

U00.18 



00.00 - 23.05, 

99.99 [08.01] 
 

User menu 

map of 

setting 0 

U00.20 

00.00 - 23.05, 

99.99 [08.02] 
 

User menu 

map of 

setting 5 

U00.22 

00.00 - 23.05, 

99.99 [08.03] 
 

User menu 

map of 

setting 3 

U00.24 

00.00 - 23.05, 

99.99 [08.04] 
 

User menu 

map of 

setting 7 

U00.26 

00.00 - 23.05, 

99.99 [99.99] 
 

User menu 

map of 

setting 8 

U00.28 

00.00 - 23.05, 

99.99 [99.99] 

 

 تنظیم شود، هیچ تابع نقشه پارامتر وجود ندارد. 11111اگر به عنوان 

User menu 

map of 

setting 1 

U00.30 

The same as 

the selected 

parameter[0] 

 
The setting 

value of map 

1 

U00.01 

 
The setting 

value of map 

2 

U00.03 

 
User menu 

map of 

setting 02 

U00.05 

 
User menu 

map of 

setting 06 

U00.07 

 
User menu 

map of 

setting 00 

U00.09 

 
User menu 

map of 

setting 05 

U00.11 

 
User menu 

map of 

setting 03 

U00.13 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.15 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.17 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.19 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.21 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.23 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.25 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.27 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.29 

 
User menu 

map of 

setting 1 

U00.31 



 عیب یابی و تعمیر و نگهداری 4فصل 

 عیب یابی 7.1

دارای عملکردهای خود تشخیصی محافظ و هشدار دهنده داخلی است. اگر عیب رخ دهد،کد خطا روی صفحه کلید نمایش داده می شود. در  HD30اینورتر سری 

 اینورتر عمل می کندخروجی را متوقف می کند و موتور متوقف می شود. یهمان زمان، رله خطا

اگر به کمک فنی نیاز دارید، لطفاً با تامین  .هنگامی که خطا یا زنگ هشدار رخ می دهد، لطفا جزئیات خطا را ثبت کنید و اقدامات مناسب را مطابق با آن انجام دهید

 تماس بگیریدShenzhen Hpmont Technology Co., Ltd با کنندگان تماس بگیرید یا مستقیماً

 پس از رفع عیب، لطفاً اینورتر را با یکی از روش های زیر تنظیم مجدد کنید:

 .صفحه کلید. 1

 صورت می گیرد( 46)ریست توسط ورودی دیجیتال و با عملکرد. ترمینال تنظیم مجدد خارجی 2

 شبکه. 3

 ترخاموش کردن اینو ,. روشن 4

 کد خطا ها اسم خطا دلایل بروز خطا خطا روش برطرف کردن

 در شرایط روشن و خاموش شدن طبیعی می باشد 

 ولتاژ ورودی را چک کنید 

  سیم کشی ورودی و سیم کشی به دردایو را چک

 کنید

  در لحظه شروع به کار و خاموش شدن سیستم ظاهر

 می شود

   ولتاژ ورودی خیلی پایین می باشد 

  این خطا شده استسیم کشی نامناسب باعث بروز 

DC bus under voltage 

 

پایین     می  DCbusولتاژ 

 باشد

-Lu- 

 ارتباط موتور و اینورتر را اصلاح کنید 

 پارامتر های موتور را مجدد تنظیم کنید 

 اینورتر با سایز بزرگتر استفاده کنید 

  زمان شتاب مثبت و شتاب منفی را افزایش

 دهید.

(F03.01, F03.02) 

  اتصالات بین موتور و اینورتر مناسب سیم کشی و

 نیست

 پارامتر های موتور صحیح نیست 

 سایز اینورتر پایین است برای موتور 

 .زمان شتاب مثبت و شتاب منفی بسیار کوتاه است 

Inverter acceleration 

Overcurrent 

 جریان بالا در زمان شتاب مثبت

E0001 

Inverter deceleration 

Overcurrent 

 بالا در زمان شتاب منفی جریان

E0002 

Inverter constant speed 

Overcurren 

 جریان بالا در زمان سرعت ثابت

E0003 

 ولتاژ ورودی را چک کنید 

  زمان شتاب منفی را افزایش دهید

(F03.02)  

 سیم کشی ورودی و درایو را چک کنید 

  انتخاب مناسب بریک رزیستور بر اساس

 منوالجدول ارائه شده در 

 

 ولتاژ ورودی بسیار بالا 

 زمان شتاب منفی بسیار کوتاه است 

  سیم کشی نا مناسب 

 انتخاب نا مناسب بریک رزیستور 

DC bus acceleration over 

Voltage 

  در شتاب مثبتDCbus ولتاژ بالا 

E0004 

DC bus deceleration over 

Voltage 

 در شتاب منفیDCbus ولتاژ بالا 

E0005 

DC bus constant speed 

over voltage 

 در سرعت ثابت DCbus ولتاژ بالا 

E0006 



• Please check power input or the 

function of brake 

 ولتاژ ورودی و عملکرد ترمز را چک کنید

• Set the value of stall overvoltage 

properly (F19.19) 

 د کنیدتنظیم مجد (F19.19)پارامتر حداکثر ولتاژ را 

 ولتاژ باس بسیار بالا می باشد 

 

        تنظیمات مربوط به حداکثر ولتاژstall 

overvoltage نا مناسب است 

Stall overvoltage 

زیر بار بودن و ثابت بودن موتور 

 و ولتاژ بالا

E0007 

 اتصالات به درایو را مجدد چک کنید 

 اتصالات و سیم کشی را مجدد چک کنید 

  کارکرد سیستم را چک کنیداتصالات و نحوه 

  با شرکت نماینده تماس بگیرید 

 اتصال کوتاه در خروجی فاز به موتور 

 اتصال کوتاه با زمین 

 جریان خروجی بسیار بالا است 

 ماژول پاور اسیب دیده است 

Fault of power module 

 خطا در ماژول پاور
E0008 

 اینورتر با توان بالاتر استفاده کنید 

  درایو را بهبود دهیدتهویه اطراف 

 فن درایو را تعویض کنید 

 با شرکت نماینده تماس بگیرید 

 دمای محیط بسیار بالا است 

 .تهویه تابلو بدرستی عمل نمی کند 

 ایراد در عملکرد فن 

 .در مدار تشخیص دما اشکال بوجود امده است 

Heatsink overheat 

 

دمای هیت سینک بسیار بالا 

 است

E0009 

• Please detect at power on after 

completely power outage 

 با شرکت نماینده تماس بگیرید 

• CPU abnormal 

CPU عملکرد غیرعادی دارد 

CPU fault 

 CPUخطای 
E0011 

 درایو را چک کنید-لطفا اتصالات موتور 

 پارامتر های ورودی موتور را چک کنید 

 (F08.01 - F08.03) 

  بگیریدبا شرکت نماینده تماس 

  زمان اجرای فرایند تیونینگ بیش از

 حد می باشد

Parameters auto-tuning 

Fault 

 خطا در اجرای اتو تیونینگ

E0012 

 کنتاکتور را تعویض کنید 

 با شرکت نماینده تماس بگیرید 

 کنتاکتور مشکل دارد 

 مدار کنترل مشکل دارد 

Contactor is not 

Actuated 

 کنتاکتور فعال نمی شود

E0013 

 با شرکت نماینده تماس بگیرید  مدار تشخیص جریان اسیب دیده است 

Fault of current 

detection circuit 

 خطا در تشخیص جریان موتور

E0014 

 اتصالات بین موتور و اینورتر را چک کنید 

 کیفیت و نحوه عملکرد موتور را چک کنید 

 فاز خروجی قطع شده است 

 عدم بار یکسان روی هر فاز 

Fault of output phase 

 خطا در فاز خروجی
E0016 

 زمان شتاب مثبت را اصلاح کنید(F03.01)  

        منحنی فرکانس/ ولتاژ با پارامتر ها(F09.01 -

F09.06)  را تغییر دهید 

 زمان شتاب مثبت خیلی کوتاه است 

  منحنی ولتاژ/ فرکانس و پارامتر افزایش

 گشتاور درست تنظیم نشده است

Inverter overload 

 

 اضافه بار بر روی اینورتر

E0017 



را تغییر  (F09.07, F09.08)و پارامتر افزایش گشتاور 

  دهید

 ولتاژ ورودی را چک کنید 

  انتخاب کنیداینورتر با رنج مناسب 

 ولتاژ تغذیه بسیار پایین می باشد 

Mains supply voltage is too low 

 بار روی موتور بسیار زیاد است 

  مجدد منحنی گشتاور / ولتاژتنظیم 

 (F09.01 - F09.06)  

 توان ورودی مجدد چک شود 

  موتور متناسب با توان و سرعت مورد نظر انتخاب

 شود

 بار وارد بر موتور ومکانیزم کارکرد سیستم چک شود 

 منحنی ولتاژ/ فرکانس درست تنظیم نشده است 

 ولتاژ تغذیه بسیار پایین است 

 الا و سرع پایین انجام حرکت طولاتی مدت با بار ب

 شده است

  مانعی جلوی عملکرد موتور است یا گشتاور بسیار بالا

 یا بار یسیار زیاد بر روی موتور می باشد

Motor overload 

 

 اضافه بار روی موتور

E0019 

 با شرکت نماینده تماس بگیرید 

• Memory circuit fault of control 

board EEPROM 

 خطای عملکرد در برد

Access fault of Control 

board EEPROM 

خطای دسترسی به برد کنترل 

EEPROM 

E0021 

  تجهیز خروجی و ورودی ترمینال مربوطه را چک

 کنید

 

  ترمینال ورودی مربوط بهexternal fault  فعال

 شده است

 

Fault of external 

Equipment 

 

 خطا در تجهیزات خارجی

E0024 

  چک کنیداتصالات و ترمینال ها را 

 

 کابل ارتباطی مشکل دارد 

  ترمینال متناظر بصورت کامل متصل نشده

 است

Disconnected or not well connected 

 

SCI communication 

time-out 

 

  SCIقطع ارتباط 

E0028 

 اتصالات و ترمینال ها را چک کنید 

 اتصالات و ترمینال ها را چک کنید 

  پارامتر های مرتبط با فرمت اتصال

(F17.00)  و سرعت انتقال

  مجدد تنظیم کنید  (F17.01)اطلاعات

 

 کابل ارتباطی مشکل دارد 

 

  ترمینال متناظر بصورت کامل متصل نشده

 است

 .تنظیمات پارامتر مرتبط مشکل دارد 

 انتقال اطلاعات خطا می دهد 

SCI communication 

error 

 

 خطا می دهد SCIارتباط 

 

E0029 

 

 

 



 نگهداریتعمیر و  4.1

نگهداری و پارگی باعث بروز خطاهای احتمالی می شود. بنابراین، انجام روزانه  ، گرد و غبار، نوسان، پیری اجزای داخلی، سایشPHعواملی مانند دمای محیط، رطوبت، 

 ضروری استبه کنترل 

 خیر و پیچ ها به خوبی سفت شده اند.هستند یا  HD30برای مسافت طولانی حمل شده است، بررسی کنید که آیا اجزای  HD30اگر  •

 را به صورت دوره ای تمیز کنید و بررسی کنید که آیا پیچ ها شل شده اند یا خیر. HD30گرد و غبار داخل  •

 
 فقط یک فرد حرفه ای آموزش دیده و واجد شرایط می تواند کنترل کننده را نگهداری کند. •

اندازه گیری در کنترلر لباس و ابزار مناسب  پرسنل تعمیر و نگهداری باید تمام جواهرات فلزی را قبل از انجام تعمیر و نگهداری یا داخلی خارج کنند •

 باید استفاده شود.

 ولتاژ بالا زمانی وجود دارد که کنترلر روشن یا کار می کند. •

تعمیر و نگهداری تنها پس از اطمینان از دقیقه صبر کنیدو 01ی شود و حداقل انجام م AC  HD30 بررسی و نگهداری فقط پس از قطع شدن برق •

 بودن نشانگرها انجام می شود خاموشو  HD30بودن نشانگر شارژ داخل  خاموش

 ولت است. 63( زیر -و ولتاژ بین پایانه های برق )+( و )

 

 

 سال ذخیره سازی، لطفاً از تنظیم کننده ولتاژ برای افزایش تدریجی ولتاژ ورودی استفاده کنید. 2با بیش از  HD30برای  •

 قرار ندهید HD30یا لنت را در داخل قطعات فلزی مانند پیچ  •

 .هیچ اصلاحاتی را داخل کنترل کننده انجام ندهید کننده، تامین دستور بدون •

ین، .علاوه بر اکنیدتجهیزات روی برد خودداری  مستقیم  لمس.از ر وجود دارد که به الکتریسیته ساکن حساس هستندقطعات آی سی داخل کنترل •

 حوادث غیرمنتظره ای رخ دهد. کارممکن است در حین گاها 

 

 

 

 تعمیر و نگهداری روزانه

HD30 (. کنید مراجعه ،3.2 بخش به) کند کار شده مشخص محیط در باید 

 رفتار گونه هر و کرده ضبط را روزانه اجرای های دهید داده ادامه خوبی به را خود کار ،HD30 عمر طول افزایش برای. نگهداری کنید 7-2 جدول مطابق را آن بنابراین

 .کنید شناسایی را غیرعادی

 موارد محتوا شاخص

درجه سانتیگراد در 40الی +-10دمای کاری 

 درجه کاهش توان داریم 50الی 40محدوده

 

 دما و رطوبت

 

 محیط اجرایی

 غبار و آب چکه می کند آب چکه بدون رسانا، غبار و گرد تجمع بدون



 گاز بوی عجیبی نباشد

 HD09 گرمایش و نوسان نوسان پایدار و دمای مناسب

 بدون صدای غیر عادی

 

 نویز

 بدون صدای غیر عادی

 

 موتور گرمایش

 نویز نویز کم ومنظم

 جریان خروجی با رنج نامی

 

 runپارامتر ها وضعیت

 ولتاژ خروجی با رنج نامی

 

 ای دوره نگهداری و تعمیر

ماه یکبار مطابق با  6تا  3در مدت زمان کوتاه یا هر برای جلوگیری از مشکلات پنهان و اطمینان از عملکرد خوب اینورتر برای مدت طولانی مشتری باید اینورتر را 

 .واقعی بررسی کندمحیط 

 بازرسی عمومی

 بررسی کنید که آیا پیچ های پایانه های کنترل شل شده اند یا خیر. اگر چنین است، آنها را با پیچ گوشتی سفت کنید. •

 بررسی کنید که آیا پایانه های مدار اصلی به درستی وصل شده اند یا خیر.  •

 .یا خیر، به خصوص سایش را بررسی کنید بررسی کنید که آیا کابل های برق و کابل های کنترل آسیب دیده اند •

 .بررسی کنید که آیا نوارهای عایق اطراف گیره های کابل از بین رفته اند یا خیر •

 و مجاری هوا را با جاروبرقی تمیز کنید. (ها)بورد PCBگرد و غبار روی  •

 توجه داشته باشید:

 .انجام ندهیددر غیر این صورت، کنترلر ممکن است آسیب ببیند دوباره است. آزمایش را . تست قدرت دی الکتریک کنترلر قبلاً در کارخانه انجام شده1

 

 

 .ندیب یم بیآس HD30 صورت نیا ریغ در.شود انجام اند شده جدا موتورکه از  U/V/W یورود یها انهیپااینکه  از بعد دیبا است، یضرور موتور قیعا تست اگر. 2

به کنترلر، از یک تنظیم کننده ولتاژ  ACتامین برق هنگام سال یکبار آنها را روشن کرد.  2شده اند، باید هر  نگه داشته. برای کنترلرهایی که برای مدت طولانی 3

 ساعت افزایش دهید. 5استفاده کنید تا به تدریج ولتاژ ورودی را به ولتاژ نامی ورودی حداقل 

 تعویض قطعات آسیب دیده

ها بستگی آن نگهداریتا حد زیادی به محیط کاربرد و آنها طول عمر .لترهایف یتیالکترول یها خازن و کننده خنک فن: از عبارتند نندیب یم بیآس یراحت به که یقطعات

 انتخاب کنند.با توجه به زمان سرویس خود  قطعات را تعویض زمانکاربران می توانند  دارد.

 

 



 چیز های که به راحتی آسیب می بینند فن خنک کننده خازن های الکترولیتی

 طول عمر ساعت 000 ,60 ساعت 000 ,50

و جریان  قدیمی بودن خازن هادمای محیط بالا، 

 تغییر سریع بارها پالس بزرگ القا شده توسط

 علت های ممکن برای آسیب فرسودگی بلبرینگ، کهنه شدن پره های فن

 رسی کنید که آیاپس از خاموش شدن اینورتر، بر 

شرایط غیر طبیعی مانند ترک درپره های فن و 

روشن هنگامی که اینورتروجود دارد سایر قطعات

یعی طباست، بررسی کنید که آیا اینورتر در حال کار

غیر  نوساناست یا خیر و بررسی کنید که آیا  است

 طبیعی وجود دارد یا خیر

 

 

 

 بازیافت اینورتر

 لطفاً به عوامل زیر توجه کنید: اینورتر،بازیافت هنگام 

 خازن ها ممکن است منفجر شوند. ,زاندندر صورت سو •

 هنگام سوختن قطعات پلاستیکی مانند روکش جلویی ممکن است گاز سمی ایجاد شود. •

 روش دفع: لطفاً اینورترهای ناخواسته را به عنوان زباله های صنعتی دور بریزید. •

 8فصل 

 لوازم جانبی

 HD30-EIO کارت-8.1

 را افزایش دهند. رله و خروجی  می توانند ورودی آنالوگ و ورودی دیجیتال HD30-EIO کارتبا استفاده از HD30اینورترهای سری 

 

 ترمینال توضیحات

 .ولتاژ / جریان قابل انتخاب استی ورود

)امپدانس  10V - 10-محدوده ولتاژ ورودی:  •

 (32kΩورودی 

میلی آمپر  20 - 0محدوده جریان ورودی:  •

 (500Ω)امپدانس ورودی 

 AI3 ورودی آنالوگ

 ولتاژ / جریان ورودی قابل انتخاب است

)امپدانس  10V - 10-محدوده ولتاژ ورودی:  •

 (34kΩورودی 

 +AI4 ورودی آنالوگ



میلی آمپر  20 - 0محدوده جریان ورودی:  •

 (500Ω)امپدانس ورودی 

 AI4- 

GND از COM زمین آنالوگ ایزوله شده است GND 

 سیگنال ورودی قابل برنامه ریزی

)امپدانس ورودی  30VDC - 0ولتاژ ورودی  •

4.7kΩ) 

 DI7 - DI9 ورودی دیجیتال

 ه،یتغذ منبع عنوان به ولت 24+ تالیجید یورود

 است آمپر یلیم 200 یخروج انیجر حداکثر

 

 P24, COM منبع تغذیه دیجیتال

SEL و P24 هستند متصل فرض شیپ طور به 

 (کارخانه ماتیتنظ)

• SEL  وP24  منبع تغذیه هنگام استفاده از

 خارجی برای درایو قطع می شود

 SEL ترمینال مشترک ورودی دیجیتال

 رله خروجی قابل برنامه ریزی

250VAC/3A  30یاVDC/1A 

• RB,RC :((NCاست بسته .RA,RC :        

(NO)است باز 

 R2A/R2B/R2C خروجیرله 

R3A/R3B/R3C 

R4A/R4B/R4C 

 

 توجه داشته باشید:

 آمپر محدود کنید. 3متصل شود، جریان را در  ACولت  220اگر قرار است ترمینال رله به سیگنال ولتاژ 

 جامپر

 

 

 جامپر)اتصال( توضیحات

 می تواند سیگنال ولتاژ یا جریان را انتخاب کند AI2کانال ورودی آنالوگ 

 سیگنال جریان را وارد می کند. AI2اتصال کوتاهی دارند،  2و  1پین  •

 )تنظیم کارخانه( AI2اتصال کوتاه دارند، سیگنال ولتاژ ورودی  3و  2پایه  •

CN2 

 
 می تواند سیگنال ولتاژ یا جریان را انتخاب کند AI3کانال ورودی آنالوگ 

 ان را وارد می کندسیگنال جری AI3اتصال کوتاهی دارند،  2و  1پین  •

 )تنظیم کارخانه(. AI3اتصال کوتاهی دارند، سیگنال ولتاژ ورودی  3و  2پایه  •

 باید اتصال کوتاه داشته باشد. اCN4 3و  2توجه: پایه 

CN3 

 

AI4 :می تواند ترمیستور را انتخاب کند 

 متصل ستوریترم قیطر از .است موتور حد از شیب یگرما صیتشخ گنالیس یورود یبرا AI4 دارند، کوتاه اتصال 2 و 1 هیپا •

 .یخارج

 (.ماتیتنظ کارخانه) است کاربر مرجع آنالوگ یورود یبرا AI4 دارند، کوتاه اتصال 3 و 2 نیپ •

CN4 

 

 سیم کشی ترمینال

 (DIاتصال ورودی دیجیتال )

 .مراجعه کنید سیم کشی ترمینال کنترل 4.4.4یکسان است، لطفاً به بخش  (DI1 - DI6با پایانه های ورودی دیجیتال برد کنترل )DI7 - DI9 اتصال پایانه های



 (AIاتصال ورودی آنالوگ )

AI3  باAI2  نشان داده شده است 8-4را ببینید.سیم کشی ترمینال کنترل، مانند شکل  4.4.4ترمینال کنترل سیم کشی یکسانی دارد، ترمینال ورودی آنالوگ بخش 

 += ورودی سیگنال آنالوگ(AI4نشان داده شده است. ) 3-8نظیم ترمینال ورودی آنالوگ استفاده می شود، اتصال به صورت شکل به عنوان ت AI4هنگامی که 

 

 نشان داده شده است 4-8شکل  ,به عنوان ترمینال ورودی سیگنال تشخیص گرمای بیش از حد موتور استفاده می شود، اتصال به شکل AI4هنگامی که 

 تنظیم شود.وتنظیمات جامپر آن به درستی  .موتور تعبیه شده در ترمیستور برای دسترسی به ورودی آنالوگ و باید به درستی تنظیم شود سیم پیچ استاتور

 

 HD30-PIO کارت-8.2

 توسعه خاصی برای HD30-PIO( استفاده کنند، HD30-PIOمی توانند از کارت رابط پلاستیکی ) HD30اینورترهای سری 

 .1A - 0کانال های ورودی آنالوگ سیگنال جریان  و ولت 24 - 0قابل انتخاب  گیری تزریقی، عمدتاً دو روش نمونه برداری های قالبنصنعت ماشی

 .کندارائه می

 توضیحات ترمینال

 

 

 

 

 تابع مرجع توضیحات ترمینال

Channel 1 QI1, CM1 1 - 0ورودی:  جریان ورودیA تابع مرجع 

AI3 QV1, CM1 24 - 0 ورودی: ولتاژ ورودی V 

Channel 2 QI2, CM2 1 - 0 ورودی: جریان ورودی A  

 تابع مرجع

AI4 

QV2, CM2 24 - 0 ورودی: ولتاژ ورودی V 

 

 جامپر

 



 توضیحات جامپر

CN2 

  

:1کانال ورودی آنالوگ   

کارخانه()تنظیم  1، سیگنال ولتاژ ورودی کانال کوتاه می شونداتصال  2و  1پایه  •  

سیگنال جریان را وارد می کند. 1، کانال می شوند اتصال کوتاه 3و  2پین  •  

CN3  

 

:2کانال ورودی آنالوگ   

)تنظیم کارخانه(. 1، سیگنال ولتاژ ورودی کانال شوندکوتاه میاتصال  2و  1پایه  •  

سیگنال جریان را وارد می کند 1، کانال  شوندمی اتصال کوتاه 3و  2پین  •  

نصب صفحه کلید - 8.3  

 مجموعه نصب صفحه کلید شامل پایه نصب و کابل است.

 پایه نصب

 پایه نصب صفحه کلید یکی از لوازم جانبی است. در صورت نیاز لطفا کالا را سفارش دهید.

نشان داده شده است، واحد میلی متر است. 8-7پایه نصب و اندازه آن در شکل : HD-KMBمدل 

 

 کابل توسعه

صفحه کلید یکی از لوازم جانبی است. در صورت نیاز لطفا کالا را سفارش دهید. کابل  

 مدل ها به شرح زیر است:

دیکل صفحه به یمتر 1توسعه کابل : HD-CAB-1M 

دیکل صفحه به یمتر 2 کابل توسعه : HD-CAB-2M 

دیکل صفحه به یمتر 3 توسعه کابل : HD-CAB-3M 

دیکل صفحه به یمتر 6 کابل توسعه : HD-CAB-6M 

 brake unit واحد احیا کننده برق- 8.4

 مراجعه کنید.  HDRU یسر برق کننده ایاح واحد کاربر یراهنما“ به شتریب اتیجزئ یبرا لطفاً

واحد ترمز و مقاومت ترمز -8.5  

 را کالا لطفا ازین صورت در(. است 250A ترمز انیجر حداکثر) HDBU-4T250 و( 150A ترمز انیجر حداکثر) HDBU-4T150: است مدل 2 یدارا ترمز واحد

 .دیده سفارش

 مراجعه کنید« HDBU Series Dynamic»به شتریب اتیجزئ یبرا "ترمز واحد کاربر یراهنما"

نشان داده شده است. 8-5واحد ترمز و انتخاب مقاومت ترمز به صورت جدول   

نشان داده شده است. ترمینال برق 4.3.2اتصال واحد ترمز و مقاومت ترمز به صورت بخش   



 

 



  



  

 توجه داشته باشید:

. لطفا مقاومت ترمز را بر اساس جدول بالا انتخاب کنید.1  

به حفاظت بیش از کاهش ظرفیت، منجر گتر ممکن است باعث ایجاد مشکل شودمقاومت بزرگتر می تواند از سیستم ترمز در شرایط خطا محافظت کند، اما مقاومت بزر

شودحد ولتاژ می   

. مقاومت ترمز باید در محفظه فلزی تهویه شده نصب شود تا از تماس ناخواسته جلوگیری شود.2  

 زیرا درجه حرارت آن در طول کار بالا است.

انتخاب راکتور -8.6  

نشان داده شده است. 8-7و جدول8-6انتخاب های راکتور به صورت جدول   

 



 



  

 

 


